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AV N ELECTRIC
INVERTER
FR-D700

KURULUM KILAVUZU

FR-D7205-008'den 100-EC'ye
FR-D740-012'den 160-EC'ye

Mitsubishi inverter sectiginiz icin tesekkir ederiz.

inverteri dogru olarak calistirabilmek icin liitfen kullanim kilavuzunu ve birlikte sunulan CD ROM'daki
bilgileri okuyunuz.

Bu Grtini, glvenlik bilgileri ve talimatlar hakkinda tam bilgi sahibi olmadan kullanmayiniz.

Lutfen bu kilavuzu ve CD ROM'u son kullaniciya iletiniz.
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Kalan akim cihazi kullanimi

Basim Tarihi Kilavuz Numarasi Revizyon
02/2008 pdp-gb 218009-A Ik basim
EkI
05/2008  pdp-gb 218009-8 « FR-D7205-008 ile 100
09/2010 akl 218009-C Uriin giivenlik tehlikesi uyarisi

A Maksimum Giivenlik igin

® Mitsubishi inverterleri, insan hayatini etkileyecek ya da tehlikeye sokacak durumdaki ekipman ya da sistemler icin

tasarlanmamis ve Uretilmemistir.

® Bu {riini Orn; yolcu tasima sistemleri, tip, havacilik, atom enerjisi, denizalti uygulamalan gibi 6zel uygulamalarda kullanmay:
dustintyorsaniz liitfen en yakin Mitsubishi satis temsilcisiyle temasa geginiz.
® Bu {irtin siki kalite kontroli iceren kosullarda Uretilmis olmasina ragmen, cihazin arizalanmasi sonucunda olusabilecek kazalar

onlemek icin ek gtivenlik dnlemleri almanizi 6neriyoruz.
e inverterler, sadece lic fazli endiiksiyon motorlarinda calisma icin 6ngériilmistiir.

e inverteri alir almaz, bu Kurulum Kilavuzu'nun génderilen invertere ait olup olmadigini kontrol edin. Kapasite plakasindaki

ozellikleri bu Kurulum Kilavuzunda verilen 6zelliklerle karsilasgtirin.




Giivenlik uyarilari bolimii

Kurulum kilavuzunu ve ekli dokiimanlar dikkatlice okumadan inverteri kurmayiniz, calistirmayiniz, invertere bakim ya da inceleme yapmayiniz.
Inverteri, donanim, giivenlik ve kullanim talimatlar hakkinda tam bilgi sahibi olmadan kullanmayiniz. Bu kurulum kilavuzunda talimatlar "TEHLIKE"
ve "UYARI" seklinde siniflandirimustir.

|A TEHLiKE | Yanlis uygulamalarin 6lim ya da ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini belirtir.

|A UYARI | Yanlis uygulamalarin hafif ya da orta derecede ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini belirtir.

Litfen unutmayiniz dahi kosullara baglh olarak agir sonuglara neden olabilir. Kisisel emniyet icin liitfen her iki seviyedeki talimatlari
mutlaka okuyunuz.

Uriin giivenligi

ATEHLIKE

"Safety stop function instruction manual for FR-D700 Transistorized Inverter (BCN-A211508-000-C)" (FR-D700 Transistorlu inverter icin guvenlik
amacl durdurma fonksiyonu kullanim kilavuzu) bashikli ingilizce kilavuzun 6. sayfasindaki cizim, "Safety stop torque” (giivenlik amagh tork durdurma)
fonksiyonu kullanildiginda giivenli olmayan durumlara yol agabilecek bir hata icermektedir. Glvenlik riski birden ¢cok FR-D700 inverterin bir gtivenlik
rolesine paralel olarak baglandigi durumda ortaya ¢ikmaktadir. Hatanin detayli agiklamasi yaninda dogru yapilandirma hakkinda bilgi triin gtivenlik
uyarisinda (Ref.: PSN2009-0001b-DE) bulunmaktadir.

Elektrik Carpmalarindan Korunma

ATEHLIKE

® On kapag! sadece inverter ve gerilim beslemesi kapali durumdayken sékiiniiz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi
bulunmaktadir.

o inverter calisirken 6n kapak takil olmalidir. Yiiksek gerilim klemensleri ve agiktaki kontaklar hayati tehlike arz eden yiiksek bir gerilim iletmektedir.
Temas durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Gerilim kapali olsa dahi, 6n kapak sadece kablo baglantisi ya da periyodik bakim amaciyla sokiilmelidir. Gerilim ileten kablolara temas durumunda
elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Kablo baglantisi/bakim calismalarina baslamadan 6nce, sebeke gerilimini kapatiniz ve en az 10 dakikalik bekleme siiresine uyunuz. Bu siire, sebeke
gerilimi kapatildiktan sonra kondansatdrlerin tehlikesiz bir gerilim degerine desarj olabilmeleri icin kullanilir.

® Inverter mutlaka topraklanmalidir. Topraklama, ulusal ve yerel glivenlik diizenlemeleri ve yonetmeliklerine uygun olmalidir (JIS, NEC B6lim 250,
IEC 536 Sinif 1 ve uygulanabilir diger standartlar).

® Kablo baglantisi ve kontrol, sadece otomasyon tekniginin glivenlik standartlar hakkinda bilgi sahibi ve gerekli egitimi almis bir elektrik teknisyeni
tarafindan yapilmalidir.

® Kablo baglantisi icin inverter sabit olarak monte edilmis olmalidir. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Eger uygulamaniz gerideki Gretimin korunmasi icin kurulum standardi olarak bir RCD (kalan akim cihazi) gerektiriyorsa, bu cihazi DIN
VDE 0100-530'a gore asagidaki sekilde segin:
Tek fazli inverter A ya da B tipi
Ucg fazli inverter yalnizca B tipi
(Kalan akim cihazi kullanimina yonelik ek bilgiler Sayfa 20'de bulunmaktadir.)

® Operasyon paneli lizerinden girisleri sadece elleriniz kuruyken yapmaya dikkat ediniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi
bulunmaktadir.

® Kablolarin ¢ekilmesi, biikiilmesi, sikistiriimasi ya da asiri yiik altinda birakilmasini énleyiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma
tehlikesi bulunmaktadir.

® Sogutma fanlarini sadece gerilim beslemesi kapali durumdayken sokinz.

® Baski devrelere islak elle dokunmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Ana devrenin kapasitesi Olclllrken, besleme geriliminin kapatiimasindan hemen sonra inverterin ¢ikisinda yaklasik 1s streyle dogru akim
bulunur. Bu sebeple kapatma isleminden sonra inverterin ¢ikis klemenslerine ve motorun Uzerindeki klemenslere dokunmayiniz. Buna dikkat
edilmezse elektrik carpma tehlikesi ortaya cikar.

Yangin Onlemleri

A\UYARI

® inverteri sadece metal ya da beton gibi yangina dayanikli malzemelere monte ediniz. inverteri yanmayan, (kimsenin inverterin arka tarafindaki
sogutma plakalarina dokunamayacadi bicimde) deliksiz bir duvara monte edin. Yanabilir malzemeye monte edilmesi yangina neden olabilir.

® Inverter hasar gérmisse, gerilim beslemesini kapatiniz. Yiksek miktarda strekli akim akmasi yangina neden olabilir.

® Bir frenleme direnci kullanirsaniz, alarm sinyali olusmasi durumunda enerji beslemesini kapatacak bir devre kurunuz. Aksi takdirde, frenleme
direnci arizali fren transistorii nedeniyle asiri oranda isinabilir ve yangin tehlikesi s6z konusu olur.

® + ve — DC klemenslerine direkt olarak bir frenleme direnci baglamayiniz. Bu islem yangina ya da inverterin zarar gérmesine neden olabilir.
Frenleme direnglerin yiizey sicakligi kisa sureli olarak 100 °C'nin lzerine ¢ikabilir. Uygun bir temas korumasi kurunuz ve diger cihazlara ya da sistem
parcalarina giivenli mesafe birakiniz.

Hasarlara karsi koruma

AUYARI

® Terminallere yalnizca kullanma kilavuzunda belirtilen gerilim uygulanmalidir. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

® Kablolarin dogru terminallere baglandigindan emin olun. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

® Hasar verecek durumlari dnlemek icin mutlaka polaritenin dogrulugunu kontrol edin. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.
® |nverter enerjiliyken veya enerji kesildikten hemen sonra dokunmayin; inverter sicak oldugundan yanabilirsiniz.




Ek Talimatlar
Kaza eseri bozulma, yaralanma, elektrik carpmasi vs. meydana gelmesini engellemek icin asagida belirtilen hususlara dikkat ediniz.

Tasima ve kurulum

AUYARI

® Hasarlar 6nlemek icin, tasima sirasinda dogru kaldirma donanimlari kullaniniz.

® Inverter kutularini izin verilenden daha yiiksege istiflemeyiniz.

® Montaj yerinin inverterin agirligina dayanacagindan emin olunuz. Gerekli bilgileri kullanim kilavuzundan alabilirsiniz.
® Eksik/hatali parcalarla calismaya izin verilmemektedir ve bu durum devre disi kalmaya neden olabilir.

® inverteri 6n kapak ya da ayar diigmelerinden kesinlikle tutmayiniz. inverter zarar gérebilir.

e inverterin lizerine agir cisimler koymayiniz.

® Inverteri sadece izin verilen montaj pozisyonunda takiniz.

® |letken cisimleri (Orn; vidalar) ya da yag gibi alev alabilir maddeleri inverterin yakininda bulundurmayiniz.

® Inverter hassas bir cihaz oldugu icin, inverteri dlislirmeyiniz ya da carpmayiniz.

® [nvertori asagida belirtilen ortam sartlarinda kullaniniz:

Ortam sicakhigi —10°Cile 450 °C (donma olmadan)
Ortam nemi Maks. % 90 bagil nem (yogusma olmadan)
£ | Depolama sicakhg -20°Cile +65°C ©
g Ortam kosullar Sadece i¢ mekanlar icin (asindirici gazlarin, yag buharinin, tozun ve kirin bulunmadigr)

Deniz seviyesinin maksimum 1000 m Uzerinde.

Kurulum yiiksekligi 2500 metreye kadar her ek 500 metre icin anma degeri % 3 azalir (% 91).

Vibrasyon 10-55 Hz arasi 5,9 m/s? veya daha az (X, Y, Z ekseni yéniinde)

® sadece kisa siireli izin verilir (Orn; tagima sirasinda)

Kablo baglantilari

AUYARI

® Cikislara, Mitsubishi tarafindan onaylanmamis komponentler (Orn; giic faktérii diizeltme kondansatérii) baglamayiniz.
® Sadece faz sirasina (U, V, W) uyulmasi durumunda, motorun donus yonu (STF, STR) komutlarina uygundur.

Test calistirmasi ve ayarlar

AUYARI

® Calistirmaya baslamadan dnce parametreleri ayarlayiniz. Hatal bir parametre ayari, tahrik tnitelerinde 6ngoriilemeyen sonuglara neden olabilir.

Calistirma

ATEHLIKE

® Eger tekrar dene (retry) fonksiyonu secildiyse, bir alarm durumunda makinenin ¢ok yakininda durmayiniz. Tahrik Unitesi aniden calismaya
baslayabilir.

] @ tusuna basilmasi, fonksiyonun ayar durumuna bagl olarak, ¢ikisi durduramayabilecegi icin, acil durumda durdurma yapmak icin ayr bir

devre ve anahtar saglayin (gli¢ kapatma, acil durumda durdurma icin mekanik fren islemi, vs.).

® [nverter bir alarmdan sonra sifirlanmigsa, start sinyalinin kapal oldugundan emin olunuz. Aksi takdirde motor beklenmeyen sekilde calismaya
baslayabilir.

® inverterin seri bir haberlesme ya da bus sistemi (izerinden calismaya baslatilmasi ve durdurulmasi olanagi bulunmaktadir. Haberlesme verileri icin
secilen parametre ayarina bagl olarak, haberlesme sistemindeki ya da veri hattindaki bir hata durumunda calismakta olan tahrik tnitesinin bu
sistemler tzerinden durdurulamamasi tehlikesi bulunmaktadir. Bu durumda, tahrik tnitesini durdurmak icin mutlaka ek gtivenlik donanimi (Ormn;
kontrol sinyali yoluyla inverter cikislarini kestirmek, harici motor kontaktérd, vb) kurunuz. Kullanim ve bakim personeli, yerinde yapilan agik ve
yanlis anlasiimayan uyarilarla bu tehlike hakkinda bilgilendirilmelidir.

® Baglanan ytk, t¢ fazl bir endiiksiyon motoru olmalidir. Diger ytiklerin baglanmasi durumunda, bu yukler ve inverter zarar gorebilir.

® Cihazlarin donanimi ve yazilimi tizerinde hicbir degisiklik yapmayiniz.

® Sokilmesi bu kullanim kilavuzunda tarif edilmemis hicbir parcayi sokmeyiniz. Aksi taktirde inverter zarar gorebilir.




AUYARI

® invertériin dahili termik réle motoru asiri Isinmaya karsi korumayi garanti etmez. Hem bir harici termal termistér hem de PTC termistdrii takmaniz
onerilir.

e invertérii calistirmak/durdurmak icin sebeke tarafindaki manyetik kontaktérleri kullanmayiniz. Aksi takdirde, inverterin &mrii azalir.

® Elektromanyetik parazitleri dnlemek icin, parazit dnleme filtresi kullaniniz ve EMC uyarinca inverterlerin dogru sekilde kurulmasina yonelik genel
kabul gérmis kurallara uyunuz.

® Harmoniklerle ilgili dnlemleri aliniz. Aksi takdirde, bu durum kompanzasyon sistemine zarar verebilir ya da alternatdrlere asirn yik uygulanabilir.

® Bir 400 V sinifi motor inverterle tahrik edildiginde, lttfen yalitimi gelistirilmis bir motor kullanin veya sok gerilimini bastirmak icin énlemler alin.
Motor terminallerinde, kablo tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler meydana gelerek motorun yalitiminin bozulmasina neden olabilirler.

® Parametre silindigi zaman ya da all clear (bitlin parametreleri temizle) yapildiktan sonra gerekli parametreleri tekrar giriniz. Tim parametreler
fabrika ayarlarindaki baslangi¢ degerlerine geri doner.

® Inverter kolayca ytiiksek bir devir Uretebilir. Yiiksek devirler ayarlamadan 6nce, bagl bulunan motorlar ve makinelerin ytksek devirler icin uygun
olup olmadigini kontrol ediniz.

® Inverterin DC frenleme fonksiyonu bir yuka strekli tutmak lizere tasarlanmamistir. Bu gibi uygulamalarda motor tzerinde elektromekanik fren
kullaniniz.

® Uzun siire kullanilmamis inverterleri calistirmadan dnce mutlaka gerekli inceleme ve testleri yapiniz.

o Statik elektrikten kaynaklanabilecek hasarlar 6nlemek icin, invertere dokunmadan 6nce yakinlardaki bir metal cisme dokunarak viicudunuzdaki
statik elektrigi bosaltiniz.

ACiL STOP

AUYARI

e inverterin arizalanmasi durumunda, makine ve ekipmani tehlikeli durumlardan koruyacak (Orn; acil frenle) giivenlik dnlemlerini aliniz.

® |nverter girisindeki salterin agmasi durumunda kablo baglantilarini (kisa devre), inverter icindeki parcalarin hasar goriip gérmedigini kontrol
ediniz. Salterin agma nedenini tespit ediniz ve bu nedeni ortadan kaldirdiktan sonra eneriji veriniz.

® Koruma fonksiyonu aktif oldugunda (yani inverter herhangi bir hata mesajiyla durdugunda), inverter kullanim kilavuzunda belirtilmis gerekli
duizeltme islemlerini yapiniz. Daha sonra inverteri resetleyerek tekrar calistiriniz.

Bakim, inceleme ve parca degisimi

A\UYARI

® inverterin kontrol devresinde izolasyon kontrolii (izolasyon direnci) icin meger kullanmayiniz. Bu da arizaya neden olur.

Kullanim 6mriinii tamamlayan inverterin tasfiye edilmesi

A\UYARI

® Inverteri endustriyel atik olarak degerlendiriniz.

Genel talimatlar

Bu kullanim kilavuzundaki bir cok diyagram ve cizimde inverter kapaksiz olarak ya da kismen acik olarak gésterilmistir. inverteri acik durumda
kesinlikle calistirmayiniz. Daima kapadi yerine takin ve inverteri calistirirken daima bu Kullanim Kilavuzuna uyun.







1 KURULUM VE TALIMATLAR

inverterin ambalajini agin ve Griini siparisinize uygun olup olmadigini ve inverterin eksiksiz oldugundan emin olmak icin 6n kapak
Uzerindeki kapasite plakasini ve inverterin yan yitiziindeki nominal deger plakasini kontrol edin.

1.1 Model tanimi

FR-| D740 | -

036 |- EC

Sembol Besleme sinifi Sembol Tip numarasi
D720S 1 fazli 200V 008
D740 3 fazli 400 V 3 haneli
160

Ornek kapasite plakasi

Kapasite plakasi

FR-D740-036-EC < inverter tipi

SERIAL: - Y XXXXX <« Serinumarasi

1.2 Montaj

Kapasite plakasi

Kapasite plakas! 7 TsUBISHI
inverter tipi b wope. FR-D740-036-EC

INVERTER

Giris nominal degeri — inPUT - xxxxx

Cikis nominal degeri — outeut: xxxxx

Seri numarasi — SeriAL :

Pano icine kurulum

Montajdan 6nce 6n kapad ve kablo gegcisini ¢ikariniz.

FR-D7205-008 ile 042

Not

® Birden fazla inverteri monte ederken
paralel yerlestiriniz ve sogutma gerek-
sinimi kadar agiklik birakiniz.

® [nverteri dikey olarak monte ediniz.

Minim
5 1Um m, .
5§ tarafy baiffa,,fze icin

Kablo gegisi

Ortam sicaklik ve nemi

FR-D720S-070 ve 100, FR-D740-012 ile 160

Kablo gegisi

Minimum mesafe degeri
(Ustte, altta, yanda)

. I 5cm
x=0lgme % ¥ _
pozisyonu

Sicaklik: —10°Cile +50°C
bagil nem: maks. % 90

. J

( = x = 0lgme pozisyonu\ [ \
[ -
10 cm veya Uzeri
X 5cm % 5cm X
—>| é l—>|
= g 9
Tem AN 1em
veya tizeri " veya tizeri "

ﬂ 10 cm veya Uzeri
- J

Minimum mesafe degerlerine
uymaya dikkat ediniz ve gerekiyorsa
sogutmayla ilgili dnlemleri aliniz.

*1 Maksimum 40 °C'lik ortam sicakli-

ginda inverterler, yan yana monte
edilebilir.
Ortam sicakhginin 40 °C'yi agsmasi
durumunda aralarinda 1 cm'lik
(FR-D740-120 ve (lzeri igin 5cm
veya Uizeri) minimum mesafe bira-
kin.

Minimum mesafe (6nde)

( )
P |
| |
i Tcm N |
| veya g I
| azeri T |
\ N
i |
o L
. J

*1 FR-D740-120 ve Uzeri igin
5 cm veya Uzeri



KURULUM VE TALIMATLAR \‘T

1.3 Genel giivenlik onlemleri

Kablo baglantisi veya bakim ¢alismalarina baslamadan 6nce, sebeke gerilimini kapatiniz ve en az 10 dakikalik bekleme siiresine
uyunuz. Bu sire, sebeke gerilimi kapatildiktan sonra kondansatorlerin tehlikesiz bir gerilim degerine desarj olabilmeleri icin
kullanihir. + ve — klemensleri arasindaki gerilimi 6l¢i aletiyle dl¢tinliz. Baglanti calismalari gerilimsiz durumda yapilmazsa, elektrik
carpma tehlikesi bulunmaktadir.

1.4 Ortam kosullan

Kurulumdan 6nce asagidaki ortam kosullarinin saglanip saglanmadigini kontrol ediniz:

Ortam sicakhig: —10°Cile +50 °C (donma olmadan)
Ortam nemi Maks. % 90 bagil nem (yogusma olmadan)
Ortam kosullari Asindiricy, alev alici gazlarin, yag buharinin, toz ve kirin bulunmadigi

Deniz seviyesinin maksimum 1000 m Uzerinde.

Kurulum yitksekligi 2500 metreye kadar her ek 500 metre icin anma degeri % 3 azalir (% 91).

Vibrasyon 10-55 Hz arasi 5,9 m/s? veya daha az (X, Y, Z ekseni ydniinde)

UYARI
¢ inverteri saglam bir zemin lizerine civatalarla emniyetli olarak monte ediniz.

® Uygun aciklik ve sogutma mesafelerini birakiniz.

¢ inverterin kurulacag yeri direkt giines 1sigindan, yiiksek sicakliktan ve yiiksek nemden koruyunuz.
® inverteri yanmaz bir yiizey lizerine monte edin.




2 DISBOYUTLAR

$ (b —/—/
Il
o]
T I
[ .
J‘P[ ‘r\L %]
WA
W D
(Birim: mm)
inverter tipi w w1 H H1 D
FR-D7205-008
80,5
= | FR-D7205-014
E 68 56
S |FR-D7205-025 128 118 142,5
§ FR-D7205-042 162,5
~N | FR-D7205-070 108 9% 155,5
FR-D7205-100 140 128 150 138 145
FR-D740-012
129,5
FR-D740-022
€ |FR-D740-036 108 9% 128 118 135,5
< |FR-D740-050 155,5
8 [FR-D740-080 165,5
FR-D740-120
220 208 150 138 155
FR-D740-160




3 KABLO BAGLANTILARI

3.1 Terminal baglanti semasi

Pozitif lojik *1 DC reaktor (FR-HEL)
@ Ana devre klemensleri DC reaktorii baglarken P1 ve + klemenslerinin
arasindaki kopriyd ¢ikarin.

O Kontrol devre klemensleri

Tek fazli glig girisi Frenleme Gnitesi | | *6 FR-D7205-008 ve 014 'de dahili frenleme
(istege bagh) transistori yoktur.

*7 Frenleme direnci (FR-ABR, MRS)

'
'

'

' Frenleme direncini bir termik koruma ile asiri

! 1Isinmaya ve yanmaya karsi emniyet altina aliniz.
(FR-D7205-008 ve 014’ fren direnci
baglanamaz.)

3 fazl AC
gli¢ kaynag

Motor

Kontrol devresi

Standart klemens blogu

Kumanda giris sinyalleri (gerilim girisi olmamalidir) Réle cikisi

Giris fonksiyonlari, A, B ve C klemenslerinin

ileri yéne start

1 |fonksiyon atama ' Réle aikist 1 fonksiyonlari Parametre 192'ye E
1 |parametreleriile ' ole cIkis! atanan degerlerle degisebilir '
1 |degisebilir. Geri yéne start ! (Alarm cikisi) '
' |(Pr.178 ile Pr. 182) eriyone start ¢ ' |
i Yiiksek hiz ¢ 0 B
5 5 : Acik kollektor cikisi E
P COkl|U hl.z.seglml.‘ Orta hiz ' Girig fonksiyonlari, fonksiyon H
1 2 PCSDtemninallrinibir24V DCgtic ) é ! RUN atama parametreleri ile degisebilir. '
' kaynfaglola‘rakkullamﬂ(en,P(—SD Diisiik hiz ¢ o & | ! Calistyor | (Pr.190) H
! terminalleri arasinda kisa devre B '
' olmamasina dikkat edin. - [ '
! Giris ortak ucu 05 H
' (negatif lojik)* " SE K kollek K ‘ '
! . N Doy Acik kollektor cikisi ortak ucu !
| 24V DC gc kaynagi/ maks. 100 mA g o szitif/negatifgortik ucu ,
' Girigler ortak ucu (pozitif lojik) [ '
1 *(Cikis transistori icin harici glic kaynagi ortak ucu) 0 ' 1
'Kumanda giris sinyalleri (gerilim girisi olmamahdie) |

: — 10(+5V) i AMO—+———="—(+)

1 [*3 Terminal giris 6zellikleri ana- { I’ \ I’ ' Analog sinyal ¢ikist

| log giris 6zellikleri segim anah- Frekans ayar ' V! V! (0-10VDQ)

! tari ile degistirilebilir (Pr. 73)  |potansiyometresi 2|0-5VDC *3 5 v V! 8

! (cercevede baslangig ayarlar). 1/2W, 1kQ (0-10VDC ) ! ‘l; C _t‘_ _ __t‘ >

! ' = =

1 | ¥4 Terminal giris 6zellikleri ana- *5 ! PU

! log giris 6zellikleri secim anah- 5( Analog ortak ), konnektorii

! tari ile degistirilebilir (Pr. 267) '

' (semada baslangig ayarlar). '

| Akim/gerilim giris secim anah- L ERE !

| tarini gerilim girisi icin (0-5 V/ K G"'j (+) —+——+O 4[4-20mA DC '

! -10 V) "V" olarak ve akim giri- emens - (-) L : 0

h 0-10 g (Akim girisi) Y 0-5V DC 4

! siicin (4-20 mA) "I" olarak ; - ; 0-10V DC '

! ayarlayiniz. H

E v 4

E *5 Frekans set sinyali siklikla Secim anahtari o

' degisiyorsa, potansiyometre 2 W, Akim/gerilim girig !

' 1 kQ kullaniimasi nerilir. |

B e SRR (PP '

UYARI

® Guriltiden dolayi sorun yasamamak icin sinyal kablolarini gli¢ kablolarinin 10 cm uzaginda tutunuz.

® Kablo baglantilan bittikten sonra inverter icinde kesik kablo parcalan kalmamalidir. Orn; kesik kablo parcalan alarm ya da
arizaya neden olabilir. Montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin icine girmesine izin vermeyiniz.

® Akim/gerilim girisi secim anahtarini dogru sekilde ayarlamaya dikkat ediniz. Eksik bir ayarlama hatali fonksiyonlara neden
olabilir.
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3.2 Anadevre terminalleri

3.2.1 Terminal diizeni ve baglantilar
Tek faz 200 V sinifi

FR-D720S-008'den 042
Kopri

Vida boyutu (M3,5)

Vida boyutu
(M3,5)

LT N

FR-D720S-070 ve 100

Kopri

Vida boyutu (M4)

LN U VW

@
Vida boyutu
L1N (M4)
Besleme gerilimi Motor

Ug faz 400 V sinifi

FR-D740-012'den 080

Kopri

/

b

Vida boyutu (M4)

[IRL1SLZ[TLY U] V] W]

I CIE

Vida bioyutu
L1213 (M4)
Besleme gerilimi Motor

FR-D740-120, 160

Kopri

Vida boyutu (M4)
U V] W

purl Bur Pun pun pur
ajojojojo
1 =
Vida boyutu
M (M4)

3~
L1L2L3

Besleme gerilimi  Motor

_— UYARI

® Giig kablolarinin (lig faz 400 V sinifi icin) L1'e gore (tek faz 200 V sinifi i¢in) N'ye gore R/L1, S/L2, T/L3’e baglandigindan emin olun. (Faz sirasinin

onemi yoktur.) Kesinlikle inverterin U, V, W, terminallerine enerji vermeyiniz. Aksi halde inverter zarar gérecektir.

® Motor kablolar U, V, W terminallerine baglanir.

ileri yéne start verildiginde motor saftina karsidan bakildiginda saat yoniiniin tersine dénecektir.
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3.3 Kablo baglantilari temel prensipleri

3.3.1 Kablo olgiileri

Maksimum gerilim diisiminiin % 2 ve altinda olabilmesi icin 6nerilen kablo kesitlerini kullaniniz.

inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda 6zellikle diisiik hizlarda gerilim diisimii motor torkunun
diismesine neden olacaktir.

Asagdidaki tablo 20 m kablo uzunlugu icin secim 6rnegdini vermektedir.

Tek faz 200 V sinifi (giris gerilimi 230 V)

inverter tipi i *4 Sikma torku [Nm] Kablolpablicl
P Klemens vida boyutu LI,N UV, W
FR-D720S-008 ile 042 M3,5 1,2 2-3,5 2-3,5
FR-D720S-070 M4 1,5 2-4 2-4
FR-D720S-100 M4 1,5 5,5-4 5,5-4
Kablo boyutlari
. 21*1 *2 21*3
inverter tipi HIV [mm?] AWG PVC [mm?]
Toprak Toprak

il L Kablo Kesiti S5l b il 5 Kablo Kesiti
FR-D720S-008 ile 042 2 2 2 14 14 2,5 2,5 2,5
FR-D720S-070 2 2 2 14 14 2,5 2,5 2,5
FR-D720S-100 3,5 3,5 12 14 4 2,5 4

Ug faz 400 V sinifi (giris gerilimi 440 V)
inverter tipi (| ida b *4 Sikma torku [Nm] Kablo pabucu
i Klemens vida boyutu RIL1,S/L2, T/L3 UV, W
FR-D740-012 ile 080 M4 15 2-4 2-4
FR-D740-120 M4 15 2-4 2-4
FR-D740-160 M4 1,5 5,5-4 5,5-4
Kablo boyutlar:

_ HIV [mm?] ! AWG "2 PVC [mm?] 3
Inverter tipi R/L1, " R/L1, R/L1, "

ik S Kab(l’: II‘:‘esiti Sl St S/L.2, S Kab(l’: II‘(aesiti

T/L3 T/L3 T/L3
FR-D740-012 ile 080 2 2 2 14 14 2,5 2,5 2,5
FR-D740-120 3,5 2 3,5 12 14 4 2,5 4
FR-D740-160 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4

T Maksimum 75 °C'lik bir calisma sicakligi iin HIV tipi kablolarin (600 V Sinif 2, vinil izolasyonlu) kullanilmasi 6nerilir. Ortam sicakliginin en fazla 50 °C ve
kablo uzunlugunun en fazla 20 m oldugu varsayilimistir.

2 Tavsiye edilen kablo boyutu, stirekli maksimum misaade edilen 75 °C sicakhiga sahip THHW kablo boyutudur. Ortam sicakhiginin 40 °C veya daha az
oldugu ve kablo uzunlugunun 20 m veya daha az oldugu varsayilmistir.
(Ozellikle ABD'de kullanim icin 6rnek secim.)

"3 Maksimum 70 °C'lik bir calisma sicaklig icin PVC tipi kablolarin kullanilmasi énerilir. Ortam sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m
oldugu varsayillmistir.
(Avrupa'da kullanimla ilgili 6rnek.)

™ Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, PR, +, -, P1 ve topraklama vidalarini gdsterir.
(Tek faz glig girisi icin, terminal vidasinin boyutu L1, N, U, V, W vidalarinin boyutunu ve topraklama vidasinin boyutunu gosterir.)

® Baglanti vidalarini belirtilen torklarda sikiniz. Bir vidanin belirtilenden daha gevsek sikilmasi durumunda kisa devreye ya da arizaya neden
olabilir. Bir vidanin belirtilenden daha giiclii sikilmasi durumunda kisa devreye, arizaya, catlama ya da kirlmaya neden olabilir.
® Enerji giris ve motor baglantilarinda izoleli kablo pabucu kullaniniz.

Hat gerilim diisim asadidaki formil ile hesaplanabilir:

hat gerilim dlisim [V]=

/3 x kablo direnci [mQ/m ] x kablo mesafesi [m] x akim [A]

1000

Uzun mesafe ve distik hizlarda gerilim diisimini (tork zayiflamasi) azaltmak icin daha buyik kesitli kablo kullaniniz.
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3.3.2 Toplam kablo uzunlugu
Motor kablolarinin mimkiin olan maksimum uzunlugu inverterin kapasitesine ve secilen tetikleme frekansina baglhdir.

Asagidaki tabloda belirtilen uzunluklar, blendajsiz kablolarin kullanilmasi durumunda gecerlidir. Blendajli kablolarin kullaniimasi
durumunda, kablo uzunluk tablo degerleri ikiye bolinmelidir. Belirtilen degerler toplam kablo uzunlugu icindir. Yani birden fazla
motorun paralel baglanmasi durumunda her motora giden kablo uzunluklari toplanmaldir.

200 V sinifi
Pr. 72 PWM frekans secimi (tasiyici frekans) 008 014 025 042 >070
<1(1kHz) 200 m 200 m 300 m 500 m 500 m
2..15(2..14,5 kHz) 30m 100 m 200 m 300 m 500 m

400 V sinifi
Pr. 72 PWM frekans secimi (tasiyici frekans) 012 022 036 050 >080
<1(1kHz) 200 m 200 m 300 m 500 m 500 m
2..15(2..14,5 kHz) 30m 100 m 200 m 300 m 500 m

Toplam kablo uzunlugu (FR-D720S-070 veya lizeri, FR-D740-080 veya Uzeri)

300 m + 300 m =600 m

Lutfen unutmayiniz, ti¢ fazlh AC motorlar frekans inverteri ile calistirildiginda, motor sargilarinda dogrudan sebekeye bagh oldugu

durumdan daha fazla gerilim olur. Motor, Ureticisi tarafindan motorun frekans inverteri ile calisacagi onaylanmis olmalidir.

PWM tipi inverterlerde, motor terminallerinde kablo 6zelliklerinden kaynaklanan bir sok gerilimi olusur. Ozellikle 400 V sinifi motor

icin, sok gerilimi kablo izolasyonunu bozabilir. 400 V sinifi bir motor inverterle tahrik edildiginde, asagidaki dnlemleri dikkate alin:

® 400 V sinifi inverterle tahrik edilen, izolasyonu arttirilmis motor kullanin ve Pr. 72 PWM frekans se¢imi frekansi kablo uzunluguna
gore ayarlayin.

<50 m 50-100 m >100 m
Tastyici frekans <14,5kHz <8kHz <2 kHz

® Frekans inverter cikis voltajinin (dU/dT) voltaj yiikselme hizinin sinirlandiriimasi.
Eger motor 500 V/us veya daha az bir ylikselme hizi gerektiriyorsa, inverterin cikisina filtre koymaniz gerekir. Litfen ek bilgiler
icin Mitsubishi saticiniza danisiniz.

—— UYARI

® Uzun mesafeli kablo (6zellikle blandajl motor kablosu) kullaniimasi durumunda kablolardaki kapasitans nedeniyle olusan sarj akimindan
inverter etkilenebilir. Bu durumda, asir koruma fonksiyonu veya hizli akim limitleme fonksiyonu diizglin calismayabilir veya inverter cikisina
baglanan ekipmana zarar verebilir. Hizli akim limitleme fonksiyonunun istenmeyen sekilde calismasi durumunda iptal edebilirsiniz. (Pr. 22 Akim
sinirlama seviyesi ve Pr. 156 Akim sinirlama islem se¢imi, kullanim kilavuzuna bakiniz.)

® Pr.72 PWM frekans secimi ayrintilar icin kullanim kilavuzuna bakiniz.

® Anlik gii¢ arizasindan sonra otomatik yeniden baslatma kullanirken, asagidakinden daha uzun kablo ile calistirin, frekans aramasi olmaksizin
secenegini belirleyin (Pr. 162 ="1, 11"). Ayrintilar icin kullanim kilavuzuna bakiniz.

Motor kapasitesi 0.1K 0.2K 04K
Kablo uzunlugu 20m 50m 100 m
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3.4 Kontrol devresi klemensleri

3.4.1 Standart kontrol devresi terminal plani

Onerilen kablo boyutu:
0,3-0,75 mm’?

(2] [5] [4] AM
e s | e

[RUNJSE| [SOJ [S1] [S2] [SC| [SD)

\
Al

I s I e e | e e | v e |

3.4.2 Kablo baglanti talimatlan
Kablo tesisati

Kontrol devresi kablosu olarak kablo yiiziigu ve blendaji soyulmus bir kablo kullanin. Tek damar bir kablo icin, kablonun blendajini
soyun ve dogrudan baglayin. Terminal soketine kablo yuizigl veya tek damar bir kablo takin.

® Blendaji yaklasik olarak asagida belirtilen boyutta siyirin. Eger soyulan blendajin uzunlugu cok fazlaysa, bitisik kablolar arasinda
kisa devre meydana gelebilir. E§er uzunluk ¢ok azsa, kablolar ¢ikabilir.

Blendaji siyrilan kabloyu, gevsemesini engellemek icin biiktlikten sonra baglayin. Ayrica, lehim yapmayin. .
| —
10mm

® Kablo yuzugind sikistirin.
Kablolan kablo yiiziigline takin ve kablolarin kovandan 0 ila 0,5 mm arasinda disari ¢iktigini kontrol edin.

® Siktiktan sonra kablo yiiziginiin durumunu kontrol edin.
Uygun sekilde sikismamis veya ylizeyi hasar gérmis kablo ytziguina kullanmayin.

X X X 4

sabitlenmemis
kablolar

Kabugun icerisine
yerlestirilmemis kablolar

Hasarli

Burusmus ug

Onerilen kablo ytiziikleri:

2 Kablo yiiziigii Modeli B
Kablo Boyutu [mm?] Uretici
Yalitim Kovanh Yalitim Kovansiz
0,3/0,5 Al 0.5-10WH —
0,75 Al 0.75-10GY A0.75-10
1 Al 1-10RD A1-10 Phoenix Contact Co., Ltd.
1,25/1,5 Al 1.5-10BK A 1.5-10
0,75 (iki kablo icin) AI-TWIN 2 x 0.75-10GY —

Stkma pensesi: CRIMPFOX ZA3 (Phoenix Contact Co., Ltd.)
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® Kabloyu klemense takin.

Kablo yuziikstz biiklimli bir kablo kullanirken, yayl klemens a¢-kapa butonuna diiz tornavida kullanarak iyice basin ve kabloyu
yerlestirin.

UYARI

® Kablo yuziksiz bir kablo kullanirken, yakindaki terminallerle kisa devre olusturmasini dnlemek icin, yeteri kadar biikin.

® Diz tornavidayi yayli klemens a¢-kapa butonuna dikey olarak yerlestirin. Tornavidanin keskin ucunun kaymasi inverterin zarar gérmesine veya
yaralanmaya neden olabilir.

Kablonun cikariimasi
® Kabloyu yayli klemens a¢-kapa butonunu bir diiz tornavida ile sonuna kadar iterken kabloyu cekin.

Diiz tornavida

— UYARI

® Kuclk uglu bir diiz tornavida kullanin (Ug kalinhgi: 0,4 mm/ug genisligi: 2,5 mm). Dar uglu bir diiz tornavida kullanilirsa, terminal blogu hasar
gorebilir.

® Diz tornavidayi yayli klemens ac-kapa butonuna dikey olarak yerlestirin. Tornavidanin keskin ucunun kaymasi inverterin zarar gérmesine veya
yaralanmaya neden olabilir.

3.4.3 Kontrol devresi baglanti talimatlan
® G/C sinyal referans terminalleri PC, 5 ve SE birbirlerinden izole edilmislerdir. PC veya SE 5 numaral terminal ile kisa devre
edilmemelidir. Pozitif lojik baglantida STF, STR, RH, RM, RL terminallerinin ortak ucu PC terminalidir.

® Kontrol devresi terminal baglantilari icin ekranl ve biklimlu kablo kullaniniz. Bu kablolari ana besleme kablolarindan uzak
tutunuz (230 V réle devresi dahil).

® Kontrol giris sinyalleri mikro akim mertebisinde oldugu icin

kontak girislerini kullanirken ikiz kontak veya birden fazla —_ ———
kontagi paralel kullaniniz.
® Kontrol giris klemenslerine harici gerilim uygulamayiniz -,
(Orn; STF).
® Alarm cikislarina (A, B, C) gerilimi her zaman réle bobini veya ) ) .
lamba vb. lizerinden uygulamaya dikkat ediniz. Mikro sinyal kontaklan Ikiz kontaklar
® 0,3-0,75mm? kesitli kumanda kablosu kullaniimasini
Oneririz.

Kullanilan kablo boyutu 1,25 mm? veya iizerindeyse, 6n kapak diizgiin bicimde takilmayabilir. Kapagi diizgiin bicimde takmak
icin, kablolarn uygun bicimde gecirin.

® Maksimum kablo uzunlugu 30 metredir.

® Kontrol sinyali seviyesi kopriiniin yerinin degistirilmesi ile pozitif (SOURCE) ve negatif (SINK) lojik secilebilir. Fabrika ayari pozitif
lojik olarak yapilmistir. Kontrol lojigini degdistirmek icin kontrol devresi terminal blogundaki képriyi kullaniniz.



4 INVERTERI KULLANMADAN ONCE DiKKAT EDILECEK
HUSUSLAR

FR-D700 serisi inverterler guvenilirligi ¢ok yiiksek Urtinlerdir. Fakat yanlis cevre birimleri baglanmasi ya da calistirma/ kullanma
Urdin dmrini azaltabilir. En kot durumda, inverter hasar gorebilir.
Calistirmaya baslamadan 6nce her zaman asagidaki maddeleri tekrar kontrol ediniz:

® Motor ve ana besleme baglantilari icin izoleli kablo ylkstgi/pabucu kullaniniz.
® Cikis klemenslerine (U, V, W) enerji verilmesi invertere zarar verir. Aksi takdirde inverter zarar gordir.

® Kablo baglantilani bittikten sonra inverter icinde kesik kablo parcalari kalmamalidir. Orn; kesik kablo parcalari alarm ya da
arizaya neden olabilir. Montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin icine girmesine izin vermeyiniz.

® Maksimum gerilim diisiimiiniin % 2 veya altinda olabilmesi icin 6nerilen kablo kesitlerini kullaniniz.
inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim diisiimi motor torkunun diismesine neden olacaktr.
Gerilim diisimii 6zellikle diisik frekanslarda etkili olur. (Onerilen kablo kesitlerini Sayfa 6'da bulabilirsiniz.)

® Maksimum kablo uzunlugu 500 metreyi asmamalidir.
Ozellikle uzun mesafeli kablo baglantilar icin hizli akim limitleme fonksiyonu dogru calismayabilir. Kablolardaki parazit
olusturan kapasitans nedeniyle olusan sarj akimi sonucu, inverter ¢ikisina baglanan ekipman arizalanabilir. (Bkz. Sayfa 7)

® Elektromanyetik uyumluluk
inverterin calistirilmasi sonucu, giris ve cikis tarafinda kabloyla bagli (enerji besleme hatti yoluyla) ya da kablosuz sekilde cevre
cihazlara (Orn; Am radyolar) ya da veri veya sinyal hatlarina aktarilabilen elektromanyetik parazitler ortaya cikabilir.

Kablosuz olarak yayilan parazitleri azaltmak icin giris tarafinda opsiyonel bir filtre kullaniniz. Hatta yayilan guriltiyi
(harmonikleri) azaltmak icin AC veya DC reaktor kullaniniz. Cikis guriltiisiini azaltmak icin blendajli motor kablolan kullaniniz.
® Inverter cikis tarafinda Mitsubishi tarafindan izin verilenler disinda hicbir elektronik komponent (Orn; giic faktérii diizeltme
kondansatord, varistor vb.) kullanmayiniz. Bu durum, inverterin kapanmasina, bagl bulunan parcalar ya da komponentlerin

zarar veya hasar gérmesine neden olabilir.

¢ inverterdeki kablo baglantisi ya da diger calismalara baslamadan énce, sebeke gerilimini kapatiniz ve en az 10 dakikalik
bekleme siiresine uyunuz. Bu siire, sebeke gerilimi kapatildiktan sonra kondansatorlerin tehlikesiz bir gerilim degerine desarj
olabilmeleri icin kullanilir.
® Inverter ¢ikis tarafindaki kisa devre veya topraklama hatasi, inverter birimlerinin hasar gérmesine neden olabilir.
- Kablo baglantisina kisa devre ve toprak kacagi kontroll yapiniz. Kisa devre, toprak kacagi veya izolasyonu zayif motora
baglanan inverterin tekrarlanan calistirma girisimleri, inverteri bozabilir.
- Enerji vermeden 6nce inverter cikis tarafinda topraklama ve fazlar arasi izolasyonlarin timiini kontrol ediniz.
Ozellikle eski motorlarda ya da uygun olmayan ortamlarda kullanilan motorlarda, motorun izolasyon direncini kontrol ediniz.
¢ inverter girisinde calistinp durdurmak icin manyetik kontaktér kullanmayiniz. inverteri her zaman basla sinyali ile calistiriniz (STF
ve STR sinyallerini ON/OFF yaparak).
® + ve PR terminalleri arasinda yalnizca harici rejeneratif frenleme direnci baglayin. Mekanik bir fren baglamayin.
FR-D720S-008 ve 014'e fren direnci baglanamaz. + ve PR terminallerini agik birakin.
Ayrica, + ve PR terminallerinin arasini kisa devre yapmayin.

10
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® Girig/cikis sinyal baglantilarina izin verilen maksimum degeri agan bir gerilim uygulamayiniz.
Inverter G/C sinyal devresine izin verilenden daha yiiksek bir gerilim uygulanmasi veya ters polarite G/C cihazlarina zarar
verebilir. Hiz ayar potansiyometresinin 10-5 terminallerine yanls baglanmalarini engellemek icin 6zellikle kablo baglantisini
kontrol edin.

® Bypass calisma icin kullanilan MC1 ve MC2 igin elektrik ve mekanik MC1 Kilitteme
kilitlemeleri saglayin. Gug :
Yanda gosterildigi gibi yanlis baglanti yapilmasi, inverterin sebeke kaynagi RL1 U i
Uizerinden kacak akima maruz kalmasi ve ark olusmasi gibi durumlar SiL2 V MC2 !
sonucu inverterin zarar gérmesine neden olur. TL3 W "’i;t;;;n’e;ér’] akim

® Enerji  kesilip geldikten sonra inverterin yeniden calismasi inverter

istenmiyorsa, inverter girisine bir kontaktér konulmali ve kilitleme
devresi ile kontaktériin start sinyali ile calismasi engellenmelidir. inverter start sinyali kalici anahtar {izerinden verilir ise, enerji
kesilip geldikten sonra otomatik olarak tekrar ¢alisacaktir.

® Periyodik degisken ytiklerle calismaya yonelik uyarilar
Sik calistirma ve durdurma veya yiikteki stirekli degisimler, inverter transistor elemaninda biiyuk sicaklik degisimlerine ve modill
omriiniin azalmasina neden olur. Bu "termal yorgunluk" her seyden 6nce "asiri yuk" ve "normal ¢alisma" arasindaki akim
degisimi sonucu olustugu icin, uygun ayarlamalar yaparak sinir akimi mimkin oldugunca disirilmelidir. Fakat akimi
dislirmek, tahrik Unitesinin istenen performansa ve dinamige ulasamamasina neden olabilir. Bu durumda, daha yiksek
kapasiteli bir inverter modeli seginiz.

¢ inverter 6zelliklerinin ve nominal degerlerinin kullaniminiza uygunlugunu kontrol ediniz.

¢ inverterden kaynaklanan elektromanyetik giiriiltiiler nedeniyle frekans ayar sinyalinde meydana gelen degisiklikler yiiziinden
motor hizinda dengesizlik s6z konusu oldugunda, analog hiz referans sinyalini uygularken asagidaki 6nlemleri alin.
- Sinyal kablolarini ve gii¢ kablolarini (inverter G/C kablolar) birbirine paralel olarak yerlestirmeyin ve demet yapmayin.
- Sinyal kablolarint miimkiin oldugunca glic kablolarinin (inverter G/C kablolari) uzagindan gegirin.

- Sinyal kablolarini blendajli olarak kullanin.

11



5 INVERTER KULLANILAN SISTEMIN ARIZA GUVENIRLIGI

Bir ariza meydana geldiginde, inverter ariza sinyali vererek durur. Bununla birlikte, algilama devresi veya cikis devresi arizasi
durumunda inverter hata ¢ikis sinyali verilemeyebilir. Mitsubishi’'nin en iyi kalite Grlinler sunmayi garanti etmesine karsin,
inverterin herhangi bir nedenle ariza yapmasi halinde makinenin zarar gérmesini engellemek amaciyla inverter durum ¢ikis
sinyallerini kullanan bir kilitleme kullanin ve ayni zamanda sistem konfiglirasyonunu inverter ariza yaptiginda dahi ariza giivenligi
calisacak sekilde gerceklestirin.

inverter durum cikis sinyalleri ile kilitleme yontemi
Asadida belirtildigi gibi kilitleme saglamak icin inverter durum cikis sinyallerinin birlestirilmesi ile inverter alarmi algilanabilir

Kilitleme Yontemi Kontrol Yontemi Kullanilan Sinyaller Sayfaya bakiniz
inverter koruma fonksiyonu | Alarm kontagi calisma kontrolii Ariza cikis sinyali
calismasi Devre arizasinin saptanmasi (negatif lojik) | (ALM sinyali)
S . Calismaya hazir sinyali
Calismaya hazir sinyalinin kontrolu (RY sinyali)
Baslatma sinyali T

Baslatma sinyalinin ve ¢alisma sinyalinin (STF sinyali, STR sinyali) Eali(ametreler bélimiine
; lojik kontrolii Calisma sinyali aKiniz
Inverter ¢alisma durumu (RUN sinyali)

Baslatma sinyali

Baslatma sinyalinin ve ¢ikis akiminin lojik (STF sinyali, STR sinyali)
kontrolu Cikis akimi saptama sinyali
(Y12 sinyali)

inverter disinda kontrol yontemi

inverter durum sinyali tarafindan kilitleme saglansa bile, inverterin ariza durumuna bagh olarak yeterli ariza giivenligi saglanmaz.
Ornegin, inventer ariza cikis sinyali, baslatma sinyali ve RUN sinyal cikisi kullanilarak kilitleme saglandiginda, ariza cikis sinyali
cikisinin yapilmadigi ve bir inverter arizasinin meydana gelmesine karsin RUN sinyali ¢ikisinin yapildigi bir durum sz konusudur.

Motor hizini algilamak icin bir hiz dedektori ve motor akimini algilamak icin akim dedektori kullanin; sistemin glivenlik diizeyine
uygun olarak asagida belirtildigi gibi kontrol destek sistemi kullanin. inverter calistirildiginda, motor calismasini ve motor akimini
dedektorlerden alinan gercek deger ve set de@erleri karsilastirmalarini yaparak kontrol ediniz. Motor akimi, basglatma sinyali kesilse
dahi, inverter yavaslamaya baslayacad icin motor duruncaya kadar calisacaktir. Mantik kontroli icin, inverter yavaslama suresini
dikkate alarak bir dizi yapilandirin. Ayrica, tic-fazli akimin kontrol edilmesi tavsiye edilir.

Kontrol cihazi

Sistem arizasi

inverter Dedektor (hiz, sicaklik,
hava debisi, vs.)

Alarm algilama sensériine

inverter hiz komutunu hiz dedektériinden algilanan hiz ile karsilastirarak gercek hiz ile set hizi arasinda fark olmadigindan emin
olun.
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6 PARAMETRELER

inverterin basit degisken-hizli calismasi icin, parametrelerin baslangic ayarlari ile kullanilabilir. Yiik ve calisma spesifikasyonlarina
uygunlugu saglamak (izere gerekli parametreleri ayarlayin. Parametre ayari, dedisikligi ve kontroli parametre Unitesinden
yapilabilir. Parametrelerin ayrintilari icin kilavuza bakiniz.

Baslangic ayarinda, yalnizca basit mod parametreleri gériintiilenir.
Pr. 160 Uzun siire calisma ekrani se¢cimi parametresini gerektigi sekilde ayarlayin.

Parametre isim Ba;I?ng.lg Ayar araligi Aciklamalar
degeri
160 Uzun siire calisma ekrani 9999 9999 Yalnizca basit mod parametreleri goriintiilenebilir.
secimi 0 Basit mod ve genisletilmis mod parametreleri goriintiilenebilir.

Aciklamalar

® © isaretli parametreler temel mod parametreleridir.

J Tabloda|:| isaretli parametreler, Pr. 77 Parametre yazma se¢imi "0" dahi olsa (baslangi¢ degeri) calisma sirasinda
degistirilebilir parametrelerdir

*1

Deger cihaz kapasitesine baghdir.

Parametre isim Ayar araligi B:il;:?i'g Parametre isim Ayar aralig B?el;zrgi'g
0 | Torkayar 0ile30% 6/4/3" 17 MRS giris secimi 0,24 0
y
Maksimum cikis ) Yiiksek hiz maksimum .
1 | frekansi 0ile 120 Hz 120 Hz 18 | fekanst 120 ile 400 Hz 120 Hz
2 :‘vrlérI‘(IaT\:lr sikas 0Oile 120 Hz OHz 19 Baz frekans gerilimi gglse; ggg;’ 8888
3 | Bazfrekansi 0ile 400 Hz 50 Hz Hizlanma/ yavaslama | ..
Coklu Iz set degeri 20 | oferans frekans 1ile 400 Hz 50 Hz
oklu hiz set degeri .
©@4 (yiiksek hiz) 9 Oile 400 Hz 50 Hz 22 Akim sinirlama degeri | 0ile 200 % 150 %
Coklu hiz set degeri . Yiiksek hizl calisma .
@5 (orta hiz) Oile 400 Hz 30Hz 23 | akim sinir 8;'539200 % 9999
o kompanzasyonu
Coklu hiz set degeri .
6 (alcak hiz) 0 ile 400 Hz 10 Hz 24 o ;
. t degeri 0ile 400 Hz,
7 | Hizlanma zamani 0ile 3600 s 5/10 s *2 ile (c':z : '72) set degerl 9559 z 9999
8 | Yavaslama zamani 0ile 3600 s 5/10s 2 27
: Hizlanma /yavaslama
o | Elektroniktermik O/L | (- 500 a Nominal 29 | ggrisi 01,2 0
role cikist akimi 30 Rejengratif frgn . 012 0
DC enjeksiyonla fonksiyon segimi
10 frenleme islem Oile 120 Hz 3Hz 31 Frekans atlama 1A
frekans
- : - 32 Frekans atlama 1B
11 | DCenjeksiyonla 0ile10s 05s
frenleme islem siiresi ’ 33 | Frekansatlama2A 0ile 400 Hz 9990 | 9999
i z,
DC enjeksiyonla s 34 Frekans atlama 2B
12 frenl isl Oile 30 % *
J:r?"e,:,“ie slem re=nm 6/4% 35 Frekans atlama 3A
13 | Baslama frekansi 0Oile 60 Hz 0,5 Hz 36 | Frekansatlama3B
14 Yiik yapisi secimi Oile3 0 37 Hiz gostergesi 0,0,01 ile 9998 0
15 | Jog frekansi 0 ile 400Hz 5Hz 40 Eeugli\ln:?w Dénmeyonii| ; 0
Jog hizlanma/ .
16 | Vavasiama zamam Oile 36005 0.5 41 Eg*l';ae's‘isa ulagildi 0ile 100 % 10%

6 %: FR-D720S-042 veya daha dusiik, FR-D740-022 veya daha dusiik
4 %: FR-D720S-070 ve 100, FR-D740-036 ile 080
3 %: FR-D740-120 ve 160

*2

Deger cihaz kapasitesine baghdir.
5s: FR-D720S-008 ile 100, FR-D740-080 veya daha diisiik

10 s:FR-D740-120 ve 160

*3

Deger cihaz kapasitesine baghdir.

6 %: FR-D720S-008 ve 014
4 %: FR-D7205-025 ve 100, FR-D740-012 ile 160
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PARAMETRELER \‘T
i . Baslangig . . Baslangig
Parametre Isim Ayar araligi degeri Parametre Isim Ayar araligi degeri
42 Cikis frekans algilama | 0 ile 400 Hz 6 Hz 77 Parametre yazma 012 0
P secimi 1,
43 Ters doniiste qikis 0 ile 400 Hz, 9999 —
frekansi algilama 9999 78 Z‘:\I;etliltc’;:z‘s‘egimi 0,1,2 0
ikinci hizlanma/ , -
44 yavaglama zamani 0ile 3600 5105 79 | Calisma modusecimi |0,1,2,3,4,6,7 0
45 'z';'r':‘g'g’la"”'ama 0ile 36005,9999 | 9999 30 :‘,'\':;r‘:; ekt?l’(’:f('x:'ktar 0,1ile 7,5 kW, 9999
9999
46 | ikincitork ayan 0ile 30 %, 9999 9999 kontrolu) |
- Oile 500 A
Ikinci V/F . 82 Motor uyartim akimi 9999
47 (baz frekansi) 0ile 400 Hz, 9999 9999 9999 e
A Nominal motor :
48 Lke'g:'riak'm siirlama | 1050006, 9999 | 9999 83 | gerilimi 0ile 1000V 400V 2
ikinci elektronik . 84 Nominal motor 10ile 120 Hz 50 Hz
51 | iermik O/L réle 0ile 500 A, 9999 9999 frekansi
0,5 8ile12,14, 90 | Motor sabiti (R1 Oile 500, 9999
52 |DU/PUanagésterge |20,23ile25, 0 ( 9999
veri se¢imi 52ile 55,61, 62, Auto tuning ayarlari/
64, 100 96 durum 0,11,21 0
Frekans izleme . -
55 referansi 0Oile 400 Hz 50 Hz 117 iF;liJaI;;l;re‘rulesme ?OIIHeGS 2147) 0
. Nominal
56 Akim izleme 0ile 500 A inverter 118 | PU haberlesme hizi 48,96, 192,384 192
refereransi ikist akimi PU haberlesme sto
2 119 bit uzunlugsu P o101 !
Sebeke kesilmesi
57 senkronizasyon 0,0,1ile 55,9999 9999 120 |PY haberlesme parite | ;| , )
zamani kontrolii n
Cikis frekansi . PU haberlesmesi
58 yiikselme gecikmesi Oile 605 1s 121 | tekrar deneme sayisi | Oile 10,9999 1
Dijital potansiyometre secimi
59 secimi 01,23 0 122 |PV haberlesmesi 0,0,1ile 999,8s, 0
60 IE(nerji tlasar_rufu 0.9 0 kontrol zaman a.rallgl 9999
ontrol secimi 123 E:’k*l‘:r':ee"ze;:‘“ae:;ya" Oile 150 ms, 9999| 9999
65 Ariza sonrasi tekrar oiles 0 A
calisma seg¢imi PU haberlesmesi CR/LF
124 var/yok secimi 01,2 !
66 | Akimsinirlama 0ile 400 Hz 50 Hz
baslangi¢ frekansi 125 Klemens 2 set frekansi 0ile 400 Hz 50 Hz
67 Alarm sonrasi tekrar | 0 ile.1 0, 0 kazang ayari
calisma sayisi 101ile 110 126 Elaezr::::;ailet frekansi 0 ile 400 Hz 50 Hz
Tekrar calisma .
68 bekleme zamani 0,11le 600 1s PID kontrol otomatik .
127 htarl frek 0 ile 400 Hz, 9999 9999
69 | Tekrarcalismaadedi |, 0 anahtarfama frekansi
ve silme 128 | PID aksiyon secimi gozlf)e i; 0
Rejeneratif fren .
70 . - Oile30% 0% ;
siddeti 129 | PID oransal band 8,919|ée 1000 %, 100 %
. .. 0,1,3,13,23,40
71 Baglanan motor tipi L e T 0 ;
9 P! [43,50,53 130 | PIDintegral zamani 8g9ge 36005, 1s
72 PWM frekans secimi  |0ile 15 1 5 1le 100 %
o P 0,
73 | Analog giris secimi | 0,1,10,11 1 131 | PID dst limit 9999 9999
Giris fiiltre zaman i 132 | PIDaltlimit 0 ile 100 %, 9999
74 sabiti Oile8 1 9999
Reset secimi /PU 133 | PID setdegeri 89”;91 00 %, 9999
75 baglantisi algilama/ |Oile3,14ile 17 14
PU stop secimi PID diferansiyel 0,01ile 10,005,
134 | Zamani 9999 9999
145 | PU dil segimi Oile7 1

*1

Deger cihaz kapasitesine baghdir.

5s: FR-D720S-008 ile 100, FR-D740-080 veya daha duisiik
10 s:FR-D740-120 ve 160

*2

200 V/400V
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Baslangi¢ degeri voltaj sinifina bagli olarak degisiklik gosterir:




7/ PARAMETRELER
Parametre isim Ayar araligi Ba§le~mg‘|g Parametre isim Ayar araligi Ba;l?ng‘lg
degeri degeri
146 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. (1)61 235 lgg,féu;le
Gikis akimialgilama | . o o 64,70, 90,91, 95,
150 | Seviyesi Oile 200 % 150% " | 96, 98,99, 100,
A, B, Cklemenslerinin |101,103,104,107,
151 C:gkclii?‘:(:s‘:l algilama | g e 105 0s 192 fénﬂsiyon segimi 108, 111ile 116, 9
g 125,126,146,147,
Sifir akim algilama . 164,170,190, 191,
152 | Ceviyesi Oile 200 % > % 195,196,198, 199,
153 Sifir akim algilama Oile1s 05s 9999
gecikmesi ’ 232 Cokluh L
P . oklu hiz se¢imi .
156 Akim sinirlama islevi 0ile 31,100, 101 0 ile (hiz8..15) 0 ile 400 Hz, 9999 9999
secimi 239
157 | OLsinyali cikig 0ile 25,9999 0s 240 | Soft-PWM secimi 0,1 1
gecikmesi <
: : Analog giris
. lile3,5,8ile12, - A
158 AM k[emenﬂ . 14"'32'?’ 3485'29 53 1 24 monitorleme segimi 01 0
fonksiyon secimi TS "
61,62 244 |Segutmafanicalisma | 1
i segimi ’
@160 | Jzunstrecalisma |, g9 9999 s .
€Krani secimi 245 | Nominal kayma degeri| 0 ile 50 %, 9999 9999
Parametre linitesi ayar
161 . 0,1,10,11 0 Kayma
diigme fonksiyonu 246 | kompanzasyonu 0,01ile10s 05s
Anlik enerji zaman sabiti
162 | kesintisinde yeniden | 0,1,10, 11 1 Sabit cikis bolgesi
start secimi
Yenide:ba lama akim 247 Ilzgrnmgnzas onu 0,9999 9999
165 | nLen oA 0ile 200 % 150 % segimpi 4
166 Cikig akimi saptama  [0ile 10, 01s Calisma sirasinda
sinyali bekleme siiresi | 9999 ' 249 | topraklama hatasi 0,1 0
167 | Gikisakimisaptama |, 0 denetimi
islemi se¢imi ’ 0ile 1005,
168 250 | Durus secimi 1000ile 1100s, 9999
Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. 8888, 9999
169 251 | Sikis fazkoruma 0.1 1
Kiimiilatif gii¢ sayaci secimi '
170 gorme/sifirlama 0,10,9999 9999 255 | Omiralarmidurum | . o 0
171 | Gahsmasaatisayaat | o000 9999 .ekranl
gorme/sifirlama ! 256 Ik akim limitleme (O ile 100 %) 100 %
0ile5.7.8.1012 devresi 6miir ekrani ° °
178 STF k[emens L. 14,16, 18, 24,.25, 60 Kumanda
fonksiyonu secimi 37,60, 62,65 ile 257 | kondansatérleri dmiir | (0ile 100 %) 100 %
67,9999 ekrani
Oile5,7,8,10,12, Ana devre
179 fs;r:kl;!;?:::e;imi ;;‘ 16? ;g gg’nzes' 61 258 | kondansatérleri 6miir | (0 ile 100 %) 100 %
67,9999 ekrani
Ana devre
180 ?:nlﬁ:im::: secimi 0 259 | kondansator kullanim | 0,1(2,3,8,9) 0
= Y s 0ile5,7,8,10,12, omrii olciimii
RM klemens 14,16, 18, 24, 25,
181 fonksiyonu secimi 37,62,65ile 67, ! 260 PWM frgll(ans!na 0,1 0
Cemens 9999 otomatik gecis
RH P
182 fonksiyonu se¢imi 2 261 $el:!ek-e kesildi durug 01,2 0
secimi
0,1,3,4,7,8,11il .. P
1@252@4@4ie 267 | Klemens 4 giris secimi | 0, 1,2 0
64,70, 90, 91, 93, :
95, 96,98, 99, 100, 268 2";;'“,:.‘" ondahikhane |, ; 9999 9999
190 RUN klemens 101,103,104,107, 0 —
fonksiyonu secimi 108,111 ile 116, 269 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
125,126, 146,147, -
164,170,190, 191, Dijital ayar potuiile 0.0.01.0.10.1.00
193,195,196, 198, 295 | frekans degistirme Tooo e 0
199, 9999 ayar genligi '
296 | sifreli kilitleme diizeyi | J 1% 1011€106/| 9999
Sifreli kilitleme/kilit 1000 ile 9998
297 | 3¢ma (O ile 5,9999) 9999
298 | Frekans arama kazanci| 0 ile 32767, 9999 9999
Tekrar calisma
299 | sirasinda dénme yénii | 0, 1,9999 0

belirleme
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PARAMETRELER \‘T
i . Baslangig . . Baslangig
Parametre Isim Ayar araligi degeri Parametre Isim Ayar araligi degeri
338 Haberlesme igslemi 01 0 Artma sirasinda
komut kaynag ! 595 | biiyiikliik dengeleme |0ile 50 % 10 %
339 Haberlesme hiz komut 01,2 0 mjk'ia""
kaynag 596 Biiyiikliik artirma 0.1ile 3600 s 55
340 Haberlesme baglatma 0.1.10 0 s‘.‘.ref' _
mod segimi 597 sBili‘t}g;:(IUk azaltma 0,1ile3600s 5s
342 Haberlesme EEPROM 0.1 0
yazma segimi ! 611 Yeniden caligmada 0ile 3600, 9999
343 Haberlesme hata . 0 hizlanma siiresi 9999
sayisi 653 | Hizdiizeltme kontrolii | 0ile 200 % 0
450 | 2. Motor secimi 0,1,9999 9999 Rejenerasyon
495 | Uzak cikis segimi 0,1,10,11 0 665 | engelleme frekans 0ile 200 % 100
496 | Uzakcikisveri1 Oile 4095 0 z?z.arfm hatask
* iris faz hatasi koruma
Haberlesme hatasi 872" segifni 0,1 1
502 | durumunda sistem 0,1,2 0 Rei
ejenerasyon
davranisi 882 | engelleme islemi 0,1,2 0
503 | Bakim zamanlayicisi | 0 (1 ile 9998) 0 secimi
Bakim zamanlayicisi . Rejenerasyon
504 | i zaman aga" 0ile 9998, 9999 9999 883 | engelleme islem 300ile 800V 28 04\? (IJ)/C 2
549 | Protokol secimi 0,1 0 se\'nye5|
PUmod cal Rejenerasyon
mod calisma .
551 komutu ﬁayﬁlak se¢imi 24,9999 2 885 iggﬁl‘aer:rz‘:syon 89”9691 ore 6Hz
555 | Akim ortalamazamani| 0,1ile 1 1s frekansi sinir degeri
Rejenerasyon
556 ;;::r"ig?ta maskeleme 0,0ile20s 0s 886 | engelleme gerilim 0ile 200 % 100 %
kazanci
Akim ortalama degeri | , . Nominal 888 | Bosparametre 1 0ile 9999 9999
557 \kisi referans degeri | /1€ 500A inverter
sras 9 gtkigi akimi 889 | Bos parametre 2 0ile 9999 9999
PTC termistorii 0,5ile30Q Pryp
561 S ’ ’ 9999 Toplam gii¢ izleme
koruma diizeyi 9999 891 | hanesinin degisim 0ile 4,9999 9999
Kimiilatif sebeke siiresi
563 | beslenmesayacitasma| (0ile 65535 0
degeri yacitagma) (0lle ) C1 | AMklemens B B
P (901) *3| kalibrasyonu
564 | Kumilatifcalisma | ;. 5535 0
sayaci tasma degeri 2 Klemens 2 set offset
Baslangi¢ frekansinda (902) *3| ayari 0ile 400 Hz OHz
571 tutma zamani 0,0ile 10,0 s,9999 9999 c3
fhtic Klemens 2 frekans .
575 Eiljl:le§s|i(ESIntISI saptama| ... 3600 5, 9999 1s (902) *3 | kazangayan 0ile 300 % 0%
Cikis kesintisi saptama | , . 125 |k 2 setk )
576 diizeyi 0ile 400 Hz 0 Hz (903) ay‘;’::ens setkazang | . 400 Hz 50 Hz
kis kesintisi iptal .
577 | Sikis kesintisiip 900ile 1100 % 1000 % ca
etme diizeyi - ﬂtfesne\te:s;frekans 0ile 300 % 100 %
592 | Gegis fonksiyonu 012 0 (903) yar
seglm.l — c5 Klemens 4 set offset 0ile 400 Hz 0 Hz
593 22:!‘:1':“““‘ biyaklik |46 559, 10% (904) "3 | ayan
Azalma sirasinda c6 Klemens 4 frekans . o o
594 | biiyiikliik dengeleme |[0ile 50 % 10 % (904) *3 | kazangayan Oile 300 % 20%
miktar
126 | Klemens 4 set kazang )
(905) +3| ayar 0ile 400 Hz 50 Hz
c7 Klemens 4 set kazang .
- 0ile 300 % 100 %
(905)*3 | ayan

200 /400 V
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Yalnizca (g fazh glig giris 6zelligi modeli icin kullanilabilir.

Baslangi¢ degeri voltaj sinifina bagh olarak degisiklik gosterir:

Parantez icindeki parametre numaralari, FR-E500 serisi veya parametre Uinitesi (FR-PU04/FR-PU07) veya (FR-PA02-02) kullanima yoneliktir.




Z

PARAMETRELER

gosterilmesi

Parametre isim Ayar araligi B:felg:rgi";
C22
(922) 1
c23
(922) ™ Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
C24
(923) M
C25
(923)"
990 | PU buzzer kontrol 0,1 1
991 | PU kontrast ayari Oile 63 58
Pr.CL | Parametre sil 0,1 0
ALLC | Tiim parametrelerisil | 0,1 0
Er.CL | Alarm geg¢misi sil 0,1 0
Fabrika ayarlarindan
Pr.CH | farkli parametrelerin | — —

"1 Pparantez icindeki parametre numaralari, FR-E500 serisi veya parametre Unitesi (FR-PU04/FR-PU07) veya (FR-PA02-02) kullanima yoneliktir.
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7 HATA GIDERME

FR-D700 EC inverter, hata durumunda tahrik Unitesini ve inverteri hasarlara karsi koruyan c¢ok sayida koruma fonksiyonuna
sahiptir. Hata durumunda bu tiir bir koruma fonksiyonu etkinlestirilirse, inverterin cikisi bloke edilir ve motor durur. ilgili hata
mesaji parametre Unitesinde gosterilir. Hatalarin nedeni bulunamiyorsa ya da hicbir arizali parca belirlenemezse, hata durumunu
eksiksiz sekilde tarif ederek MITSUBISHI ELECTRIC servisine basvurunuz.

® Ariza cikisinin KalCigi ... oo Koruma fonksiyonunun aktif olmasiyla 6rnek devre inverter girisindeki manyetik
kontaktor (MC) acar ve inverter gerilimi kesildigi icin alarm cikisi aktif durumda kalmaz.

® Alarm g0stergesi Koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman parametre (initesi otomatik olarak arizanin veya
alarmin gosterimine gecer.

® Resetleme yontemi Koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman inverter ¢ikisi bloke edilir (motor serbest durusa

gecer). inverter, otomatik yeniden baslatma konfigiire edilmedigi ya da resetlenmedigi
stirece kendiliginden calismaz. Lutfen otomatik yeniden baslamayi konfiglire ederken
ya da resetleme yaparken asagida belirtilen uyarilara uyunuz.
® Koruma fonksiyonu aktif oldugunda (6rnegdin inverter herhangi bir hata mesajiyla durdugunda), inverter kullanim kilavuzunda
belirtilmis gerekli diizeltme islemlerini yapiniz. Ozellikle inverter cikisinda kisa devre ya da toprak hatalari asir gerilimlerin
ortaya ¢ikmasi durumunda, bu tir arizalarin kisa araliklarla ortaya ¢ikmasi komponentlerin zamanindan 6nce eskimesine ve
hatta cihazin devre disi kalmasina neden olabilecedi icin, hata nedeni cihaz tekrar ¢alistirlmadan 6nce giderilmelidir. Hata
bulunup giderildikten sonra inverter resetlenip calismaya devam edilebilir.

inverter ariza veya alarm gostergeleri, asagida gésterildigi gibi gruplanr.
® Hata mesajl
Calisma veya ayar hatasi parametre tinitesi (FR-PU04/FR-PUQ7) lizerinde gériintiilenir. inverter calismaya devam eder.
® Uyari mesajlari
Uyari ekranda gorillr ancak inverter calismaya devam eder. Uyari mesajinin nedeni giderilmezse, buyiik bir arizaya neden
olabilir.
® Alarm
inverter, calismaya devam eder. Parametre ayari ile alarm cikisi alinabilir.
® Ariza
Koruma fonksiyonu aktif olur, inverter durur kapatilir ve ariza sinyali ¢ikisi aktif olur.

7.1 Koruma fonksiyonlarinin resetlenmesi

Inverterin resetlenmesi

Bir koruma fonksiyonu aktif olduktan sonra inverterin tekrar calistirlmasindan énce, hata nedeni giderilmelidir. inverterin
resetlenmesi sirasinda, elektronik termik koruma verileri ve tekrar calisma sayisi silinir. Resetleme islemi yaklasik 1 saniye surer.

inverter tic farkl sekilde resetlenebilir:

® Parametre Unitesi Gzerindeki STOP/RESET tusuna basarak.
(Ariza meydana geldiginde calisir)

® Besleme enerjisini agip kapayarak. ACIK

KAPALI
® RESET sinyali (negatif lojikte RES ve SD klemensleri veya sekilde gosterildigi gibi pozitif inverter
lojikte RES ve PC klemensleri kisa devre yaparak) en az 0,1 saniye aktif ederek. Resetleme
islemi sirasinda "Err!" gdstergesi yanip soner. RESET e
PC
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HATA GIDERME

7.2 Alarm listesi

Parametre Unitesi Aciklama Parametre Unitesi Aciklama
E--- E--- | Ariza gegmisi ElLF EILF* | Giris faz kaybi
HOL & | HOLD | Parametre iinitesi kilidi EOLr | eom Qggg?l';'méistenmeyen durusu
e
Lm0 e c hE EBE | Fren transistor al
E L '.' .+ |Erlile Er4| Parametre yazma hatasi t. ot ren transistoratarmi
§ e :: 'u', 'C EGF E|k|§ topraklama hatasi asiri akim
- . L orumasi
- Err. | Inverter reset — —
- L ELF | Cikis faz hata korumasi
= Locd | Sifre kilitlemeli —
,‘:,'_,','-,',' E.OHT | Harici termik réle fonksiyonu
T oL istenmeyen durus engeli (asiri akim) ——
g ,':_,'-',' ,'_ E.PTC* | PTC termistoriinin calismasi
oL oL istenmeyen durus engeli (asir gerilim) z —
- EPE | Parametre iinitesi hafiza arizas
E r ,’:, RB Rejeneratif fren 6n alarmi ——
T L= EPUE |PU bagl degil
E T H TH Elektronik termik réle 6n alarmi ———
5 el ERET | Alarm tekrar calisma sayicisi doldu
3 Py PS | PUStop ——
-LFL E.CPU | CPU anzas
i MT Bakim sinyal ¢ikisi ————
,':,’_ ,:,','_,‘ E.CDO* | Cikis akimi saptama degeri asildi
o UV | Dustik gerilim —
= ,‘:,‘ ,'_,','-,' E.IOH* | Ani akim sinirlandirma devresi arizasi
5| Fn FN Fan alarmi —
< - E E.AIE* | Analog girig hatasi
,': ,'-,',’- ,‘ E.OC1 Hizlanma sirasinda asir akim durusu * FR-PUO4 parametre (nitesi iizerinde "EILF, E.PTC, E.CDO, E.IOH, E.AIE anzalarindan biri
- - olustugunda "Fault 14" gériintilenir.
E ,'_-,‘,’_- ,:-‘ E.OC2 | Sabit hiz sirasinda asirt akim durusu
cCOr Yavaslama veya durma sirasinda asiri
R EOC3 | akim durusu
i ' Hizlanma sirasinda rejeneratif asiri
L EOVI gerilim durusu
© . . .
N cCo0 Sabit hizda calisirken rejeneratif asiri
< | LUC EOV2 gerilim durusu
cCo Yavaslama ya da durma sirasinda
L EOV3 rejeneratif agir gerilim durusu
Ceoe inverter asir yiik (elektronik termik
oo ETHT | 8le fonksiyonu)
Cum Motor asir yik kapamasi (elektronik
(U ETHM termik réle fonksiyonu)
EF!l A EFIN | Sogutucu asin isinma
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A.1 Avrupa Direktiflerine Uygunluk Talimatlan

A.1.1 EMC Direktifi

® Transistorll inverterler ve EMC direktifi hakkinda
Transistorll inverter, bir elektrik panosuna takilan ve makinelerin/sistemlerin kontroli icin diger cihazlarla birlikte kullanilan bir
Urlindlr. Dolayisiyla EMC Direktifi dogrudan inverterler icin gegerli degildir. Bu sebeple transistorlii inverterlerin tizerinde CE
isareti bulunmaz. (Inverterlerin tizerindeki CE isareti, alcak gerilim direktifiyle uyumluluk i¢in konur) CEMEP

e Uyumluluk
EMC Direktifi dogrudan bir inverter icin gecerli degildir. Ancak EMC Direktifi, inverter takilan makineler ve sistemler icin
gecerlidir. Bu makineler ve sistemlerin tzerinde CE isaretinin bulunmasi gerekir. EMC Montaj Direktifi BCN-A21041-202.

® Montaj
Inverterin montajinda lutfen asagidaki noktalara dikkat ediniz:

- Avrupa'da gecerli olan diizenlemelere uygun bir sebeke filtresi kullaniniz.

- Motor baglantisi icin blendajli kablo kullaniniz veya kablolari metal kablo kanallarinin i¢inden seriniz. Motor ve inverter
tarafindaki blendajlari topraklayiniz. Toprak hatti olabildigince kisa olmahdir.

- Giris hattina ve/veya kontrol hatlarina gereksinimlere uygun sebeke filtreleri takiniz.
EMC filtreleri de dahil olmak lizere Avrupada gecerli olan ilgili diizenlemeler hakkindaki ayrintili bilgileri "EMC Montaj
Talimatlan" (BCN-A21041-202) adh teknik dokiimantasyonda bulabilirsiniz. Litfen yetkili bayinizle irtibata geginiz.

A.1.2 Alcak Gerilim Direktifi

FR-D700 seri inverterler, rlin olarak Algak Gerilim Direktifine (EN 61800-5-1 standardina uygun olarak) Direktifine uygundur. Bu
durum, inverterdeki CE isareti ile belirtilmistir.

Talimatlar

® Eger uygulamaniz tiniteyi besleyen hattin korunmasi icin kurulum standardi olarak bir RCD (kalan akim cihazi) gerektiriyorsa, bu
cihazi DIN VDE 0100-530'a gore asagidaki sekilde segin:
Tek fazli inverter A ya da B tipi
Ug fazli inverter yalnizca B tipi

- Ek olarak kalan akim cihazi (RCD) secerken, sebeke filtrelerinin yol actigi kacak akim, ekranli motor kablosunun uzunlugu ve
tastyici frekansi degerlendirilmelidir.

— AC akim, bir basamak fonksiyonu olmadan anahtarlar kullanilarak baglandiginda, ani asimetrik yikler kalan akim cihazinin
(RCD) istenmeden tetiklenmesine neden olabilir. Bu durumda B Tipi bir kalan akim cihazi (RCD), gecikmeli ¢alisan B Tipi
kullanmak ya da tiim ¢ fazi ayni anda actk duruma getiren bir kontaktor kullanmak onerilir.

® Eger bir RCD kullanmiyorsaniz inverter ve diger ekipman arasina cifte ya da glglendirilmis bir yalitim yapin ya da ana besleme
kaynadi ile inverter arasina bir transformator koyun.

® Toprak baglantisini gerceklestirmeden RCD'yi elektrik sok emici olarak kullanmayin.
® Topraklama klemensini ayri olarak baglayiniz. (Bir klemense her zaman sadece bir kablo baglayiniz.)
® Sayfa 6'da belirtilen kablolar sadece asagidaki kosullarda kullaniniz:

— Ortam sicakhgi: Maks. 40 °C
Farkli kosullar icin EK C TABLO 5'te EN 60204‘e uygun baglanti seginiz.

® Vidayi sikistirirken, vida dislerine zarar vermemeye dikkat edin.
® Disiik gerilim direktifine uygun Uriinler icin, Sayfa 6' da belirtilen verilere sahip PVC kablolar kullaniniz.
® EN veya IEC Standartlarina uygun kompakt salter ve kontaktérler kullaniniz.

¢ inverteri, IEC664'de belirtilen asiri gerilim kategori Il, (ana beslemenin topraklamasina bakmaksizin kullanmaya elverisli), asiri
gerilim kategori Il (toprak-nétr sistemli ana besleme ile uygun) kosullan altinda kullanin.

e inverteri kirlilik derecesi 3 olan kosullarda IP54 veya iizerindeki koruma sinifina sahip pano icinde kullanin.
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* inverteri (IP20) kirlilik derecesi 2 olan ortamda pano disinda kullanmak icin fan kapak vidalariyla fan kapagini sabitleyin.

FR-D720S-070 ve 100, FR-D740-080 ve daha diisiik

Fan kapagi sabitleme
vidalari

Fan kapagdi

Fan baglantisi

FR-D740-036 6rnegi

FR-D740-120 ve izeri

Fan kapagi sabitleme
vidalari

FR-D740-160 6rnegi

® inverter giris ve cikislarinda, EN 60204 Ek C'de belirtilen tip ve kesitlerde kablolar kullanin.
® Réle cikislarin kapasitesi (klemens sembolleri A, B, C) 30V DC, 0,3 A olmalidir. (Rdle cikislari standart olarak dahili inverter

devresinden izole edilmistir.)

® Sayfa 4'teki kontrol devresi klemensleri ana devreden giivenli bir sekilde izole edilmistir.

Ortam

Fan kapagdi

Calisma sirasinda

Depolama sirasinda

Tagima sirasinda

Ortam sicakligi

—10°Cile +50°C

—20°Cile +65 °C

—20°Cile +65 °C

Ortam nemi

% 90 bagil nem veya daha az

% 90 bagil nem veya daha az

% 90 bagil nem veya daha az

Maksimum ytikseklik

1000 m

1000 m

10000 m

Kablolama korumasi

Ana devreye bagli devrelerin korunmasi icin uygun olan T tipi

degerlerini segin.

sigortalar icin asagidaki tabloda listelenen uygun UL ve cUL

FR-D720S-00000-EC (C) 008 014 025 042 070 100

Nominal gerilim [V] 240V veya daha st

izin verilen Gl faktoru dizeltici 15 20 20 30 20 60

maksimum sigorta | kullanmadan

degeri [A] Giic faktsrii kullanarak 15 20 20 20 30 50
FR-D740-0000-EC (C) 012 022 036 050 080 120 160
Nominal gerilim [V] 480V veya daha Ustiu

izin verilen Guc faktoru duzeltici 6 10 15 20 30 40 70
maksimum sigorta kullanmadan

degeri [A]* Glic faktori kullanarak 6 10 10 15 25 35 60

* ABD Ulusal Elektrik Kurallar’'na gore izin verilen maksimum deger. Her sistem igin uygun tam buyukligln segilmesi gerekir.
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Motor asir1 yiik korumasi
Motor asiri ylik korumasi icin elektronik termik réle fonksiyonu kullaniimak istenirse, Pr. 9 Elektronik termik O/L réle motor nominal

akimi set edilmelidir.

Asagidaki sekil motor asiri yiik korumasinin karakteristik egrilerini gdstermektedir.

Pr.9 =inverter

Pr.9 = inverter nominal akiminin
nominal akiminin % 50'si *" 2 /%1000 "2
~

—_— —_— |
%‘ 70 30HZz—I 1+ —— 30Hz ! veya daha tistii 3
= ‘éz‘f; st B 20Hz : ® Motor korumasi aktif
© @ Karakteristik egrisinin sag
5 5 | 604 20Hz 10Hz } bélgesi J ¥
= a 10Hz I 1 6Hz | ® Normal calisma
£ 6Hz N Karakteristik egrisinin sol
=z L 0.5HZ bolgesi
8. 5010.5Hz -4 e I
r s I Motor korumasi devre
™ disiyken egri akisi
240 — (Pr.9=0(A))
|
| |
= 180 ‘
= |
2 g \\ [
c B . I
’ s [120 L Transistor
g \\\ asin ytik
2 korumasi
= |
60
52.5%\“ 105% \\ |
50 100 150 200
Invertériin ¢ikis giicii
(inverter nominal ¢ikis akiminin %'si)
—_— UYARI

Motor koruma fonksiyonu, motor frekansi ve motor
akimini kapsar. Bu iki faktore ve nominal motor akimina
bagh olarak, elektronik motor korumasi asir yik
durumunda koruma fonksiyonlarinin tetiklenmesini saglar.
Harici sogutma fanli bir motorun kullanilmasi durumunda,
motorun termik deklasizasyonu olmadan tam devir
araligindan faydalanmak icin, parametre 71 "1, 13, 50, 53"
degerlerinden birine set edilmelidir. Daha sonra,
parametre 9 nominal akima ayarlanir.
“Tinverter nominal akiminin % 50'si oraninda bir ayar icin gecerlidir.
*2¥iizde bilgisi, inverterin nominal ¢ikis akimina géredir. Motor
nominal akimina gére degildir.
“3Karakteristik egrisi, harici sogutma fanli bir motorun secilmesi ve
6 Hz ve Ustl bir frekansta galisma igin de gegerlidir.

Elektronik termik role fonksiyonu, beslemenin kapatiimasi ve tekrar agilmasi sonucu inverterin resetlenmesi ya da RESET sinyalinin devreye

sokulmasi sonucu resetlenir. Bu nedenle, inverterin gereksiz sekilde resetlenmesi ve kapatilmasini 6nleyiniz.

Bir invertere birden cok motor baglanmissa, yeterli termik motor korumasi saglanamaz. Bu durumda, dahili motor kapatiimaldir. Termik
koruma, harici bir motor korumasi (Orn;B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.

e nverter ve motor arasindaki biyiik kapasite farki ve ayar degerinin kiiciik olmasi durumunda, yeterli bir termik motor korumasi garanti
edilmez. Termik koruma, harici bir motor korumasi (Orn;B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.
¢ Ozel motorlarin termik korumasi, harici bir motor korumasi (Orn; B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.

inverter nominal akiminin %5'i veya daha azi elektronik termal rélesi ayarina ayarlandiginda, elektronik termal rélesi calismaz.

A.1.3 Kisa devre degerleri

® 200V sinifi

5 kA RMS simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim icin uygundur, maksimum 264 V.

® 400V sinifi

5 kA RMS simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢cin uygundur, maksimum 528 V.
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A.2 UL ve cUL icin talimatlar

(UL 508C, CSA C22.2 No.14)

A.2.1 Genel Giivenlik Uyarisi

Ana devre kondansatorleri desarj stresi 10 dakikadir. Kablo baglantisi veya kontrollerden dnce, beslemeyi kapatin, 10 dakikadan
fazla bekleyin ve + ile — terminali arasindaki gerilimi 6lcerek elektrik carpmasi tehlikesini engelleyin.

A.2.2 Kurulum

Asagidaki inverter tipleri, pano icinde kullanima yénelik Griinler olarak onaylanmigslardir ve onay testleri asagidaki kosullar altinda
gerceklestirilmistir.

Pano tasarimi inverter calisma ortam sicakligi, nemi ve atmosferik cevre sartlarina uygun olmalidir. (Bkz. Sayfa 2)

Kablolama korumasi

A.B.D/de kullanilacak ise Ulusal Elektrik Kurallari ve diger uygulanabilir yerel kurallara uygun devre korumasi saglanmaldir.
Kanada'da kullanilacak ise Kanada Elektrik Kurallar ve diger uygulanabilir yerel kurallara uygun devre korumasi saglanmalidir.
Belirtildigi gibi, UL Sinifi T sigortalari veya uygun degere sahip daha hizli kesen sigortalar takilmalidir.

FR-D720S-00000-EC (C) 008 014 025 042 070 100

Nominal gerilim [V] 240V veya daha Ustl

izin verilen Gl faktoru dizeltici 15 20 20 30 40 60

maksimum sigorta kullanmadan

degeri [A] Gilic faktorii kullanarak 15 20 20 20 30 50
FR-D740-000-EC (C) 012 022 036 050 080 120 160
Nominal gerilim [V] 480V veya daha usti

izin verilen Gl faktor dizeltici 6 10 15 20 30 40 70
maksimum sigorta | Kullanmadan

degeri [A]* Giic faktsrii kullanarak 6 10 10 15 25 35 60

* ABD Ulusal Elektrik Kurallar’'na gore izin verilen maksimum deger. Her sistem igin uygun tam buyukliigln segilmesi gerekir.

A.2.3 Kisa devre degerleri
® 200V sinifi

100 kA RMS simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim icin uygundur, maksimum 264 V.
® 400V sinifi

100 kA RMS simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim icin uygundur, maksimum 528 V.

A.2.4 Kablo baglantilari
® 75 °C'ye kadar olan calisma sicakliklari icin tasarlanan bakir kablolar kullaniniz.

® Baglanti vidalarini belirtilen torklarda sikiniz. Bir vidanin belirtilenden daha gevsek sikilmasi, kisa devreye ya da arizaya neden
olabilir. Bir vidanin belirtilenden daha guiclu sikilmasi kisa devreye, arizaya, catlama ya da kirllmaya neden olabilir.

® UL sertifikall yuvarlak kablo pabuclar kullaniniz. Pabuglarin sikilmasinda klemens blogu dreticisinin 6nerdigi kablo sikma
pensesini kullaniniz.
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A.2.5 Motor asiri yiik korumasi

Motor asirl yuik korumasi icin elektronik termik réle fonksiyonu kullaniimak istenirse, Pr. 9 Elektronik termik O/L réle motor nominal
akimi set edilmelidir.

Asagidaki sekil motor asiri yiik korumasinin karakteristik egrilerini géstermektedir.

Pr.9 =inverter Pr.9=in\£erter nominal akiminin
nominal akiminin % 50'si *"2 /%1002
~>S |
% 70 30Hz—HH- — 30Hz! veya daha ustii 3
e ‘(Ijiﬁa st B 20Hz : ® Motor korumasi aktif
] o Karakteristik egrisinin sag
= S | 60 fgnz x - 10Hz bélgesi
= - z I B6Hz | ® Normal ¢alisma
£ 6Hz Karakteristik egrisinin sol
=z ! ) 0.5HZ bolgesi
G 10.5Hz J
G 50 = -
E S L e I Motor korumasi devre
W\V ™ disiyken egri akisi
240 — (Pr.9=0(A)
|
@ 180 :
= |
c 2
3 s [120 ! Transistor
=) I asir yk
= | korumasi
60
0, 0,
52.5A;\‘A 1056\\ |
50 100 150 200
invertériin ¢ikis giicii
(inverter nominal ¢ikis akiminin %'si)
UYARI

Motor koruma fonksiyonu, motor frekansi ve motor
akimini kapsar. Bu iki faktore ve nominal motor akimina
bagh olarak, elektronik motor korumasi asir yik
durumunda koruma fonksiyonlarinin tetiklenmesini saglar.
Harici sogutma fanli bir motorun kullanilmasi durumunda,
motorun termik deklasizasyonu olmadan tam devir
araligindan faydalanmak icin, parametre 71 "1, 13, 50, 53"
degerlerinden birine set edilmelidir. Daha sonra,
parametre 9 nominal akima ayarlanir.
“Tinverter nominal akiminin % 50'si oraninda bir ayar icin gecerlidir.
*2Yiizde bilgisi, inverterin nominal cikis akimina géredir. Motor
nominal akimina gore degildir.
“3Karakteristik egrisi, harici sogutma fanli bir motorun secilmesi ve
6 Hz ve Ustl bir frekansta calisma icin de gecerlidir.

Elektronik termik role fonksiyonu, beslemenin kapatilmasi ve tekrar acilmasi sonucu inverterin resetlenmesi ya da RESET sinyalinin devreye

sokulmasi sonucu resetlenir. Bu nedenle, inverterin gereksiz sekilde resetlenmesi ve kapatilmasini dnleyiniz.

Bir invertere birden ¢cok motor baglanmissa, yeterli termik motor korumasi saglanamaz. Bu durumda, dahili motor kapatiimalidir. Termik
koruma, harici bir motor korumasi (Orn;B.PTC elemanlar) ile saglanmalidir.

* inverter ve motor arasindaki biiyiik kapasite farki ve ayar degerinin kiiciik olmasi durumunda, yeterli bir termik motor korumasi garanti
edilmez. Termik koruma, harici bir motor korumasi (Orn; B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.
¢ Ozel motorlarin termik korumasi, harici bir motor korumasi (Orn; B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.

inverter nominal akiminin %5'i veya daha azi elektronik termal rélesi ayarina ayarlandiginda, elektronik termal rélesi calismaz.
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CD ROM

Ekteki CD ROM'un kopyalama ve diger tim haklari Mitsubishi Electric Corporation'a aittir.

® Bu CD-ROM'un higbir bélimi Mitsubishi Electric Corporation'in izni olmadan kopyalanamaz ya da yeniden Uretilemez.

Mitsubishi Electric, 5nceden bildirmeksizin CD ROM'da degisiklikler yapma hakkini sakli tutar.
Bu CD ROM'un kullanimi sonucu ortaya ¢ikan hasarlar ve olasi maliyetler icin Mitsubishi Electric Corporation sorumlu tutulamaz.
Microsoft, Windows, Microsoft Windows NT, Amerika Birlesik Devletleri ve/veya diger ulkelerde Microsoft Corporation'in tescilli markalaridir. Adobe ve Acrobat,

Adobe Systems Incorporated'in tescilli markalaridir. Pentium, Amerika Birlesik Devletleri ve/veya diger tilkelerde Intel Corporation'in tescilli markasidir. Mac OS,
Apple Computer, Inc., ABD'nin tescilli markasidir. PowerPC, International Business Machines Corporation'in tescilli markasidir. Diger firma ve tran isimleri, ilgili firma-
larin mali ve tescilli markasidir.

Garanti

- CD ROM ve icindeki dokiimanlarin bozuk olmasi durumuna karsi garanti verilmemistir.
- Mitsubishi Electric Corporation, CD ROM'un veri kaybi igin sorumlu tutulamaz.

Acrobat Reader

Bu CD ROM igindeki Acrobat Reader'i kullanmak isterseniz, Adobe System Inc. tarafindan belirtilen sistem gereksinimlerine uyunuz.

ATEHLIKE

verebilir.

® Bu CD ROM kisisel bilgisayarlarda kullanim i¢in hazirlanmistir. Bu CD ROM'u bir Audio cihazinda calmayiniz, yiksek ses diizeyi isitmeye ve hoparlorlere zarar

CD ROM'u Windows isletim sisteminde calistirirken

Calisma kosullar

Bir kullanici el kitabint CD ROM'dan okumak icin asagidaki sistem gereklidir:

Ozellik Ozellikler
isletim sisteri ﬁ/g%?;gfgvaigggg/%igsxgxoﬁ \é\lrigfgcs);/ivgr?asl ikinci stirim, Windows Millenium stirimdi, Service Pack 6 ile Windows NT 4.0, Service Pack 2
, ya da Home Edition, Windows XP Tablet PC Edition
CPU Intel Pentium Islemci
Bellek 64 MB RAM
Sabit disk Sabit diskte 24 MB kullanilabilir bos alan
CD-ROM stirticiisu En az iki hizh (dort hizlidan daha hizli olmasi 6nerilir)
Monitor En az 800 x 600 piksel
Uygulama 52:§eAr‘(|:riglt)eartn§‘igﬁriﬁ&?i?ié?z[)) ROM'da Acrobat Reader 5.0 bulunmaktadir. Birlikte teslim edilen Acrobat Reader'i kurunuz ya da Acrobat

CD ROM'dan kurulum:

® Acrobat Reader 5.0'In kurulmasi

@ Windows'u baslatiniz ve CD ROM'u CD ROM siirtictsiine takiniz.
@ Acrobat Reader bilgisayariniza heniiz kurulmamigsa, otomatik olarak Acrobat Reader'in kurulum ekrani gordlir.

® Kurulum igin, Acrobat
Mandel kurulum

Reader'in kurulum ekranindaki talimatlari izleyiniz.

@ Windows'u baslatiniz ve CD ROM'u CD ROM sdrticlstine takiniz.

@ Bilgisayarinizdaki CD ROM siiriiciisiini (Orn; D siiriiciisti) seciniz ve farenin sag tusuna basiniz. igerik meniisiindeki "A¢" secenegini seginiz.
® ACROBAT\WINDOWS klasériindeki ARSO5ENU.EXE programini calistiriniz.

@ Kurulum igin, Acrobat Reader'in kurulum ekranindaki talimatlar izleyiniz.

Okumak icin kullanim

kilavuzlarini nasil agabilirsiniz

@ Windows'u baglatiniz ve CD ROM'u CD ROM siiriiciistine takiniz.
(@ "700 series documentation" PDF klasorii otomatik olarak agilir.

® Okumak istediginiz el

kitabinin PDF dosya adina tiklayiniz.

@ Tiklanan PDF dokiimani Acrobat Reader'da agilir.

CD ROM'dan manuel agma

@ Windows'u baglatiniz ve CD ROM'u CD ROM siiriiciisiine takiniz.

@ Bilgisayarinizdaki CD ROM siiriictistinii (Orn; D siiriiclisi) seginiz ve farenin sag tusuna basiniz. icerik meniisiindeki "A¢" secenegini seciniz.

® Agilan klasérden "INDEX.PDF" dosyasini aginiz.

@ "700 series documentation" PDF klaséri acilir. "Okumak icin kullanim kilavuzlarini nasil acabilirsiniz" bélimiindeki @) adimindan baglayarak talimatlari izleyiniz.

CD ROM'u Macintosh isletim sisteminde calistirirken

Ozellik Ozellikler
Isletim sistemi Mac OS 8.6,9.0.4, 9.1, ya da Mac OS X* (* Bazi 6zellikler kullanilamayabilir)

CPU PowerPC islemci
Bellek 64 MB RAM

Sabit disk Sabit diskte 24 MB kullanilabilir bos alan

CD-ROM sirliclisu En az iki hizli (dort hizlidan daha hizli olmasi 6nerilir)
Monitor En az 800 x 600 piksel
Uygulama Eg:dZeAr‘friglt):;nFé?‘?:gﬁrir?i:(l)i‘?ir(](i:zl:)) ROM'da Acrobat Reader 5.0 bulunmaktadir. Birlikte teslim edilen Acrobat Reader't kurunuz ya da Acrobat

e CD ROM'dan kurulum

@ Macintosh'u baslatiniz ve CD ROM'u CD ROM siirlicustine takiniz.

@ Masa tstii semboliine cift tiklayarak CD ROM'u aginiz.

(® ACROBAT\MacOS klasoriinden Acrobat Reader Installer programini galistiriniz.
@ Kurulum igin, Acrobat Reader'in kurulum ekranindaki talimatlar izleyiniz.

® Okumak icin kullanim

kilavuzlarini nasil agabilirsiniz

@ Macintosh'u baslatiniz ve CD ROM'u CD ROM siiriiciisiine takiniz.
(@ Masa st semboliine cift tiklayarak CD ROM'u aginiz.

® Acilan klasérde "INDEX.PDF" dosyasini aginiz.

@ "700 series documentation" PDF klaséri agilir.

(® Okumak istediginiz el

kitabinin PDF dosya adina tiklayiniz.

(® Tiklanan PDF dokiimani Acrobat Reader'da acilir.




2% MITSUBISHI ELECTRIC

HEADQUARTERS ‘ ’ EUROPEAN REPRESENTATIVES ‘ ‘ EUROPEAN REPRESENTATIVES ‘ ‘ EURASIAN REPRESENTATIVES ‘
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. EUROPE  GEVA AUSTRIA  ALFATRADE Ltd. MALTA  Kazpromautomatics Ltd. KAZAKHSTAN
German Branch Wiener Stra3e 89 99, Paola Hill Mustafina Str. 7/2
Gothaer StralBe 8 AT-2500 Baden Malta- Paola PLA 1702 KAZ-470046 Karaganda
D-40880 Ratingen Phone: +43 (0)2252 /8555 20 Phone: +356 (0)21/697 816 Phone: +77212 /501150

Phone: +49 (0)2102 / 486-0
Fax: +49 (0)2102 / 486-1120

MITSUBISHI ELECTRICEUROPEB.V. CZECH REPUBLIC
Czech Branch

Avenir Business Park, Radlicka 714/113a

(Z-158 00 Praha 5

Phone: +420 - 251551470

Fax: +420 - 251-551-471

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V.
French Branch

25, Boulevard des Bouvets
F-92741 Nanterre Cedex
Phone: +33 (0)1/55 68 55 68
Fax: +33(0)1/5568 57 57

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V.
Irish Branch

Westgate Business Park, Ballymount
IRL-Dublin 24

Phone: +353 (0)1 4198800

Fax: +353 (0)1 4198890

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V.
Italian Branch

Viale Colleoni 7

1-20041 Agrate Brianza (MB)
Phone: +39039/6053 1

Fax: +39039/6053312

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V.
Poland Branch

Krakowska 50

PL-32-083 Balice

Phone: +48 (0)12 /630 47 00
Fax: +48 (0)12 /63047 01

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V.
Spanish Branch

Carretera de Rubi 76-80

E-08190 Sant Cugat del Vallés (Barcelona)
Phone: 902 131121// 4+34 935653131

Fax: +34 935891579

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. UK
UK Branch

Travellers Lane

UK-Hatfield, Herts. AL10 8XB

Phone: +44 (0)1707 / 27 61 00

Fax: +44 (0)1707 / 27 86 95

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
Office Tower “Z" 14 F

8-12,1 chome, Harumi Chuo-Ku
Tokyo 104-6212

Phone: +813 622 160 60

Fax: +813 622160 75

MITSUBISHI ELECTRIC AUTOMATION, Inc.
500 Corporate Woods Parkway

Vernon Hills, IL 60061

Phone: +1847 478 21 00

Fax: +1847 47822 53

FRANCE

IRELAND

ITALY

POLAND

SPAIN

JAPAN

USA

‘ MITSUBISHI
AN ELECTRIC

Fax: +43 (0)2252 / 488 60

Fax: +356 (0)21/697 817

Fax: +77212/50 1150

TEHNIKON BELARUS  INTEHSIS stl MOLDOVA
Oktyabrskaya 16/5, Off. 703-711 bld. Traian 23/1

BY-220030 Minsk MD-2060 Kishinev

Phone: +375 (0)17 /210 46 26 Phone: +373 (0)22 / 66 4242

Fax: +375(0)17 /210 46 26 Fax: +373 (0)22 / 66 4280

ESCO DRIVES & AUTOMATION BELGIUM  HIFLEX AUTOM.TECHNIEK B.V. NETHERLANDS
Culliganlaan 3 Wolweverstraat 22

BE-1831 Diegem NL-2984 (D Ridderkerk

Phone: +32(0)2/717 64 30 Phone: +31/(0)180 - 46 60 04

Fax: +32(0)2 /717 64 31 Fax: +31(0)180 — 44 23 55

Koning & Hartman b.v. BELGIUM  Koning & Hartman b.v. NETHERLANDS
Woluwelaan 31 Haarlerbergweqg 21-23

BE-1800 Vilvoorde NL-1101 CH Amsterdam

Phone: +32(0)2 /257 0240 Phone: +31(0)20/587 76 00

Fax: +32(0)2 /257 02 49 Fax: +31(0)20/587 76 05

INEA BH d.0.0. BOSNIA AND HERZEGOVINA  Beijer Electronics AS NORWAY
Aleja Lipa 56 Postboks 487

BA-71000 Sarajevo N0-3002 Drammen

Phone: +387 (0)33 /921 164 Phone: +47 (0)32/ 24 30 00

Fax: +387 (0)33 /524 539 Fax: +47(0)32 /848577

AKHNATON BULGARIA  Sirius Trading & Services srl ROMANIA
4 Andrej Ljapchev Blvd. Ph 21 Aleea Lacul Morii Nr. 3

BG-1756 Sofia R0-060841 Bucuresti, Sector 6

Phone: +359 (0)2 /817 6004 Phone: +40 (0)21/430 40 06

Fax: +359 (0)2 /97 44 061 Fax: +40 (0)21/430 40 02

INEA CRd.0.0. CROATIA  Craft Con. & Engineering d.o.0. SERBIA
Losinjska 4 a Bulevar Svetog Cara Konstantina 80-86

HR-10000 Zagreb SER-18106 Nis

Phone: +385 (0)1/36 940 - 01/-02/-03 Phone: +381(0)18 / 292-24-4/5

Fax: +385(0)1/36940- 03 Fax: +381(0)18/ 292-24-4/5

AutoCont C.S. s.r.0. CZECH REPUBLIC  INEASRd.0.0. SERBIA
Technologickd 374/6 Izletnicka 10

(Z-708 00 Ostrava-Pustkovec SER-113000 Smederevo

Phone: +420 595 691150 Phone: +381(0)26 /617 163

Fax: +420 595 691199 Fax: +381(0)26 /617 163

B:ELECTRIC, s.r.0. CZECH REPUBLIC  AutoCont Control s.r.0. SLOVAKIA
Miadoboleslavska 812 Radlinského 47

(Z-197 00 Praha 19 - Kbely SK-02601 Dolny Kubin

Phone: +420 286 850 848, +420 724 317 975 Phone: +421(0)43 / 5868210

Fax: +420 286 850 850 Fax: +421(0)43 / 5868210

Beijer Electronics A/S DENMARK (S MTrade Slovensko, s.r.0. SLOVAKIA
Lykkegardsvej 17 Vajanskeho 58

DK-4000 Roskilde SK-92101 Piestany

Phone: +45 (0)46/ 75 76 66 Phone: +421(0)33 / 7742 760

Fax: +45 (0)46 / 75 56 26 Fax: +421(0)33 /7735144

Beijer Electronics Eesti 0U ESTONIA  INEAd.o.0. SLOVENIA
Parnu mnt.160i Stegne 11

EE-11317 Tallinn SI-1000 Ljubljana

Phone: +372 (0)6/ 518140 Phone: +386 (0)1/513 8100

Fax: +372(0)6 /518149 Fax: +386 (0)1/513 8170

Beijer Electronics OY FINLAND  Beijer Electronics AB SWEDEN
Peltoie 37 Box 426

FIN-28400 Ulvila SE-20124 Malmo

Phone: +358 (0)207 / 463 540 Phone: +46 (0)40 /35 86 00

Fax: +358 (0)207 / 463 541 Fax: +46 (0)40 /932301

UTECOAB.EE. GREECE  Omni Ray AG SWITZERLAND
5, Mavrogenous Str. Im Schorli 5

GR-18542 Piraeus CH-8600 Diibendorf

Phone: +30211/1206 900 Phone: +41(0)44 / 802 28 80

Fax: +30211/1206 999 Fax: +41(0)44 / 802 28 28

MELTRADE Ltd. HUNGARY  GIS TURKEY
Fertd utca 14. Bayraktar Bulvari Nutuk Sok. No:5 .

HU-1107 Budapest TR-34775 Yukar Dudullu-Umraniye-ISTANBUL
Phone: +36 (0)1/431-9726 Phone: +90 (0)216 526 39 90

Fax: +36 (0)1/431-9727 Fax: +90 (0)216 526 3995

Beijer Electronics SIA LATVIA  (SCAutomation Ltd. UKRAINE
Ritausmas iela 23 4-B, M. Raskovoyi St.

LV-1058 Riga UA-02660 Kiev

Phone: +371(0)784/ 2280 Phone: +380 (0)44 / 494 33 55

Fax: +371(0)784 /2281 Fax: +380 (0)44 / 494-33-66

Beijer Electronics UAB LITHUANIA

Savanoriu Pr. 187

LT-02300 Vilnius

Phone: +370(0)5/ 2323101
Fax: +370(0)5/232 2980

MIDDLE EAST REPRESENTATIVE

SHERF Motion Techn. Ltd. ISRAEL
Rehov Hamerkava 19

1L-58851 Holon

Phone: +972 (0)3 /559 54 62

Fax: +972 (0)3 /556 0182

CEG INTERNATIONAL

Cebaco Center/Block A Autostrade DORA
Lebanon - Beirut

Phone: +961(0)1/240 430

Fax: +961(0)1/240 438

LEBANON

AFRICAN REPRESENTATIVE

(Bl Ltd. SOUTH AFRICA
Private Bag 2016

ZA-1600 Isando

Phone: + 27 (0)11/977 0770

Fax: 427 (0)11/977 0761

Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group /// Gothaer Stra3e 8 /// D-40880 Ratingen /// Germany

FACTORY AUTOMATION Tel.: +49(0)2102-4860/// Fax: +49(0)2102-4861120/// info@mitsubishi-automation.com /// www.mitsubishi-automation.com
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