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Mitsubishi Electric inverterini sectiginiz icin tesekkur ederiz.

inverteri dogru sekilde galigtirabilmek igin liitfen bu Kurulum Kilavuzunu ve Kullanim Kilavuzunu
okuyunuz.

Uriinii calistirmak igin, cihazlar, giivenlik diizenlemeleri ve talimatlar hakkinda tam bilgi sahibi olunmalidir.
Lutfen bu kilavuzu son kullaniciya iletin.
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A Maksimum Givenlik i¢in

® Mitsubishi Electric inverterleri, insan hayatini etkileyecek ya da tehlikeye sokacak durumdaki ekipman ya da sistemler
icin tasarlanmamigs ve Uretilmemistir.

e Bu riinii Orn; yolcu tagima sistemleri, tip, havacilik, atom enerijisi, denizalti uygulamalari gibi 6zel uygulamalarda kullanmay!
dusunlyorsaniz litfen en yakin Mitsubishi Electric satis temsilcisiyle temasa geginiz.

® Bu Urun siki kalite kontroll igeren kosullarda uretilmis olmasina ragmen, cihazin arizalanmasi sonucunda olugabilecek
kazalari 6nlemek igin ek glivenlik énlemleri almanizi dneriyoruz.

o inverterler, sadece ii¢ fazl endiiksiyon motorlarinda ¢alisma igin éngérilmiistr.

o inverteri alir almaz, bu Kurulum Kilavuzu’nun génderilen invertere ait olup olmadigini kontrol edin. Kapasite plakasindaki
Ozellikleri bu Kurulum Kilavuzunda verilen ézelliklerle karsilastirin.



Giivenlik uyarilari bolimi

Kurulum kilavuzunu ve ekli dokiimanlari dikkatlice okumadan inverteri kurmayiniz, galigtirmayiniz, invertere bakim ya da inceleme yapmayiniz.
Inverteri, donanim, glvenlik ve kullanim talimatlari hakkinda tam bilgi sahibi olmadan kullanmayiniz. Bu kurulum kilavuzunda talimatlar
"TEHLIKE" ve "UYARI" seklinde siniflandiriimistir.

ATEHLiKE Yanlig uygulamalarin 6lim ya da ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini belirtir.
AUYAR| Yanlis uygulamalarin hafif ya da orta derecede ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini belirtir.

Litfen unutmayiniz dahi kosullara bagli olarak agir sonuglara neden olabilir. Kigisel emniyet igin liitfen her iki seviyedeki talimatlari
mutlaka okuyunuz.

Elektrik Carpmalarindan Korunma

ATEHLIKE

* On kapag! sadece inverter ve gerilim beslemesi kapali durumdayken sokiiniiz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi
bulunmaktadir.

o inverter alisirken 6n kapak takili olmalidir. Yiiksek gerilim klemensleri ve agiktaki kontaklar hayati tehlike arz eden yiiksek bir gerilim iletmektedir.
Temas durumunda elektrik ¢carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Gerilim kapali olsa dahi, 6n kapak sadece kablo baglantisi ya da periyodik bakim amaciyla sokilmelidir. Gerilim ileten kablolara temas durumunda
elektrik garpma tehlikesi bulunmaktadir.

e Kablo baglantisi/bakim galismalarina baglamadan dnce, sebeke gerilimini kapatiniz ve en az 10 dakikalik bekleme siresine uyunuz. Bu
sure, sebeke gerilimi kapatildiktan sonra kondansatérlerin tehlikesiz bir gerilim degerine desarj olabilmeleri igin kullanilir.

® Inverter mutlaka topraklanmalidir. Topraklama, ulusal ve yerel giivenlik diizenlemeleri ve yonetmeliklerine uygun olmaldir (JIS, NEC B6lim 250,
IEC 536 Sinif 1 ve uygulanabilir diger standartlar).

® Kablo baglantisi ve kontrol, sadece otomasyon tekniginin glivenlik standartlari hakkinda bilgi sahibi ve gerekli egitimi almis bir elektrik
teknisyeni tarafindan yapilmalidir.

® Kablo baglantisi igin inverter sabit olarak monte edilmis olmalidir. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik garpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Operasyon paneli Uzerinden girisleri sadece elleriniz kuruyken yapmaya dikkat ediniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik garpma
tehlikesi bulunmaktadir.

o Kablolarin gekilmesi, bukllmesi, sikistiriimasi ya da asiri yik altinda birakilmasini énleyiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma
tehlikesi bulunmaktadir.

® Sogutma fanlarini sadece gerilim beslemesi kapali durumdayken sokiiniiz.

® Baski devrelere islak elle dokunmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik garpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Ana devrenin kapasitesi 6lglllrken, besleme geriliminin kapatiimasindan hemen sonra inverterin ¢ikisinda yaklasik 1 s siireyle dogru akim
bulunur. Bu sebeple kapatma isleminden sonra inverterin ¢ikis klemenslerine ve motorun tzerindeki klemenslere dokunmayiniz. Buna dikkat
edilmezse elektrik carpma tehlikesi ortaya ¢ikar.

Yangin Onlemleri

A\ UYARI

e Inverteri yanmayan, (kimsenin inverterin arka tarafindaki sojutma plakalarina dokunamayacag bigimde) deliksiz bir duvara monte edin.

® Inverter hasar gormusse, gerilim beslemesini kapatiniz. Yuksek miktarda sirekli akim akmasi yangina neden olabilir.

¢ Bir frenleme direnci kullanirsaniz, bir alarm sinyali yayinlanmasi durumunda gerilim beslemesini kapatacak bir devre kurunuz. Aksi takdirde,
frenleme direnci arizali bir fren transistori nedeniyle asiri oranda isinabilir ve yangin tehlikesi s6z konusu olur.

® P ve N DC klemenslerine direkt olarak bir frenleme direnci baglamayiniz. Bu islem bir yangina ya da inverterin zarar gérmesine neden olabilir.
Frenleme direnglerinin yiizey sicaklidi kisa sureli olarak 100 °C'nin lzerine gikabilir. Uygun bir temas korumasi kurunuz ve diger cihazlara ya da
sistem pargalarina guvenli mesafe birakiniz.

Hasarlara karsi1 koruma

A\ UYARI

® Munferit klemenslerdeki gerilim el kitabinda belirtilen degerleri asmamalidir. Aksi takdirde hasarlar ortaya ¢ikabilir.

® TUm kablolarin dogru klemenslere baglanmis oldugundan emin olunuz. Aksi takdirde hasarlar ortaya ¢ikabilir.

® TUm baglantilarda polaritenin dogru olmasini saglayiniz. Aksi takdirde hasarlar ortaya ¢ikabilir.

® Acikken ya da gerilim beslemesi kapatildiktan kisa siire sonra invertere dokunmayiniz. Yuzey ¢ok sicak olabilir ve yanma tehlikesi
bulunmaktadir.

Diger Talimatlar
Olasi hatalar, hasarlar ve elektrik carpmalarini, vb énlemek igin asadidaki noktalara dikkat ediniz:

Tasima ve kurulum

A\ UYARI

® Hasarlari 6nlemek icin, tasima sirasinda dogru kaldirma donanimlari kullaniniz.

e inverter kutularini izin verilenden daha yiiksege istiflemeyiniz.

® Montaj yerinin inverterin agirhigina dayanacagindan emin olunuz. Gerekli bilgileri kullanim kilavuzundan alabilirsiniz.
* Eksik/hatall pargalarla galigmaya izin verilmemektedir ve bu durum devre digi kalmaya neden olabilir.

® Inverteri 6n kapak ya da ayar digmelerinden kesinlikle tutmayiniz. Inverter zarar gérebilir.

® Inverterin Uzerine agir cisimler koymayiniz.

. !nverteri sadece izin verilen montaj pozisyonunda takiniz.

® lletken cisimleri (Orn; vidalar) ya da yag gibi alev alabilir maddeleri inverterin yakininda bulundurmayiniz.

® Inverter hassas bir cihaz oldugu igin, inverteri dislirmeyiniz ya da garpmayiniz.

® |nvertoru asagida belirtilen ortam sartlarinda kullaniniz:

Ortam sicakhgi —-10 °C ila +50 °C (cihazda donma olmadan)
izin verilen nem Maksimum 90 % bagil nem (yogusma olmadan)
¢ |Depolama sicakligi -20 °C ila +65 °C ®
(o] . ) - . .
5 Ortam kosullari Ejliicﬁe:glg)ekanlar icin (asindirici gazlarin, yag buharinin, tozun ve kirin
Kurulum yiksekligi Deniz seviyesinin maksimum 1000 m lzerinde. Bunun disinda, gikis guicl
Vibrasyon dayanimi Maks. 5,9 m/s?

® sadece kisa sireli izin verilir (Orn; tagima sirasinda)




Kablo baglantilari

A UYARI

* Cikiglara, Mitsubishi Electric tarafindan onaylanmamis komponentler (Orn; giig faktérii diizeltme kondansatérii) baglamayiniz. Sadece
faz sirasina (U, V, W) uyulmasi durumunda, motorun dénis (STF, STR) yéni komutlarina uygundur.

Test calistirmasi ve ayarlar

A\ UYARI

e Calistirmaya baslamadan dnce parametreleri ayarlayiniz. Hatal bir parametre ayari, tahrik tnitelerinde éngérilemeyen sonuglara neden
olabilir.

Calistirma

ATEHLIKE

® Eder tekrar dene (retry) fonksiyonu segildiyse, bir alarm durumunda makinenin ¢ok yakininda durmayiniz. Tahrik {initesi aniden galismaya
baslayabilir.

U @ tusuna basilmasi, fonksiyonun ayar durumuna bagli olarak, ¢ikisi durduramayabilecegi i¢in, acil durumda durdurma yapmak igin ayri

bir devre ve anahtar saglayin (gii¢ kapatma, acil durumda durdurma igin mekanik fren islemi, vs.).

e Inverter bir alarmdan sonra sifilanmigsa, start sinyalinin kapal oldugundan emin olunuz. Aksi takdirde motor beklenmeyen sekilde ¢alismaya
baslayabilir.

e inverterin seri bir iletisim ya da alan busu sistemi {izerinden calismaya baglatiimasi ve durdurulmasi olanagi bulunmaktadir. iletigim
verileri igin secilen parametre ayarina bagh olarak, iletisim sistemindeki ya da veri hattindaki bir hata durumunda ¢alismakta olan tahrik
Unitesinin bu sistemler Gzerinden durdurulamamasi tehlikesi bulunmaktadir. Bu durumda, tahrik Unitesini durdurmak igcin mutlaka ek
giivenlik donanimi (Orn; kontrol sinyali yoluyla inverter gikislarini kestirmek, harici motor kontaktérii, vb) kurunuz. Kullanim ve bakim
personeli, yerinde yapilan agik ve yanlis anlagilmayan uyarilarla bu tehlike hakkinda bilgilendiriimelidir.

® Tork kontroll (sens6rsiiz vektér kontroll) sirasinda 6n uyari etkinlestirilirse (LX ve X13 sinyalleri), bir start sinyali (STF ya da STR) mevcut
olmamasina ragmen motor dlsuk devirle calismaya baslayabilir. Motor, 0 devir sinirlamasinin ayarlanmis olmasi durumunda disik devirli bir
start sinyalinin girilmesi ile de déner. On uyariyi, sadece motorun galismasi durumunda higbir tehlike olusmayacagindan eminseniz etkinlestiriniz.

® Baglanan yuk, tg¢ fazl bir endiiksiyon motoru olmalidir. Diger yiklerin baglanmasi durumunda, bu yukler ve inverter zarar gorebilir.

® Cihazlarin donanimi ve yazilimi tizerinde higbir degisiklik yapmayiniz.

® Soékulmesi bu kullanim kilavuzunda tarif edilmemis higbir pargay1 sékmeyiniz. Aksi taktirde inverter zarar gorebilir.

A\ UYARI

. invertérijn dahili termik réle motoru asiri Isinmaya karsi korumayi garanti etmez.

® Invertori galistirmak/durdurmak igin sebeke tarafindaki manyetik kontaktorleri kullanmayiniz.

® Elektromanyetik parazitleri énlemek igin, parazit énleme filtresi kullaniniz ve EMC uyarinca inverterlerin dogru sekilde kurulmasina
yonelik genel kabul gérmus kurallara uyunuz.

® Harmoniklerle ilgili dnlemleri aliniz. Aksi takdirde, bu durum kompanzasyon sistemine zarar verebilir ya da alternatorlere asiri yik
uygulanabilir.

® Bir 400 V sinifi motor inverterle tahrik edildiginde, Iltfen yalitimi gelistiriimis bir motor kullanin veya sok gerilimini bastirmak igin dnlemler
alin. Motor terminallerinde, kablo tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler meydana gelerek motorun yalitiminin bozulmasina neden
olabilirler.

® Parametre silindigi zaman ya da all clear (btlin parametreleri temizle) yapildiktan sonra gerekli parametreleri tekrar giriniz. TUm parametreler
fabrika ayarlarindaki baslangi¢ degerlerine geri déner.

e inverter kolayca yiiksek bir devir tretebilir. Yiiksek devirler ayarlamadan énce, bagl bulunan motorlar ve makinelerin yiiksek devirler icin
uygun olup olmadigini kontrol ediniz.

® Inverterin DC frenleme fonksiyonu bir ylku surekli tutmak Uzere tasarlanmamistir. Bu gibi uygulamalarda motor tizerinde elektromekanik
fren kullaniniz.

® Uzun sure kullanilmamis inverterleri calistirmadan énce mutlaka gerekli inceleme ve testleri yapiniz.

o Statik elektrikten kaynaklanabilecek hasarlari 6nlemek igin, invertere dokunmadan 6nce yakinlardaki bir metal cisme dokunarak viicudunuzdaki
statik elektrigi bosaltiniz.

ACIL STOP

A\ UYARI

U !nverterin arizalanmasi durumunda, makine ve ekipmani tehlikeli durumlardan koruyacak (Orn; acil frenle) giivenlik énlemlerini aliniz.

® Inverter girisindeki salterin agmasi durumunda kablo baglantilarini (kisa devre), inverter igindeki pargalarin hasar gorip gérmedigini
kontrol ediniz. Salterin agma nedenini tespit ediniz ve bu nedeni ortadan kaldirdiktan sonra enerji veriniz.

e Koruma fonksiyonu aktif oldugunda (yani inverter herhangi bir hata mesajiyla durdugunda), inverter kullanim kilavuzunda belirtilmis
gerekli dizeltme islemlerini yapiniz. Daha sonra inverteri resetleyerek tekrar galistiriniz.

Bakim, inceleme ve parcga degisimi

A\ UYARI

e inverterin kontrol devresinde izolasyon kontrolii (izolasyon direnci) igin meger kullanmayiniz.

Kullanim é6mriinii tamamlayan inverterin imha edilmesi

A\ UYARI

® Inverteri endustriyel atik olarak degerlendiriniz.

Genel talimatlar

Bu kullanim kilavuzundaki bir gok diyagram ve gizimde inverter kapaksiz olarak ya da kismen agik olarak gdsterilmistir. inverteri acik
durumda kesinlikle galistirmayiniz. Inverteri calistirirken her zaman kapagdini kapali tutunuz ve kullanim kilavuzundaki talimatlara uyunuz.




1 KURULUM VE TALIMATLAR

Inverterin ambalajini agin ve Urini siparisinize uygun olup olmadigini ve inverterin eksiksiz oldugundan emin olmak
icin ©6n kapak Uzerindeki kapasite plakasini ve inverterin yan yuziindeki nominal deger plakasini kontrol edin.

1.1 Model tanimi
FR-| A741 |- |55 |-K
| |

Sembol Gerilim sinifi Sembol |  Tip numarasi Tip plakasi
A741 3 fazh 400 V 55 inverter .
— kapasitesini Tlp plakaSI MITSUBISHI INVERTER
55 belirtir [kW] Model tanimi 4 oo FR-A741-5.5-K
Kapasite plakasi Girig nominal degeri —p mpur_: xxxxx

Cikis nominal degeri —p output: x0cx

Kapasite sinifi )
Seri numarasi — SERAL :

FR-A741-55-K < Model tanimi

SERIAL:  YXXXXX <« SeriNo.

1.2 Montaj

Pano igine kurulum — UYARI

® Birden fazla inverteri kurulumunda, sogutma tedbiri olarak

e inverterleri paralel monte edin.
L ﬁﬁ\ﬁ o inverter sadece dikey konumda monte edilmelidir.
H /
‘;A— =0/ [I5
1 _hﬁl'-irﬁ_ :
— o
= |
dikey
- R Asagidaki acikiik miktarlarina bakiniz.

-
f Minimum mesafe degeri Minimum mesafe
Ortam sicaklik ve nemi (Ustte, altta, yanda) (6nde)
4 = Olgme N\ 4 N\ 4 N\
3 | pozisyon e
X5cm § 5omX ﬂzmcm | |
£ - - | |
>5cm A >5cm \ 5 \
Olgme I5 cm H- i e ,
pozisyon x Y & (e — |>25cm § \
L -
Sicaklk:  —10°C ile +50°C i ! |
Bagil nem: maks. %90 = I |
ﬂz 10 cm L L

Minimum mesafe degerlerine
uymaya dikkat ediniz ve
gerekiyorsa sogutmayla ilgili
onlemleri aliniz.



KURULUM VE TALIMATLAR X

1.3 Genel giivenlik énlemleri

Kablo baglantisi veya bakim ¢alismalarina baglamadan énce, sebeke gerilimini kapatiniz ve en az 10 dakikalik bekleme
suresine uyunuz. Bu siire, sebeke gerilimi kapatildiktan sonra kondansatorlerin tehlikesiz bir gerilim degerine desarj
olabilmeleri icin kullanilir. P/+ ve N/- klemensleri arasindaki gerilimi 6lgu aletiyle dlglinuiz. Baglanti calismalar gerilimsiz
durumda yapilmazsa, elektrik carpma tehlikesi vardir.

1.4 Ortam kosullan

Kurulumdan énce asagidaki ortam kosullarinin saglanip saglanmadigini kontrol ediniz:

Ortam sicakhgi —10 °C ile +50 °C (donma olmadan)

Ortam nemi Maks. % 90 bagil nem (yogusma olmadan)

Ortam kosullari Asindirici, alev alici gazlarin, yag buharinin, toz ve kirin bulunmadigi
Kurulum yiiksekligi Deniz seviyesinin maksimum 1000 m Gzerinde.

Vibrasyon Maks 5,9 m/s?
— UYARI

¢ inverteri sadece dikey konumda ve sagdlam bir zemin (izerine civatalarla emniyetli olarak monte ediniz.
e iki inverter arasindaki mesafenin ve sogutmanin yeterli olup olmadi§ini kontrol ediniz.

e inverterin kurulacag: yeri direkt giines 1sigindan, yiiksek sicakliktan ve yiiksek nemden koruyunuz.

e inverteri, kolay alev alabilen malzemelerin hemen yakinina kesinlikle monte etmeyiniz.




2 DIS BOYUTLAR
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FR-A741-5.5K
250 190 470 454 425 270
FR-A741-7.5K
FR-A741-11K
300 220 600 575 540 294
FR-A741-15K
FR-A741-18.5K
360 260 600 575 535 320
FR-A741-22K
FR-A741-30K 450 350 700 675 635 340
FR-A741-37K
470 370 700 670 630 368
FR-A741-45K
FR-A741-55K 600 480 900 870 830 405




3 KABLO BAGLANTILARI

3.1

Terminal baglanti semasi

Pozitif lojik

(© Ana devre klemensleri

O Kontrol devresi klemensleri

3faz AC __.
gic kaynagr __.

P+

*2 Kontrol devresini ayri olarak
beslemek iginR1/L11 ve S1/L21
Gizerindeki koprileri gikartiniz.

Toarak

Kumanda giris sinyalleri (gerilim girisi olmamaldir)

Girig fonksiyonlari,

fonksiyon atama parametreleri
ile degisebilir.

(Pr. 178 ila Pr. 189)

lleri yéne
start

Geri yone
start

Kilittlemeli

Coklu hiz segimi

*3 JOG klemensi puls
girisi olarak kullanila-
bilir. Secim, Pr. 291
uzerinden gergeklesir.

*4 AU klemensi PTC girisi
olarak kullanilabilir.

Akim girigi se¢imi ¢

start sinyali {

Yiksek hiz ¢
Orta hiz ¢
Diistk hiz ¢

Jog modu ¢

Ikincil fonksiyon
segimi

Cikis stop ¢

Reset ¢

*1 P/+ ve N/- klemenslerine
herhangi bir opsiyonel ekipman
baglamayin.

Elektrik kesintisinden sonra otomatik |
olarak yeniden c¢alisma 6zelligi

Girig ortak ucu (negatif lojik)*

24V DC gli¢ kaynagi/maks. 100 mA
Girigler ortak ucu (pozitif lojik)*

! *(Cikis transistori igin harici gli¢ kaynag ortak ucu)

SINK

*5 Segme salteri
Akim/gerilim girisi

Frekans set sinyali (Analog)

10E(+10V

) on 4 2
o (H]

P ,\ 10(+5V)
) Frekans taya( 2 o o
potansiyometresi < L [ 2 /7 07a10VDC
T T o
V2w, 1k Vo Vo < 4ila 20 mA DC > 3
*6 1 [ [ 5
*5 Giris araligi parametrelerle e
ayarlanabilir. Baslangig o N
dederi fabrika set degeridir. | Yardimor (+)> | 1
(Pr. 73, Pr. 267). girl (-) —— o ( Oila+5V DC >*5
Akim/gerilim girisi segme - v
salterini, gerilim girigini Girig Mmoo 4—20 mA D
(0-5V/0-10 V) segmek | Klemens 4 (+)>—r————————( )4 7 gia5VDC
igin OFF konumuna ve akim (Bm oy < 0ila 10 V DC ) 5
girisi) ila
girisini (0/4-20 mA) segmek = =
igin ON konumuna getiriniz. R B e ettt
' Opsiyon | Opsiyon konnektdrii 1 |
1 takilmasi igin
' konnektdr | Opsiyon konnektorii 2 |

Frekans set sinyali siklikla

1 kQ kullaniimasi6nerilir.

degisiyorsa, potansiyometre 2 W,

Réle cikist

Giris fonksiyonlari,
fonksiyon atama
parametreleri ile
degisebilir.

(Pr. 195, Pr. 196)

Acik kollektor

O
m Réle gikisi 1
. (Alarm cikis!)
O
O
()  Role cikigi 2
O
() Galisiyor

() Frekansa ulasma

O Anlik enerji
kesilmesi

o

][] 5] g] E]

() Asirt yik

Giris fonksiyonlari,
fonksiyon atama
parametreleri ile
degisebilir.

(Pr. 190 ila Pr. 194)

() Frekans algilama

Acik kollektor cikisi ortak ucu

Darbe ¢ikisi

SE
Pozitif/negatif ortak ucu

PU
konnektorii

FMO—"—7 +)
usB
konnektorii [SD “)

EEE
+

) Analog sinyal ¢ikig!

(0-10V DC)

RS485 baglantisi

TXD+ : >
l:g TXD-;( o ‘} Veri gonderilmesi

1 Sonlandirm

adirenci VCC

} Veri alinmasi

GND

(izin verilen akim

V' degeri 100 mA)
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UYARI

® Gurlltiden dolay! sorun yagamamak igin sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis gii¢
kablolarini da ayni tutun. B

e Kablo baglantilari bittikten sonra inverter icinde kesik kablo parcalari kalmamalidir. Orn; kesik kablo pargalari alarm ya da arizaya
neden olabilir. Montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin vermeyiniz.

® Akim/gerilim girisi se¢me anahtarini dogru sekilde ayarlamaya dikkat ediniz. Eksik bir ayarlama hatali fonksiyonlara neden olabilir.

3.2 Ana devre terminalleri

3.2.1 Terminal diizeni ve baglantilar
FR-A741-5.5K, 7.5K FR-A741-11K, 15K

R

Vida boe/utu
M4)
Vida boyutu (M4)

Sarj lambas

Kopri
Koépri

Vida boyutu (M4)

=

i

Vida boyutu (M5)

ISI.zl L3
L1L2L3
Gug kaynagi
L1L2L3
Gug kaynagi
FR-A741-18.5K ile 45K FR-A741-55K

Vida boyutu
BB, T o)
Sarj lambasi
Kopri
Koépri

Vida boyutu
(18.5K ile 30K: M6)
37K ve 45K: M8)

Vida boyutu (M8)

L1L2L3 —
Gug kaynagi
L1L2L3
Giic k N
1 kaynagi Motor
—— UYARI

e inverter giris besleme baglantilari R/L1, S/L2, T/L3’e baglanmalidir. (Faz sirasinin énemi yoktur.) Kesinlikle inverterin U, V, W,
klemenslerine enerji vermeyiniz. Aksi halde inverter zarar gérecektir.

® Motor kablolari U, V, W klemenslerine baglanir.
ileri yon starti verildiginde motor, saftina karsidan bakildiginda saat yoniiniin tersine dénecekir.
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3.3 Kablo baglantilarinin temel prensipleri

3.3.1 Kablo olgiiler,

Maksimum gerilim disiiminin %2 ve altinda olabilmesi i¢in Onerilen kablo kesitlerini kullaniniz.
Inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim diisimu motor torkunun diismesine neden olacaktir.
Gerilim disimu 6zellikle dislk frekanslarda etkili olur.

Asagidaki tablo 20 m kablo uzunlugu igin se¢im 6rnegdini vermektedir:
400 V sinifi (giris gerilimi 440 V)

e . . . Kablo yiiksiigii/pabucu

Uygulanabilir inverter tipi Klemens vida boyutu *! | Sikma Torku [N-m] RILA, SIL2, TIL3, P1, + UV, W
FR-A741-5.5K M4 1,5 2-4 2-4
FR-A741-7.5K M4 1,5 5,5-4 5,5-4
FR-A741-11K M5 2,5 5,5-5 5,,5-5
FR-A741-15K M5 2,5 8-5 8-5
FR-A741-18.5K M6 4.4 14-6 8-6
FR-A741-22K M6 4.4 14-6 14-6
FR-A741-30K M6 4,4 22-6 22-6
FR-A741-37K M8 7,8 22-8 22-8
FR-A741-45K M8 7,8 38-8 38-8
FR-A741-55K M8 7,8 60-8 60-8

*1 Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W ve topraklama vidalarini gésterir (topraklama).
20m kablo uzunlugu icin segim ornegi
Kablo boyutlari
Uygulanabilir HIV [mm?] *! AWG [mm?] *2 PVC [mm?] *3
inverter tipi RIL1, Toprak RIL1, RIL1,
S/L2, U,V, W| P/+, P1 Kablosu S/L2, u,v, w S/L2, U, v, w Toprak Kablosu
TIL3, P1, + TIL3, P1, + TIL3, P1, +

FR-A741-5.5K 2 2 3,5 12 (3,3) 14 (2,1) 2,5 2,5 4 FR-A741-5.5K
FR-A741-7.5K 3,5 3,5 3,5 12 (3,3) 12 (3,3) 4 4 4 FR-A741-7.5K
FR-A741-11K 55 55 8 10 (5,3) 10 (5,3) 6 6 10 FR-A741-11K
FR-A741-15K 8 8 8 8(8,4) 8(8,4) 10 10 10 FR-A741-15K
FR-A741-18.5K 14 8 14 6(13,3) 8(8,4) 16 10 16 FR-A741-18.5K
FR-A741-22K 14 14 14 6(13,3) 6 (13,3) 16 16 16 FR-A741-22K
FR-A741-30K 22 22 14 4(21,1) 4(21,1) 25 25 16 FR-A741-30K
FR-A741-37K 22 22 14 4(21,1) 4(21,1) 25 25 16 FR-A741-37K
FR-A741-45K 38 38 22 1(424) 2(33,6) 50 50 25 FR-A741-45K
FR-A741-55K 60 60 22 1/0 (42,4/53,4) 50 50 25 FR-A741-55K

*1 Maksimum 75°C sicaklikta siirekli calisabilecek HIV (600 V sinifi 2 vinil izolasyonlu kablo)tipidir. Ortam sicakligi en gok 50 °C ve kablo uzunlugu
20 m veya daha az oldudu varsayilmistir.

*2 45K ve alti igin 6nerilen kablo maksimum 75 °C sicaklikta siirekli calisabilecek THHW tipidir. Ortam sicakligi 40 °C ve alti, kablo uzunlugu 20 m
veya daha az oldugu varsayilmigtir.
55K ve Uzeri igin 6nerilen kablo maksimum 90 °C sicaklikta surekli ¢caligabilecek THHN tipidir. Ortam sicakligi 40 °C ve alti, baglantilarin kapali
ortamda oldugu varsayilmistir. (Esas olarak ABD’de kullanim igin segme 6rnegi. (AWG = American Wire Gauge). (mm? cinsinden kablo boyutlari
parantez iginde gdsterilmistir.)

*3 45K ve alti igin dnerilen kablo, maksimum 70 °C sicaklikta siirekli calisabilecek PVC tipidir. Ortam sicakligi 40 °C ve alti, kablo uzunlugu 20 m
veya daha az oldugu varsayilmigtir.
55K ve Uzeri igin 6nerilen kablo, maksimum 90 °C sicaklikta siirekli galisabilecek XLPE tipidir. Ortam sicakligi 40 °C ve alti, baglantilarin kapali
ortamda oldugu varsayilmistir. (Esas olarak Avrupa’da kullanim igin segme 6rnegi)

—— UYARI
® Baglanti vidalarini belirtilen torklarda sikiniz.
Bir vidanin belirtilenden daha gevsek sikilimasi durumunda kisa devreye ya da arizaya neden olabilir.
Bir vidanin belirtilenden daha guglu sikilmasi durumunda kisa devreye, arizaya, ¢atlama ya da kirilmaya neden olabilir.
® Enerji giris ve motor baglantilarinda izoleli kablo yUksugu/pabucu kullaniniz.

Hat gerilim dlisimu asagidaki formil ile hesaplanabilir:

/3 x kablo direnci [Q ] x kablo mesafesi [m] x akim [A]
1000

Gerilim dusumd [V]=

Uzun mesafe ve digslk hizlarda gerilim diisimiind (tork zayiflamasi) azaltmak i¢in daha bulyuk kesitli kablo kullaniniz.
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3.3.2 Toplam kablo uzunlugu

Tek bir motor veya ¢ok sayida motor baglantisi igin toplam kablo uzunlugu 500 m'yi agsmamaldir. (Vektér kontroll igin
kablo uzunlugu en fazla 100 m olmalidir.)

Asagidaki tabloda belirtilen uzunluklar, ekransiz kablolarin kullaniimasi icin gegerlidir. Ekranh kablolarin kullaniimasi
durumunda, kablo uzunluklarinin tablo deg@erleri ikiye boélinmelidir. Degerler toplam kablo tesisati icindir. yani birden fazla
motoru paralel baglayacaksaniz, ¢ekilen motor kablo uzunluklari toplanmalidir.

Toplam kablo uzunlugu

IS
<500 m ‘g@

==

T

300 m + 300 m = 600 m

Lutfen unutmayiniz, G¢ fazli AC motorlar frekans inverteri ile galistirildiginda, motor sargilarinda dogrudan sebekeye bagli

oldugu durumdan daha fazla gerilim olur. Motor, uretici tarafindan inverterde galisma igin onaylanmig olmalidir.

PWM tipi inverterlerde, motor terminallerinde kablo ézelliklerinden kaynaklanan bir sok gerilimi olusur. Ozellikle 400 V sinifi

motor igin, sok gerilimi kablo izolasyonunu bozabilir. 400 V sinifi bir motor inverterle tahrik edildiginde, asagidaki énlemleri

dikkate alin:

® 400 V sinifi inverterle tahrik edilen, izolasyonu arttirlmis motor kullanin ve Pr. 72 PWM frekans segimi frekansi kablo uzunluguna
gore ayarlayin.

<50m 50-100 m >100m |
Tasiyici frekans <14,5kHz <8kHz <2kHz ‘

® Frekans inverter ¢ikis voltajinin (dU/dT) voltaj ylikselme hizinin sinirlandiriimasi.
Eger motor 500 V/us veya daha az bir yikselme hizi gerektiriyorsa, inverterin ¢ikisina filtre koymaniz gerekir. Litfen ek
bilgiler icin Mitsubishi Electric saticiniza daniginiz.

= UYARI

¢ Ozellikle uzun mesafeli kablolamada inverter, kablolama kacak kapasitansi nedeniyle olusan sarj akimindan etkilenebilir ve bu durum
asirn akim koruma fonksiyonunun hatali galismasina veya akim limitleme fonksiyonun hizli tepki vermesine ya da inverter gikisina
bagli ekipmanin arizalanmasina veya hatali galismasina yol agabilir. Hizli akim limitleme fonksiyonu hatali galigiyorsa, bu fonksiyonu
devre disi birakin. (Pr. 156 Akim sinirlama islevi secimi i¢in Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

® Pr. 72 PWM frekans segimi ayrintilar igin kullanim kilavuzuna bakiniz.

3.3.3 Kontrol devresine ait ayri gli¢ kaynaginin baglanmasi (Klemens R1/L11, $1/L21)
® Klemens vida olgusu: M4

e Kablo kesiti: 0,75 mm? ila 2 mm?
e Sikma torku: 1,5 Nm
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3.4 Kontrol devresi klemensleri

3.4.1 Standart kontrol devresi terminal plani

Klemens vida boyutu: M3.5
Sikma torku: 1,2 Nm A1 |B1|C1|A2|B2|C2|10E[{ 10| 2 | 5 | 4

SE |RUN| SU [ IPF | OL | FU | SD | SD |STF|STR|JOG| CS | PC

3.4.2 Kontrol devresi baglanti talimatlari

® G/C sinyalleri referans klemensleri PC, 5 ve SE klemensleridir ve birbirlerinden izole edilmislerdir. Klemens PC veya SE
ile 5 numarali klemens baglanmamalidir. Pozitif lojik baglantida PC klemensinin (STF, STR, STOP, RH, RM, RL, JOG,
RT, MRS, RES, AU ve CS) klemensileri ile baglanmasi fonksiyonu calisgtirir.

e Kontrol devresi klemens baglantilari i¢in ekranli ve biklimli kablo kullaniniz. Bu kablolari ana besleme kablolarindan
uzak tutunuz (230 V role devresi dahil)

e Baglanti sirasindaki kontak hatalarini 6nlemek igin, birden

cok paralel mikro sinyal kontagi ya da ikiz kontak kullaniniz. E—— e ——
Mikro sinyal kontaklari ikiz kontaklar

® Kontrol girig klemenslerine harici gerilim uygulamayiniz
(Orn; STF).

® Gerilimi, alarm ¢ikislarina (A, B, C) her zaman bir réle bobini ya da lamba vb. tizerinden uygulamaya dikkat ediniz.

¢ (0,3 mm2—0,75 mm? kesitli kumanda kablosu kullaniimasini éneririz.
Kablo 1,25 mm? ya da daha kalin olursa, 6n kapagin monte edilememesi durumuyla karsilasilabilir. Kablolari, 6n kapak
dogru monte edilebilecek sekilde doseyiniz.

® Maksimum kablo uzunlugu 30 metredir.

¢ Kontrol sinyali seviyesi kdpriinin yerinin degistiriimesi ile pozitif (SOURCE) ve negatif (SINK) lojik secilebilir. Fabrika ayar
pozitif lojik olarak yapilmistir. Kontrol lojigini degistirmek icin kontrol devresi klemens blogundaki kdpriyu kullaniniz.
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EDILECEK HUSUSLAR

FR-A700 serisi inverterler givenilirligi cok yUksek urlinlerdir. Fakat yanhs gevre birimleri baglanmasi ya da ¢alistirma/kullanma
Urtin dmrini azaltabilir. En kotl durumda, inverter hasar gorebilir.
Calistirmaya baslamadan 6nce her zaman asagdidaki maddeleri tekrar kontrol ediniz:

Motor ve ana besleme baglantilari igin izoleli kablo yiikstgui/pabucu kullaniniz.
Cikis klemenslerine (U, V, W) enerji verilmesi invertere zarar verir. Aksi takdirde inverter zarar gorur.

Kablo baglantilar bittikten sonra inverter iginde kesik kablo pargalar kalmamalidir. Orn; kesik kablo pargalari alarm ya da
arizaya neden olabilir. Montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin i¢ine girmesine izin vermeyiniz.

Maksimum gerilim digimunun %2 ve altinda olabilmesi igin 6nerilen kablo kesitlerini kullaniniz.
Inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim disimd motor torkunun dismesine neden
olacaktir. Gerilim disimu 6zellikle dlslik frekanslarda etkili olur. (Onerilen kablo kesitlerini Sayfa 6'de bulabilirsiniz.)

Maksimum kablo uzunlugu 500 metreyi agsmamalidir.
Ozellikle uzun mesafeli kablo baglantilar igin hizli akim limitleme fonksiyonu azalabilir. Kablolardaki parazit olusturan
kapasitans nedeniyle olusan sarj akimi sonucu, inverter gikisina baglanan ekipman arizalanabilir. (Bkz. Sayfa 7)

Elektromanyetik uyumluluk

Inverterin calistinlmasi sonucu, giris ve ¢ikis tarafinda kabloyla bagh (gii¢ giris hatti yoluyla) ya da kablosuz sekilde
komsu cihazlara (Orn; Radyolar) ya da veri veya sinyal hatlarina aktarilabilen elektromanyetik parazitler ortaya gikabilir.
Inverter giris kisminda hava ile yayilan paraziti azaltmak igin eger varsa opsiyonel bir filtre takin. Hatta yayilan girtltiyu
(harmonikleri) azaltmak igin AC veya DC reaktor kullaniniz. Cikis guriltisini azaltmak igin ekranli motor kablolari
kullaniniz.

Inverter gikis tarafinda Mitsubishi Electric tarafindan izin verilenler disinda higbir elektronik komponent (Orn; giic faktéri
diizeltme kondansatoérd, varistér vb.) kullanmayiniz. Bu durum, inverterin kapanmasina, bagh bulunan pargalar ya da
komponentlerin zarar veya hasar gérmesine neden olabilir.

inverterdeki kablo baglantisi ya da diger calismalara baglamadan dnce, sebeke gerilimini kapatiniz ve en az 10 dakikalik
bekleme sliresine uyunuz. Bu slre, sebeke gerilimi kapatildiktan sonra kondansatorlerin tehlikesiz bir gerilim degerine
desarj olabilmeleri igin kullanilir.

Inverter gikis tarafindaki kisa devre veya topraklama hatasi, inverter birimlerinin hasar gérmesine neden olabilir.

— Kablo baglantisina kisa devre ve toprak kagagi kontroll yapiniz. Kisa devre, toprak kagagi veya izolasyonu zayif motora
baglanan inverterin tekrarlanan galistirma girisimleri, inverteri bozabilir.

— Enerji vermeden once inverter ¢ikis tarafinda topraklama ve fazlar arasi izolasyonlarin timunu kontrol ediniz.
Ozellikle eski motorlarda ya da uygun olmayan ortamlarda kullanilan motorlarda, motorun izolasyon direncini kontrol
ediniz.

inverter girisinde calistirip durdurmak igin manyetik kontaktér kullanmayiniz inverteri her zaman basla sinyali ile galistiriniz

(STF ve STR sinyallerini ON/OFF yaparak).

Girig/cikig sinyal baglantilarina, izin verilen sinirin Ustiinde bir gerilim uygulamayiniz.

Inverter G/C sinyal devrelerine, izin verilen gerilimden daha yiksek ya da ters kutuplu bir gerilim uygulanmasi G/C
cihazlarina zarar verebilir. Ozellikle hiz ayar potansiyometresinin 10E veya 10-5 klemensine kesinlikle baglamayiniz ve
oncelikle kontrol ediniz.

Bypass calisma amagli kullanilan MC1 ve MC2 igin elektrik ve McC1 Kiliteme
mekanik kilittemeleri saglayin.Yanlis baglanti yapildiginda ya da Glg :
asagida gosterildigi gibi bir bypass devresinin bulundugu devrelerde, kaynagi RL1 U ! C
hatali anahtarlama ile olusan ark sonucu inverter sebeke geriliminden si2 v| 7 ‘Mc2 ‘
kacak akima maruz kalarak zarar gorecektir. D it :

T3 W Istenmeyen akim

Enerii kesilip geldikten sonra inverterin yeniden galismasi istenmiyorsa,
inverter girisine bir kontaktér konulmali ve kilitteme devresi ile
kontaktorin start sinyali ile galismasi engellenmelidir. Inverter start sinyali kalici anahtar lzerinden verilir ise, eneriji kesilip
geldikten sonra otomatik olarak tekrar galisacaktir.

inverter
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® Periyodik degisken yuklerle ¢calismaya yonelik uyarilar
Sik calistirma ve durdurma veya yUkteki strekli degisimler, inverter transistor elemaninda bulyik sicaklik degisimlerine ve
moduil émriiniin azalmasina neden olur. Bu "isil yipranma" her seyden 6nce "asiri yuk" ve "normal ¢alisma" arasindaki
akim degisimi sonucu olustugu igin, uygun ayarlamalar yaparak sinir akimi mimkuin oldugunca dustrilmelidir. Fakat akimi
duslrmek, tahrik Unitesinin istenen performansa ve dinamide ulasmamasina neden olabilir. Bu durumda, daha yiiksek
kapasiteli bir inverter modeli seginiz.

* inverter 6zelliklerinin ve nominal degerlerinin kullaniminiza uygunlugunu kontrol ediniz.

inverterden kaynaklanan elektromanyetik giiriiltiiler nedeniyle frekans ayar sinyalinde meydana gelen degisiklikler yiiziinden

motor hizinda dengesizlik s6z konusu oldugunda, analog hiz referans sinyalini uygularken asagidaki énlemleri alin.

— Sinyal kablolarini ve gi¢ kablolarini (inverter G/C kablolari) birbirine paralel olarak yerlestirmeyin ve demet yapmayin.

— Sinyal kablolarini mumkin oldugunca gug¢ kablolarinin (inverter G/C kablolari) uzagindan gegirin.
— Sinyal kablolarini blendajli olarak kullanin.
— Sinyal kablolarina demir niive takin (Ornek: ZCAT3035-1330 TDK).

10



5 INVERTER KULLANILAN SISTEMIN ARIZA
GUVENILIRLiGi

Bir ariza meydana geldiginde, inverter ariza sinyali vererek durur. Bununla birlikte, algilama devresi veya ¢ikis devresi
arizas! durumunda inverter hata ¢ikis sinyali verilemeyebilir. Mitsubishi Electric’nin en iyi kalite Urlinler sunmayi garanti
etmesine karsin, inverterin herhangi bir nedenle ariza yapmasi halinde makinenin zarar gérmesini engellemek amaciyla
inverter durum ¢ikis sinyallerini kullanan bir kilitteme kullanin ve ayni zamanda sistem konfiglirasyonunu inverter ariza
yaptiginda dahi ariza givenligi calisacak sekilde gerceklestirin.

inverter durum gikis sinyalleri ile kilitleme yontemi
Asagida belirtildigi gibi kilitteme saglamak igin inverter durum ¢ikis sinyallerinin birlestiriimesi ile inverter alarmi algilanabilir

Kilitleme Yontemi Kontrol Yontemi Kullanilan Sinyaller Sayfaya bakiniz

Alarm kontagi ¢alisma kontrolu
Devre arizasinin saptanmasi
(negatif lojik)

inverter koruma

Ariza gikis sinyali
fonksiyonu galismasi

(ALM sinyali)

Calismaya hazir sinyalinin kontrolu Galismaya hazir sinyali

(RY sinyali)
N | Baglatmasinyali Parametreler bolimiine
Bgslatma sinyalinin ve galigma sinyalinin (STF smyah, STR sinyali) bakiniz
inverter calisma durumu | '0lik kontroli ?;J?\F?@'gﬁf“

Baslatma sinyali

Baslatma sinyalinin ve ¢ikis akiminin (STF sinyali, STR sinyali)
lojik kontroli Cikis akimi saptama sinyali
(Y12 sinyali)

inverter disinda kontrol yontemi

inverter durum sinyali tarafindan kiliteme saglansa bile, inverterin ariza durumuna bagh olarak yeterli ariza giivenligi
saglanmaz. Ornegin, inventer ariza gikis sinyali, baglatma sinyali ve RUN sinyal ¢ikigi kullanilarak kilittleme saglandiginda,
ariza ¢ikis sinyali ¢ikisinin yapilmadigi ve bir inverter arizasinin meydana gelmesine karsin RUN sinyali ¢ikisinin yapildigi
bir durum s6z konusudur.

Motor hizini algilamak igin bir hiz dedektdrli ve motor akimini algilamak igin akim dedektéri kullanin; sistemin guivenlik
diizeyine uygun olarak asagida belirtildigi gibi kontrol destek sistemi kullanin. inverter calistirildiginda, motor galismasini
ve motor akimini dedektdrlerden alinan gergcek deger ve set dederleri karsilastirmalarini yaparak kontrol ediniz. Motor akimi,
baslatma sinyali kesilse dahi, inverter yavaslamaya baslayacagi i¢in motor duruncaya kadar ¢alisacaktir. Mantik kontroli
icin, inverter yavaslama siresini dikkate alarak bir dizi yapilandirin. Ayrica, ti¢c-fazli akimin kontrol edilmesi tavsiye edilir.

Kontrol cihazi

Sistem arizasi

inverter Dedektér (hiz,
sicaklik, hava
debisi, vs.)

Alarm algilama sensoriine

inverter hiz komutunu hiz dedektériinden algilanan hiz ile karsilastirarak gergek hiz ile set hizi arasinda fark olmadigindan
emin olun.

11



6 PARAMETRELER

inverterin basit degisken-hizli galismasi igin, parametrelerin baglangig ayarlari ile kullanilabilir. Yik ve calisma spesifikasyonlarina
uygunlugu saglamak Uzere gerekli parametreleri ayarlayin. Parametre ayari, degisikligi ve kontrolt parametre Unitesinden yapilabilir.
Parametrelerin ayrintilari igin kilavuza bakiniz.
Baslangi¢ ayarinda, yalnizca basit mod parametreleri gérintlenir.
Pr. 160 Uzun slire calisma ekrani secimi parametresini gerektigi sekilde ayarlayin.

Parametre isim Bzﬂgzglg Ayar arahigi Aciklamalar
9999 Yalnizca temel mod parametreleri géruntilenebilir.
160 Kullanier grubu 9999 0 Temel mod ve gelismis mod parametreleri gériintiilenebilir.
okuma segimi 1 Yalnizca kullanici grubunda kayitli parametreler
gorintulenebilir.

Aciklamalar

® © isaretli parametreler temel mod parametreleridir.

. Tablodal:l isaretli parametreler, Pr. 77 Parametre yazma se¢imi "0" dahi olsa (baslangi¢ degeri) ¢alisma
sirasinda degistirilebilir parametrelerdir.
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Parametre isim Ayar araligi Ba;leng‘lg Parametre isim Ayar araligi Ba;lzvmg.lg
degeri degeri
0 | Torkayan 0ile 30 % 3/2%"! 21 lelanmatlyava§lama 0.1 0
zaman artimi ’
1 Maksimum cikis frekansi | Oile 120 Hz 120 Hz o
22  Akimsinirdamadegeri | ;. 5,0 150 %
2 | Minimum cikis frekansi Oile 120 Hz 0 Hz (tork limit seviyesi)
® ; Yiiksek hizli caligma akim | O ile 200 %,
@3 Baz frekansi 0ile 400 Hz 60 Hz 23 sinir kompanzasyonu 9999 9999
g4 | foklubuzset degerl 0 le 400 Hz 60 Hz 24
4 — ile Coklu hiz set degeri Oile 400 Hz, 9999
5 (c:r'g"h':g set degeri 0iile 400 Hz 30 Hz . hiz4-hiz7 9999
6 g}:;‘,:',“';)set degeri 0 ile 400 Hz 10 Hz 28 | Gokluhizgiris o1 0
ompanzasyonu ’
7 Hizlanma zamani 0ile 3600/360s| 5/15¢*! 29 H!zl‘a.nma/yava§|ama Oiles 0
8 Yavaglama zamani 0ile 3600/360s| 5/15¢*! egrisi
Elektronil termik Nominal 31 Frekans atlama 1A
9 Olel. riri?er‘I ermi 0ile 500 A inverter gikis 32 Frekans atlama 1B
akimi
10 DC enjeksiyonla frenleme i 33 Frekans atlama 2A ggilgeg400 Hz, 9999
islem frekansi Oile 120 Hz 3 Hz 34 Frekans atlama 2B
11 ::;Ice'e“nj:jl::is);onla frenleme | ;. . 5, 8888 055 35 Frekans atlama 3A
12 DC enjeksiyonla frenleme 0ile 30 % o %1 36 Frekans atlama 38
islem gerilimi ° 4/2% 37 Hiz gostergesi 0,0,01 ile 9998 0
13 | Baslama frekansi Oile 60 Hz 0,5 Hz 41 Frekansa ulasildi bolgesi | 0ile 100 % 10 %
14 | Yiikyapisi secimi Oile5 0 42 | Gikis frekans algilama Oile 400 Hz 6 Hz
15 Jog frekansi 0ile 400 Hz 5Hz 43 Ters doniiste cikis frekansi | 0 ile 400 Hz, 9999
16 | Joghizlanmalyavaslama | ;035003605 05 2lgilama 299
zamani g Ikinci hizlanma/ -
44 yavaslama zamani 0ile 3600/360 s 5s
17 MRS giris secimi 0,2,4 0 0ile 3600/360
ii i 45 ikinci yavaglama zamani le S 9999
18 | Juksekhizmaksimum | 150le400Hz | 120 Hz yavas 9999
0Tle 1000V 46 ikinci tork ayari 0ile 30 %, 9999 9999
19 | Bazfrekans gerilimi 8888, 9999 9999 a7 | IkinciV/F 0ile 400 Hz, 9999
Hizlanma/yavaslama - (baz frekansi) 9999
20 referans frekansi 1ile 400 Hz 60 Hz 48 Lkeig:ir?km sinirlama 0ile 220 % 150 %
ikinci akim sinirlama Oile 400 Hz,
49 degeri 9999 OHz




7/ PARAMETRELER
Parametre isim Ayar araligi Ba;leng‘lg Parametre isim Ayar arahgi Ba;I?ng.lg
degeri degeri
50 Llig:grqnllam frekansi 0ile 400 Hz 30 Hz 83 Nominal motor gerilimi | 0ile 1000V 400V
51 ikinci elektronik termik | 0ile 500 A, 5099 84 Nominal motor frekansi | 10ile 120 Hz 60 Hz
O/Lrole 9999 Hiz kontrol kazanci 0ile 200 %
. - 89 | (gelismis manyetik aki o 9999
0,5ile 8,10ile vektor kontrolii) 9999
52 DU/PU ana gosterge veri | 14,17 ile 20, 22 0
secimi gg _2|5,5372 1835' 90 | Motor sabiti (R1 0ile50Q, 9999
ile 57, 2
itleri 9999 *
lile3,5ile8,10 91 Motor sabitleri (R2) 9999
54 FM klemensi fonksiyon ile 14,17, 18, 1 92 Motor sabitleri (L1) Oile 50 Q, 9999
secimi 21,24,32ile 34, — (0ile 1000 mH),
50,52, 53 93 Motor sabitleri (L2) 9999 9999
55 Frekans izleme referansi | O ile 400 Hz 60 Hz s 0ile 500 Q, (0
T 94 Motor sabitleri (X) ile 100 %), 9999 9999
omina . -
56 Akim izleme refereransi | Oile 500 A inverter cikis o5 Onl‘lng otomatik ayar Oile2 0
ki segimi
. . : Auto tuning ayarlari/
Sebeke kesilmesi 0,0,1ile5s, 926 0,1,101 0
57 senkronizasyon zamani | 9999 9999 durum
" V/F1 (birinci 0ile 400 Hz,
58 g'e"c'iit:‘ee';?“s' yikselme | ;0605 Ts 100 frekans) 9999 9999
. V/F1 (birinci .
59 sDeuglitre:‘lipotan5|yometre 0,1,2,3 0 101 frekans gerilimi) 0Oile 1000V ov
" V/F2 (ikinci 0ile 400 Hz,
60 Ezsmitasarrufu kontrol 0,4 0 102 w  frekans) 9999 9999
S PP
. " - - V/F2 (ikinci -
Nominal akim, otomatik | Oile 500 A, 103 = .. . | Oile 1000V ov
61 ayar yardimi icin 9999 9999 g frekans gerilimi)
" " ] V/F3 (liglincii 0ile 400 Hz,
Akim siniri, otomatik ayar | 0 ile 220 %, 104 c 9999
62 yardimi i¢in (hizlanma) 9999 9999 n frekans) 9999
" " = V/F3 (liglincii .
Akim siniri, otomatik ayar | 0ile 220 %, 105 3 L | Oile 1000V ov
63 yardimiicin (yavaslama) | 9999 9999 P frekans gerilimi)
- e V/F4 (dordiincii 0ile 400 Hz,
Asansér modu igin . 106 = 9999
64 bslangig frekansi 0ile 10Hz, 9999 9999 5 frekans) 9999
V/F4 (dordiincii .
Ariza sonrasi tekrar - 107 | 0ile 1000V ov
65 calisma secimi Oile5 0 frekans g.erll‘lml) -
66 | Alamsinirlamabaslangi | e 400 60 Hz 108 frateamy ! Sa50' 0 9999
rekansi
. V/F5 (besinci .
Alarm sonrasi tekrar 0, 1ile 10, 109 S . |0ile 1000V oV
67 calisma sayisi 101ile 110 0 i-’rekans gerilimi)
Uciincii hizlanma/
68 I:lr(.:':;lqah;ma bekleme | ;0105 1s 110 yavaslama zamani| g jje 3600/360 s, 9399
- Uciinciiyavaslama| 9999
69 Iﬁlr:':r calismaadedive | 0 111 5 zagmanl yavag 9999
c =
Oiles 13ile 18 112 9 | Ugiincii tork artist | 0 ile 30 %, 9999 9999
71 | Baglanan motor tipi 30, 33, 34, 40, 0 13 £ | ikinci V/F (baz 0 ile 400 Hz, 9999
43, 44,50, 53, 54 8 frekansi) 9999
72 PWM frekans segimi Oile15 2 3 | Uglincii akim )
e : . 114 S | smirlama degeri Oile220% 150 %
73 Analog giris segimi Oile7,10ile 17 1 S Gciinci frek
: ¢iincii frekans )
74 | Giris filtre zaman sabiti | Oile 8 1 115 sinirlama degeri | © ile 400 Hz 0
Reset secimi/PU Uciincii cikis -
75 baglantisi algilama/PU Oile3,14ile17 14 116 frekansi algilama 0ile 400 Hz 60 Hz
76 IS:IOP Sisl:ll ” — 012 . 117 | PU haberlesme istasyonu | Oile 31 0
arm kod ¢ikisi segimi .1,
stids: se¢ 118 PU haberlesme hizi 48,96, 192, 384 192
77 Parametre yazma segimi 0,1,2 0 PU haberlesme stop bit
78 Ters d§nﬁ§ﬁ engelleme 012 0 119 uzunlugu 0,1,10,11 1
segimi r
79 | Gahsma modu segimi 0,1,2,3,4,6,7 0
Motor kapasitesi .
80 (Manyetik aki vektor (9),949|ée 55 kW, 9999
kontrolu)
2,4,6,8,10,12,
81 Motor kutup sayisi 14,16, 18, 20, 9999
9999
0ile 500 A,
82 Motor uyartim akimi 9999 2 9999
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PARAMETRELER

AN

Parametre isim Ayar araligi Ba;leng‘lg Parametre isim Ayar arahgi Ba;I?ng.lg
degeri degeri
PU haberlesme parite 0 Vicin akim .
120 kontrolii 01,2 2 148 sinirlama seviyesi Oile 220 % 150%
PU haberlesmesi tekrar . 10 Vigin akim
121 deneme sayisi secimi Oile 10,9999 ! 149 © sinirlama seviyesi 01t0220% 200 %
PU haberlesmesi kontrol | 0,0,1ile999,8s, £ Cikis akimi .
122 zaman araligi 9999 9999 150 % algilama seviyesi 0ile 200 % 150%
PU haberlesmesi bekleme | O ile 150 ms, ® Cikis akimi
123 | aman ayari 9999 9999 151 E | algilama Oile10s 0s
F h .
PU haberlesmesi CR/LF < gecikmesi
124 3 0,1,2 1
var/yok segimi 152 Sifirakimalgilama| ;1. 550 o4 50
Klemens 2 set frekansi - seviyesi
125 | | azanc ayan 0 ile 400 Hz 60 Hz 153 Sifirakimalgilama | . 055
Klemens 4 set frekansi - gecikmesi '
126 kazang ayari Oile 400 Hz 60 Hz 154 Akim sinirlamasi sirasinda 01 1
PID kontrol gerilim azaltma seg¢imi ’
otomatik 0ile 400 Hz, RT sinyali aktivasyon
127 anahtarlama 9999 9999 155 secimi 0,10 0
frekansi . . -
10112031 156 :\eklinl:‘ismlrlama islevi (1)6|1e 31,100, 0
128 PID aksiyon secimi ;' 1" ¢ 61’ 0 <
i . 157 | OLsinyali cikis gecikmesi | Oile 25 s, 9999 Os
129 s | PID oransal band 8’919'5 1000 %, 100 % Tile3,5ile8, 10
ﬁ . - 158 AM klemensi fonksiyon ile14,17,18, 21,
130 = PID integral 0,1ile 3600, 1s secimi 24,32 ile 34, 50, 1
S | zamani 9999 52,53
[=] N
131 & | PID iist limit 89'5391 00 %, 9999 159 ‘B¥pas‘s'da|t1 invetn::(er N P .
islemine otomatik gecis ile z,
i frekans araligi
132 PID alt limit Jite 100 %, 9999 i i .
. 160 | Lutamcigrubuokuma |, 4 9999 0
- 0Oile 100 %, secimi
133 PID set degeri 9999 —
9999 161 Parametre linitesi ayar 0.1.10, 11 0
134 PID diferansiyel | 0,01ile 10,00, 9999 diigme fonksiyonu T
zamani 9999 = | Anlik enerji
Elektronik bypass 162 8 | kesintisinde 0,1,2,10,11,12 0
135 dizisi segimi 01 0 g § | yeniden start
Kontakts " ‘s a- se¢imi
ontaktor gegis . g2 .
136 giivenlik siiresi Oile 1005 1s 163 z 5 Ye“,'l‘:e“ baslanma Oile 20s 0s
=L | gecikmesi
137 | § | Baslamada 0ile 100s 0.55 Ss ;
bekleme zamani € £ | Yenidenbaslanma| ,.
2 164 2 ® | voltaj seviyesi Oile 100% 0%
@ ata durumunda o .
138 Ey;asds secimi d 0,1 0 165 °© E Yeniden baglama . o o
: akim limiti 0ile 200 % 150 %
Inverterden Cikis ak 1l
bypass islemine : Ikis akimi algilama ;
139 gt Lidmgt gecis | 0ile60Hz 9999 | 9999 166 | fecikme fonksiyonu Oile 10,9999 0.1s
frekansi 167 Cikis akimi algilama islem | 0
8 | Rediiktor boglugu secimi ’
140 £ | hizlanmafrekans | Oile 400 Hz 1Hz 168
E arahigi Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
141 | & | Rediktorboslugu ;0 364 055 169
£ | mzlanma maxsiire ' 170 | Kumiilatif gii¢ sayac 0.10. 9999 9999
142 g Redull(ti;r bl?: o Oile 400 H TH gormelsiframa —
’ yavasia frekans e z z Calisma saati sayaci
-] o
s arahgi 171 gorme/sifilama 0,9999 9999
o
= Rediiktor boslugu | , . Kullanici grubu gorme/ .
143 Z | yavasla maxsire ©i€360s 05s 172 toplu silme 9999, (Oile 16) 0
0,2,4,6,8,10,
144 | Hiz gostergesi ayari 102, 104, 106, 4
108,110
145 |pPU PU dil se¢imi Oile7 1
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PARAMETRELER

Parametre isim Ayar araligi Ba;leng‘lg Parametre isim Ayar arahgi Ba;I?ng.lg
degeri degeri
Kullanici grubu . Klemens 1 ek
173 tanimlama Oile 999,9999 9999 242 | kompanzasyon degeri 100 %
. - (klemens 2) .
174 | Kullanici grubu silme 0ile 999, 9999 9999 Oile 100 %
0ile9 12ile 20 Klemens 1 ek
led, 121le 20, 243 | kompanzasyon degeri 75 %
178 STF klemens fonksiyonu | 22ile 28, 42 ile 60 (klen‘:ens 4)y 9 0
secimi 44,60, 62, 64 ile -
69, 74, 9999 244 Sogutma fani calisma 01 1
- - secimi '
0ile 9, 12ile 20, 5 Nominal k
STR klemens fonksiyonu |22ile 28,42 ile 245 c ominalkayma | ;. 590, 9999 9999
179 | secimi 44,61, 62, 64 ile 61 S, | degeri >
69, 74,9999 < Kayma
RL klemens fonksiyonu 246 E kompanzasyonu | 0,01ile 105 05s
180 imi 0 9 | zaman sabiti
secimi g
i . . S
181 E;\:I;ilr(r!iemens fonksiyonu (2)2||eI 9,2182)1'28.'20, 1 -: Sabit cikis bélgesi
- 2 I692 A i|e|6€9 247 £ kayma kompan- 0,9999 9999
182 lsReIi;il::leimens fonksiyonu 74: 9999 ' D) E zasyonu secimi
183 RT I_(Ie.mens fonksiyonu 3 0ile 1005,
segimi 250 | Durus secimi 1000ile 1100's, 9999
P . 8888, 9999
. 0ile9,12ile 20, 4
AU ki fonk ¢ g/
184 segimeimems OMKSYONT 1 22ile 28, 42le 44, 4 251 | Gikis fazkorumasegimi | 0,1 1
62ile 69, 74,9999 =
" - o o
JOG klemens fonksiyonu 252 s Ofset diizeltme | 0ile 200 % 50 %
185 secimi 3 ®
N 3
H <
186 :ZeS Ii(l!r?imens fonksiyonu 6 5 §
< 0ile 9, 12ile 20, £2
187 MRS klemens fonksiyonu |22 ile 28,42 ile 24 253 LS | Kazang diizeltme |0Oile 200 % 150 %
se¢imi 44,62, 64 ile 69, @ o
" 74,9999 ]
STOP klemens fonksiyonu | * ™ X
188 segimi 2 3
RES klemens fonksiyonu
189 secimi 62 255 | ®miir alarmi durum (©ile 15) 0
. 0,1,3,4,7,8,11 ekrani
RUN klemens fonksiyonu | .
190 AR ile 16, 20, 25, 26, 0
secimi 46, 47,64, 90, 256 | Yol verme akim kisitlama (O ile 100 %) 100 %
91, 93, 95, 96, devresi 6miir ekrani 0 °
98,99, 100, 101,
103,104,107, 257 | Kumanda kondansatérleri | ..
. 108, 111ile 116, Smiir ekrani (Oile 100 %) 100 %
191 SU klemens fonksiyonu | 120, 125, 126, 4
secimi 146, 147,164, Ana devre kondansatérleri .
]90/ 191' 193' 258 omiir ekrani (0 ile 100 %) 100 %
133 ;3891 28, 259 Ana devre kondansator 0,1(2,3,8,9) 0
! kullanim 6mrii 6l¢iimii v
. 0,1,3,4,738,11
IPF klemenslerinin Qs Sebeke kesildi durus
192 fonksiyon secimi 22 1467 26(1 29% 29? 99 261 secimi 0,1,2,11,12 0
95, 96, 98, 99, Yavaslama bagslangici :
OL klemens fonksiyonu | 100, 101, 103, 262 cikartilacak frekans degeri Oile 20 Hz 3Hz
193 | fecimi 104,107,108 3
< 111ile 116,120 263 Cikartma baslangi¢ Oile 120 Hz, 60 Hz
125.126. 146, frekansi 9999
FU klemens fonksiyonu | 147,164, 190, Sebeke yok yavaglama .
194 | cegimi 191,195, 196, 4 264 | Zamani1 Oile 3600/360s | 55
! ?8' 199, 99?9 265 Sebeke yok yavaglama 0ile 3600/360s, 9999
ABC1 klemens fonksiyonu 0ile6,8,10ile zamani 2 9999
195 secimi 52’3265 gg 2481 ﬁ(e) 9 266 Sebeke kesildi durus 0ile 400 Hz 60 Hz
47, 64, 76, 84, rampa degisim frekansi
90, 91,94 ile 99, 267 | Klemens 4 giris secimi 0,1,2 0
100 ile 106, 108,
ABC2KI fonksi 110ile 116, 120, 268 | Monitor ondalik hane secimi | 0, 1, 9999 9999
emens fonksiyonu i »
196 secimi y 125ile 128,130 9999 269 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
¢ ile 136,139, 141 4 gis 4
ile 147,164, 170, Temas/yiik torku yiiksek
184,190, 191, 270 | hizfrekans kontrolii se¢gi- | 0,1,2,3 0
194 ile 199, 9999 minde durma
232 ile goklu hiz secimi i N Yiiksek h
cimi Oile 400 Hz, 9999 271 = Uksek hiz ayari 50 %
—_ maksimum akim
239 | hiz8-hiz15 9999 ﬁg il " 0ile 220%
240 | Soft-PWM segimi 0,1 1 272 ££ numakm 100 %
>
Analog giris monitorleme 58 [Ak tal Oile 400 H
241 alo¢ 0,1 0 1m ortalama ile 2z,
seimi 273 | %2 | arahg 9999 9999
-
X - | Akim ortalama :
59
274 £& | filtre zaman sabiti 1ile 4000 16
Kontakta durma uyartim | O ile 1000 %,
275 akimi 9999 9999
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PARAMETRELER \‘T
Parametre isim Ayar araligi B;ﬂgzglg Parametre isim Ayar arahgi BZiI;:?ilg
Kontakta durma PWM . g RS485haberlesme
276 tetikleme frekansi Oile 9,9999 9999 34 Ev CR/LF segimi 01,2 1
Mekanik fren . E Haberlesme
278 acma frekansi Oile 30 Hz 3Hz 342 £ | EEPROMyazma |01 0
. < secimi
Mekanik fren . n
Oile 220 % 130 %
279 agma akimi e 0 i 343 3 Haberlesme hata | 0
280 Mekanik fren -4 sayisl
acma akim Oile2s 03s D :
3 algilama zamani 350 *2 k:;‘lr:::upsoezglisr);‘?nu 0,1,9999 9999
o Baslangigta -
281 2 | mekanik fren Oile5s 03s 35172 Oryantasyon hizi |0ile 30 Hz 2Hz
< acma gecikme ! *2 -
S siiresi 352 Kayma hizi Oile 10 Hz 0,5Hz
a Mekanik fren - #2 Kayma gegis pozi- | .
282 g islem frekansi Oile 30 Hz 6 Hz 353 syonu Oile 16383 511
s Durusta mekanik . *2 Pozisyon déngiisii | , .
283 & | fren islem siiresi Oile5s 03s 354 gecis pozisyonu Oile 8191 96
Yavaslama DC enjeksiyonla
284 algilama fonksi- |0, 1 0 355 *2 fren baslangic Oile 255 5
yon se¢imi pozisyonu
Asiri hiz algilama *2 Dahili durma pozi-| , .
285 frekansi (Asiri Oile 30 Hz, 9999 356 3 syonu komutu Oile 16383 0
hizlanma algilama | 9999 ©
frekansi) N s Oryantasyon
357 2 5 konumda olma Oile 255 5
286 | Droop kazana 0ile 100 % 0% x | bolgesi
c
287 | Droop filtre sabiti Oile1s 03s 358 2 % Servo tork secimi |Oile 13 1
288 | Droop fonksiyonu 0.1.2.10. 11 0 x2 £ | Enkoder dénme
etkinlestirme secimi A 359 g | yénii 0,1 1
A
291 Darbe katari G/C segimi (2)01 2% 11%’01 E 0 360 2 © | 16bitverisecimi |0ile 127 0
292 Otomlatik hizlanma/ 0.3 5ile8 11 0 361 *2 Pozisyon degisimi 0 ile 16383 0
yavaslama e ’
o t i-
Otomatik hizlanma/ . *2 ryar&fsygn pozi 0.1ile 100 1
293 yavaslama segimi Oile2 0 362 IS(yon ongii ile
azanci
UV engelleme gerilim . f
294 0ile 200 % 100 % Tamamlamasinyal
kazanci 0 i 36372 cikisi gecikme Oile5s 05s
Tekrar calisma sirasinda zamani
299 donme yonii belirleme 0,1,9999 0
364 2 Enkoder durus Oile5s 05s
331 RS485haberlesme Oile 31 0 kontrol siiresi .
::;i:’;:' :““I‘a'as' (30'6'6122472)4 i 365 *2 Oryantasyon limiti | Oile 605,9999 = 9999
332 aberlesme| 3, 6, 12, 24, 48, % -
hizi 96, 192, 384 366 L) Ziei:‘elgien kontrol Oile 55,9999 9999
333 RS485haberlesme 0.1.10 11 1 - -
stop bit uzunlugu |~ 7 ' 367 %2 Hiz geri besleme |0ile 400 Hz, 9999
334 RS485haberlesme 'g :;al"i' | 9999
parite kontrol 0,1,2 2 *2 eri besleme :
se¢imi 368 E’ kazana Oile 100 !
[
g Rsass 3692 | 8 |Enkederdarbe ;4006 1024
335 E y:niedre?cr;leerzme Oile 10,9999 ! E’a Y
8 | sayaa 374 5 ?:",:;’2':' algilama | 10 400 Hz 140 Hz
] ]
< RS485haberlesme| , . ] .
336 @ | kontrol zaman Oile 9998, 0s & | Enkodersinyal
< e 9999 376 *2 W kaybi algilama 01 0
Qo araligt etkin/devre disi !
RS485 haberlesme | , . secimi
337 bekleme zaman 85591 >0 ms, 9999
ayari
Haberlesme iglemi
338 komut kaynagi 0.1 0
Haberlesme hiz
339 komut kaynagi 01,2 0
Haberlesme
340 baslatma mod 0,1,10 0

secimi
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7/ PARAMETRELER
Parametre isim Ayar araligi Ba;leng‘lg Parametre isim Ayar arahgi Ba;I?ng.lg
degeri degeri
~ Acceleration . Oile8,13ile 18
380 & 0Oile 50 % 0 ' '
E, | Spatterni 450 2. Motor segimi | 50 33+ 34,40, 9999
S © | Yavaslama 43,44, 50,53,
381 | RE s éimi 5 0ile 50 % 0 54,9999
= ikinci motor kon-
382 é E ?};I:maz Oile 50 % 0 451 trol ydntemi ;89191 12,20, 9999
23 secimi
o
: Yavaslama - P -
383 ] azxal Oile 50 % 0 ikinci motor kapa-| 0,4 ile 55 kW,
S-bicimi 2 453 sitesi 9999 9999
= Giris darbe bélme T
384 jr:-h dlceklendirme 0ile 250 0 454 Isl;;nlg:motor kutup 29‘;96 8,10, 9999
S | faktorii
& e - .~ | ikinci motor 0ile 500 A,
385  § isg'ifr""f?;‘;g::’be" 0ile 400 Hz 0 455 § | uyartmakimi 9999 9999
g . - ) Nominal ikinci -
£ | Maksimum giris 456 ® e Oile 1000V 400V
386 | S | darbesiicin 0ile 400 Hz 60 Hz : motor gerilimi
frekans o= Nominal ikinci -
” Oryantasyon 457 S | motor frekansi 10ile 120 Hz 60 Hz
393 2 | secimi 01,2 0 458 'S | ikinci motor sabiti 9999
= = (R1)
%2 = Oryantasyon hiz . = - 0ile 50W, 9999
396 é kazanci (P terimi) Oile 1000 60 459 Ikinci motor sabiti 9999
(R2)
%2 S | Oryantasyon hizi . :
397 S>,~ integral zamani Oile 20s 0.333s 460 lkinci motor sabiti| 9999
*2 'g Oryantasyonhiz |, 04 1 FL” ?Olli?e510(;/gbmH),
398 S | kazanci (D terimi) 461 :Ifzr;a motor sabiti | 9999 9999
%2 O | Oryantasyon .
399 yavaglama orani Oile 1000 20 ikinci motor sabiti 0ile 500W,
i 0,
%2 Pozisyon komutu 462 (X) (0ile 100%), 9999
419 kaynak secimi 0.2 0 9999
ikinci motor oto-
Komut darbe N
420 *? olcekleme faktorii |0 ile 32767 1 463 :;;‘::;:3:2:‘3 0.1,101 0
boliineni
Dijital pozisyon kontrolii
Komut darbe *2 A .
421%2 Slcekleme faktorii |0 ile 32767 1 464 © | anidurmayavaslama [0ile 360,0s 0
boleni
ongii *2 | _§  Alt4basamak  0ile 9999 0
4222 Konum déngli | ije 15057 2557 465 5§
@£
%2 . Pozisyon ileri bes- 0ile 100 % 0 N o
423 % leme kazana e ’ 466 *2 é’: E Ust 4 basamak 0ile 9999 0
£ Pozisyon komutu -3
2 hizlanma/ . =
424 2 - avaslama siiresi Oile 505 0s =
§ plahb 467 *2 s Alt4basamak | 0Oile 9999 0
w -
N ‘N | Pozisyonileri bes- 2E
425 2 a leme komut fil- Oile5s Os M N |
tresi 468 2 | & E | (st 4 basamak 0ile 9999 0
N' 2
*2 Konumda olma Oile 32767 o
426 genisligi darbe 100 =
*2 = .
427 *2 Asiri seviye hatasi | 0 ile 400k 40k 469 3 ::5- Alt 4 basamak Oile 9999 0
92
£
4282 Darbekomutojle s 0 , So
a Ust 4 basamak 0ile 9999 0
%2 Sinyal silme 0.1 0 470 "
429 secimi ’ 2
Darbe izl : = .
43072 secimi 0ile 5,9999 9999 471 *2 g§ Atabasamak  Oile9999 0
ZE
| BE | .
472 o G | Ust4 basamak 0ile 9999 0
4=
]
4732 | _ é Alt4basamak | 0ile 9999 0
o=
2 E
o B .
474 o g | Ust4 basamak 0ile 9999 0
N
(7]
4752 | _ é Alt4basamak | Oile 9999 0
o=
2 E
| BE | .
476 o G | Ust4 basamak 0ile 9999 0
o=
(7]
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PARAMETRELER \‘T
Parametre isim Ayar araligi Baslangic Parametre isim Ayar araligi Baslangig
4 9 degeri 4 9 degeri
*2 _§  Altab k |0ile9999 0 Q | Hizlanma
477 5 g asama e 516 E baslangicinda
aE 8 | S-bicim siiresi
‘= [
%7 S qé .. ) S | Hizlanma
478 o G | Ust4basamak 0ile 9999 0 517 8 | sonunda
~g '® | S-bigim siiresi .
; : E Yavaslama 0,1ile2,5s 0,1s
479 2 - 8 | Alt4basamak 0ile 9999 0 518 < | baslangicinda
g;z £ S-bicim siiresi
E o—
'§ @ % Yavaslama
4802 £ E | Ust4abasamak | Oile 9999 0 519 5  sonunda
o s v | S-bicim siiresi
= Modbus-RTU 0ilc 9998 ¢
481 ™2 < & | Alt4basamak 0ile 9999 0 539 | haberlesmesi kontrol 9999 9999
o= zaman aralhig:
gE 547
No . . . . . ..
482 *2 ,_.?: E Ust 4 basamak 0Oile 9999 0 548 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
o
= 549 Protokol secimi | 0, 1 0
- ]
4832 | c & | Alt4basamak 0ile 9999 0 € | NETmod calisma
o 550 & | komutu kaynak | 0,1,9999 9999
2 E T | secimi
*2 S g s PU d cal
a Ust 4 basamak 0ile 9999 0 < mod calisma
484 = < I 551 T | komutukaynak | 1,2 2
2 segimi
4852 <5 Altabasamak  0ile9999 0 555 @  Alamortalama |,y s
o¥ g g zamani
R E 2o | Cikisdata
(S . 556 | + N | maskeleme 0,0ile 20,0 0
4862 | = E Ustabasamak  0ile 9999 0 5%  zamani re s *
-% 13- :
= =3 Akim ortalama Nominal
" = 557 < degeri cikisi Oile 500 A inverter gikis
487 2 g I Alt 4 basamak 0ile 9999 0 referans degeri akimi
=
2F Kiimiilatif sebeke
- | 82| 563 | beslenme sayacitasma | (0ile 65535) 0
488 2 : E | Ustabasamak |0Oile 9999 0 degeri
-3 Kiimulatif calisma sayaci | .
= 564 tasma degeri (Oile 65535) 0
%2 = . -
489 c & | Alt 4 basamak 0ile 9999 0 ikinci motor hiz kontrol |0 ile 200 %,
%'E 569 kazana 9999 9999
2 :
Sw | Baslangig frekansinda | 0,0ile 10,0s,
4902 | =5 | Ustabasamak | 0ile 9999 0 571 | tutma zamani 9999 9999
-3 ikinci motor online
= 574 otomatik ayarlama 01 0
49172 ¢ § | Alt4basamak 0ile 9999 0 575 .5 | Cikis kesintisi sap-| 0 ile 3600's, 1s
%E 'S | tamasiiresi 9999
N £ 1kis kesintisi sap- | .
sg | 576 | §  Swskesintisisap- gy, 440, 0Hz
492 *2 : E | Ustabasamak |0ile 9999 0 = tama seviyesi
-5 = | Cikiskesintisiiptal .
2 577 ] etme seviyesi 900 ile 1100 % 1000 %
493*2 | § Alt 4 basamak 0ile 9999 0 611 Yeniden calismada 0ile 3600, 55
g..-E hizlanma siiresi 9999
w
N Rejenerasyon engel- )
o2 o
4942 ; E | Ust4 basamak Oile 9999 0 665 leme frekans kazanci 0ile 200 % 100
-3 Ayarlama veri iinitesi
= 684 gecisi 0,1 0
imi ,1,10,11 " P i i
495 | Uzak gikis segimi 01,10 0 800 | Kontrol yontemi secimi %le 5,9ile12, 20
496 | Uzakcikis veri1 0ile 4095 0 *2
497 | Uzak cikis veri 2 0ile 4095 0 802 On uyartim secimi 01, 0
503 | Bakim zamanlayicisi 0 (1 ile 9998) 0 803 f::?(“kg:‘:katrearlilsgt:ﬁ 01 0
Bakim zamanlayicisi . segimi
504 alarmi zaman ayari 0ile 9998, 9999 9999 § :
804 g | jporkkomutu 4, 3ic6 0
505 | Hizayar referansi 1ile 120 Hz 60 Hz S aynak secimi
805 X Tork komutu
|§ degeri (RAM)
Tork komutu 600ile 1400% | 1000 %
806 degeri (RAM,
EEPROM)
807 | Hizlimiti secimi 0,1,2 0
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PARAMETRELER

Parametre isim Ayar araligi Ba;leng‘lg Parametre isim Ayar arahgi Ba;I?ng.lg
degeri degeri
808 | ileri donme hiz limiti Oile 120 Hz 60 Hz 840 2 Tork ofset secimi | O ile 3, 9999 9999
809 | Geri dénme hiz limiti (9)9||9e 120 Hz, 9999 841 ™2 Tork ofset 1
Tork limit giris *2 Tork ofset 2 60011e1400%, | 9999
810 yontemi secimi | ' 0 842 9999
*
811 Ayarlanmis 0.1.10.11 0 84372 Tork ofset 3
cozunurliik gegisi | " 7 * -
1 p 84472 | % | Torkofsetfiltresi |Oile5s, 9999 9999
812 '(I'm:k limit seV|}(e5| (9) 9||§9400 %, 9999 ..3 .
reJenerasyon) |57 gq5*2 | x | Torkofsetislem |, 5o 5999 9999
813 _ | Tork limit seviyesi | 0 ile 400 %, 9999 S | sures!
=
T §  Beeeyrek 9999 846 "2 Tork ofsetdenge | gile10v,9999 | 9999
814 = Tork limit seviyesi | 0 ile 400 %, 9999 elatisi
5 | (4.ceyrek) 9999 * Diisme siiresi tork | .. 4000
F | Tork limit 0ile 400 %, 847 ofset klemens 9999 ' 9999
815 seviyesi 2 9999 9999 1 ofset
Hizlanma : % Diisme siiresi tork 0ile 400 %,
816 sirasinda tork 89'5‘19400 %, 9999 8482 ofset klemens 9999 9999
limit seviyesi 1 kazang
Yavaslama i 849 Analog giris ofset | ;0 500 o 100 %
817 sirasinda tork 8559400 %, 9999 ayar 0 0
limit seviyesi 850 Fren calisma 0.1 0
g18 | Kolaykazancayaritepki .. 5 ) secimi '
seviyesi ayari 853 Hiz sapma zamani | O ile 100s 1s
819 | Kolay kazang ayar secimi | Oile 2 0 854 Uyartim orani 0ile 100% 100%
820 | Hizkontrolii P kazanci1 | Oile 1000 % 60 % 858 ¢ | Klemens4fonksi- . , o000 o
821 | Hizkontrolii integral 0ile20's 03335 S | yonatama o
zamani 1 ) 859 £ | Tork akimi
c 0ile 500 A,
822 | Hizayar filtresi 1 Oile 55,9999 9999 860 \.;2 ikinci motor tork | g9 *1 9999
823 *2 | Hizalgilama filtresi 1 0ile0,1s 0,001 | akimi
- 862 Not‘cl‘l filtre zaman 0ile 60 0
824 Eg;l;rl‘(gln_ltrolu P 0ile 200 % 100 % sabiti
. 863 Notch filtre 0,1,2,3 0
825 Ig'rrli(alt::r;trolu integral 0Oile 500 ms 5ms derinligi rre
864 Tork algilama 0ile 400 % 150 %
826 | Tork ayar filtresi 1 Oile 55,9999 9999 Diisiik hiz
827 | Tork algilama filtresi 1 0ile0,1s 0s 865 algilama 0ile 400 Hz 1,5 Hz
828 | Model hiz kontrol kazanci | 0 ile 1000 % 60 % 866 | Torkizleme referansi 0ile 400 % 150 %
830 | Hiz kontrolii P kazanci 2 (9)9i|;:91 000 %, 9999 867 | AM cikis filtresi Oile 5s 0,01s
Klemens 1 fonksiyon .
: ... 868 Oile 6,9999 0
g31  Hizkontroliiintegral 0ile205,9999 | 9999 atama
872 % | Giris faz hatasi 0.1 1
832 | Hizayar filtresi 2 Oile 55,9999 9999 % koruma secimi ’
> . .
833 *2 | Hizalgilama filtresi 2 0ile 0,15,9999 9999 873 "2 g | Hz limiti Oile 120 Hz 20 Hz
- N c . .
834 I:;I;rl‘(glnztrolu P (9)9|I9egZOO %, 9999 874 u: OLT seviye ayar1 | Oile 200 % 150 %
P - £
Tork kontrolii integral 0ile 500 ms, S
835 |, mam2 9999 9999 875 E Hata tanimi 0,1 0
836 | Tork ayar filtresi 2 Oile 55,9999 9999
837 | Tork algilama filtresi 2 0ile 0,1s,9999 9999
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*1

"2 Bu ayar yalnizca FR-A7AP bagliyken yapilabilir.
"3 Parantez igindeki parametreler, (FR-PU04/FR-PUQ7) parametre Uinitesi ile ayarlanabilir.

20

Kapasiteye bagli olarak degisir. (7,5K veya daha az/11K veya daha ¢ok)

i . Baslangi¢ - . Baslangig
Parametre Isim Ayar araligi degeri Parametre Isim Ayar araligi degeri
5 E'z itlerliulzesledmle 1 AM klemens
- ontrolii/mode a : — —
877 9. | adaptifhizkontrol 01,2 0 (901) "2 kalibrasyonu
‘@ secimi c2
= Klemens 2 set offset .
c P Oile400H OH
878 S :illltzr::i" besleme | . 0s (902) *2 | ayan ile z z
£
8 | Hizileri besleme : a Klemens 2 frekans .
879 £ torklimiti 0ile 400 % 150 % (902)°2  kazang ayan 0ile 300 % 0%
880 % Yiik atalet oran1 | Oile 200 7 125 : K
881 £ | Hizileribesteme | 10000, 0% (903) 2 :ygr:ens pactiasans | otessots eonz
2 | kazana ° °
; G frek
Rejenerasyon emens 4 frekans 0ile 300 % 100 %
882 engelleme islemi | 0, 1,2 0 (903) *2 | offsetayar 0 0
secimi
3 c5
S  Rejenerasyon | 300ile800V | 780VDC - :;‘;ﬂe“s 4 set offset 0ile 400 Hz 0Hz
883 2 | engelleme islem oiles o (904)
Vesi ile
%‘ seviyesi cé Klemens 4 frekans 0ile 300 % 20 %
- Rejenerasyon (904) *2 | kazang ayan ? °
884 £ | engelleme Oile 10 Hz, 6 Hz
2 | yavaslama 9999 126 | Klemens 4 set kazang 0ile 400 Hz 60 Hz
6 | hassasiyeti (905) "2 ayan
c - -
o Rejenerasyon 0ile 200 % 100 %
% | engelleme c7 ,, Klemens4setkazanc | 3000, 100 %
885 S | kompanzasyon . (905)™2 | ayan
S | frekansisimr | 300ile800V | 780V DC 12
i. degeri . :(l::ezrrens 1ofsetfrekansi | (. 400 0 Hz
Rejenerasyon Oile 5 0 (917)
886 engelleme 0ile 10 Hz, 6H Cc13
gerilim kazana | 9999 z 917)"3 Klemens 1 ofset (hiz) Oile 300 % 0%
888 | Bosparametre 1 0l 9999 9999 c1a
ile
889 | Bos parametre 2 *3 :(l:er;1ens1 kazangfrekansi ;. 400 1, 60 Hz
imalatif giic (918) 1z
Kiumiila
891 sayaci tasma Oile 4,9999 9999 C15 )
degeri (918) *3 Klemens 1 kazang (hiz) 0ile 300 % 100 %
Sebeke calisma
892 durumundaki [30ile 150 % 100 % C16 | Klemens1 ofsetkomutu | ;. 4000 0%
giic hesaplamasi (919) *3 | (tork/manyetik aki)
Enerji tasarrufu Inverter Cc17
" s - Klemens 1 ofset :
gostergesi . nominal % . 0ile 300 % 0%
893 referansi (motor 0,1ile 55 kW Kapasite (919) 3| (tork/manyetik aki)
kapasitesi) degeri c18
) Klemens 1 kazan¢komutu | .
£ $e|beke (920) *3 | (tork/manyetik aki) 0 ile 400 % 150%
9 | calismasi
894 & | durumunda 0,1,2,3 0 Cc19
v Klemens 1 kazang :
S
5 kontrol 920) *3 | (tork/manyetik aki) Oile 300 % 100%
£ | diizenegi ( )
g .
v | Enerji tasarrufu C38 | Kiemens 4 ofset komutu .
895 g referans degeri 0,1,9999 9999 (932) %3 (tork/manyetik aki) 0 ile 400 % 0%
= TR
@ | Enerji birim .
896 ¢ et 0ile 500,9999 9999 C39 | Klemens 4 ofset (tork/ .
w | maliyeti * ; 0ile 300 % 20 %
— (932) 3 | manyetik aki)
Enerji tasarrufu
orintiileme |0, 1ile 1000h c40
897 gorun 4 g 9999 Klemens 4 kazang komutu | .
:;:::Lanr:‘a 9999 (933) *3 | (tork/manyetik aki) Oile 400 % 150 %
Enerji tasarrufu €41  Kemensa kazang (tork/ .
898 kiimiilatif 0,1,10,9999 9999 (933) 3| manyetik ak) 0ile 300 % 100%
gosterge sifirlama — — —
Senelik calisma oo 1000 989 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
899 orani (tahmini | o0 ™ 9999 990 | PU buzzer kontrol 0,1 1
deger) 991 | PU kontrast ayari Oile 63 58
co - EN:ZbCA klemens _ _ Pr.CL | Parametresil 0,1 0
alibrasyonu
(900) 4 ALLC | Tiim parametreleri sil 0,1 0
Er.CL | Alarm ge¢misini sil 0,1 0
Pr.CH | Parametre kopyalama |0,1,2,3 0




7 HATA GIDERME

FR-A701 inverter, hata durumunda tahrik Unitesini ve inverteri hasarlara karsi koruyan ¢ok sayida koruma fonksiyonuna
sahiptir. Hata durumunda bu tiir bir koruma fonksiyonu etkinlestirilirse, inverterin gikisi bloke edilir ve motor durur. llgili
hata mesaji parametre Unitesinde gosterilir. Hatalarin nedeni bulunamiyorsa ya da higbir arizali parga belirlenemezse,
hata durumunu eksiksiz sekilde tarif ederek MITSUBISHI ELECTRIC servisine basvurunuz.

O Ariza gikisinin kaliciign .........ccce....... Koruma fonksiyonunun aktif olmasiyla 6rnek devre inverter girisindeki manyetik
kontaktér (MC) acar ve inverter gerilimi kesildigi icin alarm ¢ikisi aktif durumda
kalmaz.

® Alarm gostergesi .......cccceeviiiieiieniins Koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman parametre Unitesi otomatik olarak arizanin
veya alarmin gdsterimine gecer.

O Resetleme yontemi...........cccceeveeenen. Koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman inverter gikisi bloke edilir (motor serbest

durusa geger). inverter, otomatik yeniden baslatma konfigiire edilmedigi ya da
resetlenmedigi strece kendiliginden ¢alismaz. Litfen otomatik yeniden baglamayi
konfiglire ederken ya da resetleme yaparken asagida belirtilen uyarilara uyunuz.
OKoruma fonksiyonu aktif oldugunda (6rneg@in inverter herhangi bir hata mesajiyla durdugunda), inverter kullanim
kilavuzunda belirtilmig gerekli diizeltme iglemlerini yapiniz. Ozellikle inverter gikiginda kisa devre ya da toprak hatalari
asiri gerilimlerin ortaya c¢ikmasi durumunda, bu tir arizalarin kisa araliklarla ortaya c¢ikmasi komponentlerin
zamanindan 6nce eskimesine ve hatta cihazin devre disi kalmasina neden olabilecegi icin, hata nedeni cihaz tekrar
calistinimadan 6nce giderilmelidir. Hata bulunup giderildikten sonra inverter resetlenip ¢calismaya devam edilebilir.

inverter ariza veya alarm gostergeleri, asagida gosterildigi gibi gruplanir.
® Hata mesaiji
Calisma veya ayar hatasi parametre lnitesi (FR-PU04/FR-PU07) (izerinde gériintiilenir. inverter calismaya devam eder.
e Uyarl mesaijlari
Uyari ekranda gorilir ancak inverter galismaya devam eder. Uyari mesajinin nedeni gideriimezse, biyik bir arizaya
neden olabilir.
e Alarm
inverter, calismaya devam eder. Parametre ayari ile alarm gikisi alinabilir.
® Ariza
Koruma fonksiyonu aktif olur, inverter durur kapatilir ve ariza sinyali gikisi aktif olur.

7.1 Koruma fonksiyonlarinin resetlenmesi

Bir koruma fonksiyonu tepki verdikten sonra inverterin tekrar calistirilmasindan énce, hata nedeni giderilmelidir. inverterin
resetlenmesi sirasinda, elektronik motor kontaktori verileri ve tekrar ¢alisma sayisi silinir. Resetleme islemi yaklasik 1
saniye sdrer.

inverter (g farkl sekilde resetlenebilir:
+ Operasyon panelindeki STOP/RESET tusuna basarak. (Ariza meydana geldiginde calisir)

» Glg kaynagi kapatip agilarak.

» RESET sinyali (RES ve SD klemensleri negatif lojikte ya da sekilde gosterildigi gibi RES inverter
ve PC klemensleri pozitif lojikte baglanarak) en az 0,1 saniye agilarak ve daha sonra
. . . . . RESET
kapatilarak. Resetleme islemi sirasinda "Err." gostergesi yanip soner. RES
PC
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7.2 Hata mesajlarina genel bakis

Operasyon panelindeki

Operasyon panelindeki

22

I

. Anlami . Anlami
gosterge gosterge
,,-: o E--- | Anza gecmisi E ',-“,: EGF Ecl)l:lljsn::slraklama hatasi asir akim
HOL S HOLD | Operasyon paneli kilitli ELF E.LF | Cikis faz hata korumasi
TIE~ L e s ici ik 16 -
é Ci '_n » Er1 ile 4 | Parametre yazma hatasi i E.OHT | Harici termik role fonksiyonu
ol i R
3 EQrr  EPTCY PTG termistor
T _C
moor e | rElile : P el Bir (harici) opsiyon Unite baglantisi
- :: ¥ [E4 Kopyalama islem hatasi i E.OPT ile lgili hata
_ S0 | E.OP3 | lletisim opsiyonu hatas
- Err. | Inverter reset Lo Sim opstyonu I
i [y
et Istenmeyen durus engeli . lile | Eile .
T oL (asin akim) c 5 g3 | Opsiyon alarmi
. oL istenmeyen durus engeli L -
b (asiri gerilim) E Pl E.PE | Bellek hatasi
- TH | Elektronik termik réle én alarmi O L
i i o et X I g E.PUE | PU bagh degil
= o PS Inverter, operasyon paneli .
> 4 tizerinden durduruldu FrEl E.RET | Alarm tekrar galisma sayicisi doldu
[nin i - - -
L MT | Bakim sinyal gikisi EPES  EPE2" Bellek hatasi
re CP | Parametre kopya - -
= : A
':-“‘- SL (DDe(;/\I/rirSsl,?r::Irlr;amueiasﬁ:’Igémda 1kig) "‘: '-"/ E.7/ | CPU hatasi
ciKig 1T E.CPU
£ or FN | Fanal e
z| " an alarm o Operasyon paneline giden baglantida
= E.CTE | kisa devre, 2. seri konnektoriin cikis
- - Hizlanma sirasinda asiri akim L AN
= E.OC1 eriliminde kisa devre
e durusu 9
o Eoc2 gabit hizda galigirken agiri akim g ERP2Y E.P24 |24 V DC gikiginda kisa devre
L. ) urusu J—
P Tl Eoc3 | Frenleme islemi ya da durma £i ol ECDO* Cikis akim tespit deger asimi
LU : sirasinda asiri akim durusu — : ;
Corg E.IOH* Ani akim sinirlandirma devresi
cr E OV1 Hizlanma sirasinda rejeneratif asiri L : arizasi
g . ili
B gerilim durusu P . )
coo EOV2 Sabit hizda galigirken rejeneratif c.ocr E.SER” | Haberlesme hatasi (inverter)
[t . ili - - -
asin gerilim durusu £/ E | EAE* | Analog giris hatasi
cT0 E OV3 Yavaglama ya da durma sirasinda i =
. LERUL U : rejeneratif agiri gerilim durusu [ E.OS | Devir agimi
g Crar ETHT inverter agir yiik (elektronik termik —
caorn : réle fonksiyonu) -1/%- | E.OSD | Devir sapmasi gok buyiik
= L Motor asiri yUk (elektronik termik - - - -
£l HIT | ETHM rle fonksiyonu) EE E.ECT | Sinyal kaybi algilama
EFl A E.FIN | Sogutucu asiri isinma E 04 E.OD | Pozisyon sapmasi gok bilyiik
£l PE E.IPF | Anlik gerilim hatasi ENb e E.!\I/IB1 Fronk dasinda hat
P — - AL A c ;\/IeB7 ren kumandasinda hata
i E.UVT | Duslk gerilim (U T .
_ _ CCo 5
:':,:' ',- [ EILF* | Giris faz hatasi Ul E.EP | Enkoder baglantisi hatali
cor EoLT Asn I'lelm, istenmeyen durusu £Eo4 E.4 | Konverter agir akim
R engelleme _ _
- - E.8 | Gug kaynag hatasi
coan E10 Konverter transistor korumasi
e ’ termik islem (elektronik termik)
,‘:' D E.11 | Ters yonde donls yavaslama hatasi
£ 13 E.13 | Dahili devre arizasi
[ ,“: E.15 | Konverter devre hatasi

* FR-PUO04 parametre Unitesi Uzerinde ,E.ILF, E.PTC, E.PE2, E.CDO, E.IOH veya E.AIE"
arizalarindan biri olustugunda “Fault 14" goriintilenir.
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A.1 Avrupa Direktiflerine Uygunluk Talimatlari

A.1.1 EMC Direktifi
® Transistorll inverterler ve EMC direktifi hakkinda
Transistorll inverter, bir elektrik panosuna takilan ve makinelerin/sistemlerin kontroli icin diger cihazlarla birlikte kullanilan
bir Griindur. Dolayisiyla EMC Direktifi dogrudan inverterler igin gegerli degildir. Bu sebeple transistorli inverterlerin lizerinde
CE isareti bulunmaz. (Inverterlerin izerindeki CE isareti, algak gerilim direktifiyle uyumluluk igin konur) CEMEP.
e Uyumluluk
EMC Direktifi dogrudan bir inverter icin gegerli degildir. Ancak EMC Direktifi, inverter takilan makineler ve sistemler icin
gecerlidir. Bu makineler ve sistemlerin lGizerinde CE isaretinin bulunmasi gerekir. EMC Montaj Direktifi BCN-A21041-202.
® Montaj
Inverterin montajinda litfen agagidaki noktalara dikkat ediniz:
— Avrupa’da gegerli olan diizenlemelere uygun bir sebeke filtresi kullaniniz.
— Motor baglantisi igin blendajli kablo kullaniniz veya kablolari metal kablo kanallarinin iginden seriniz. Motor ve inverter
tarafindaki blendajlari topraklayiniz. Toprak hatti olabildigince kisa olmalidir.
— Girig hattina ve/veya kontrol hatlarina gereksinimlere uygun sebeke filtreleri takiniz.
EMC filtreleri de dahil olmak lizere Avrupa’da gegerli olan ilgili dizenlemeler hakkindaki ayrintil bilgileri "EMC Montaj
Talimatlan" (BCN-A21041-202) adli teknik dokiimantasyonda bulabilirsiniz. Lutfen yetkili bayinizle irtibata geginiz.

A.1.2 Algak Gerilim Direktifi

FR-A701 seri inverterler, Grlin olarak Algak Gerilim Direktifine (EN 61800-5-1 standardina uygun olarak) Direktifine uygundur.
Bu durum, inverterdeki CE isareti ile belirtiimistir.

Talimatlar

e Cihazin topraklamasini yapmadan elektrik carpmasi 6nleyici olarak kalan akim koruma cihazi (RCD) kullanmayiniz.

® Topraklama klemensini ayri olarak baglayiniz. (Bir klemense her zaman sadece bir kablo baglayiniz.)

e Sayfa 6' da belirtilen ortam sicakliginda, belirtilen boyutlardaki kabloyu kullanin. Ortam sicakhgi farkli ise, uygun kabloyu
EN 60204 EK C TABLO 5'e gore segin.

¢ Vidayi sikistirirken, vida diglerine zarar vermemeye dikkat edin.

e Disik gerilim direktifine uygun Urinler igin, Sayfa 6' da belirtilen verilere sahip PVC kablolar kullaniniz.

® EN veya IEC Standartlarina uygun kompakt salter ve kontaktorler kullaniniz.

¢ B tipi (salter AC ve DC algilayabilir.) kalan akim koruma cihazi (RCD) kullaniniz. Bununla beraber ana besleme gerilimi
acilhip kapandiginda AC/DC algilayan toprak kagak akim salteri aktif olabilir. Bu davranig inverter tetikleme egrisine
adapte edilmis AC/DC algilayabilen kagak akim koruma ile gelistirilebilir. E§er olmuyorsa inverter ve diger cihazlar
arasindaki izolasyonu gu¢lendiriniz ya da ana besleme ile inverter arasina bir transformatdr koyunuz.

® B tipi (AC ve DC karakteristikli) kalan akim koruma cihazi (RCD) kullanin. Bununla beraber ana besleme gerilimi acilip
kapatildiginda AC/DC algilamali toprak kacak akim salteri aktif olabilir. Bu davranig inverter tetikleme egrisine adapte
edilmis AC/DC algilamali kagak akim korumasi ile gelistirilebilir. Eger kullanamiyorsaniz inverter ve diger cihazlar
arasindaki izolasyonu glglendirin veya ana besleme ile inverter arasina bir transformatér koyun.

e inverteri, IEC 664'de belirtilen asiri gerilim kategori I, (ana beslemenin topraklamasina bakmaksizin kullanmaya elverisli),
asir gerilim kategori Il (toprak-notr sistemli ana besleme ile uygun) kosullari altinda kullanin.

e inverteri kirlilik derecesi 3 olan kosullarda IP54 veya (izerindeki koruma sinifina sahip pano iginde kullanin.

e inverter giris ve cikiglarinda, EN 60204 Ek C’de belirtilen tip ve kesitlerde kablolar kullanin.

® Role c¢ikiglarin kapasitesi (klemens sembolleri A, B, C) 30 V DC, 0,3 A olmaldir. (Réle gikislari standart olarak dahili
inverter devresinden izole edilmigtir.)

® Sayfa 4' teki kontrol devresi klemensleri ana devreden glvenli bir sekilde izole edilmisgtir.

Ortam

Calisma sirasinda Depolama sirasinda Tagima sirasinda
Ortam sicakligi -10°Cile + 50 °C —20 °Ciile +65 °C —20 °Cile +65 °C
Ortam nemi % 90 bagil nem veya daha az % 90 bagil nem veya daha az % 90 bagil nem veya daha az
Maksimum yukseklik 1000 m 1000 m 10000 m
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Kablolama korumasi

Ana devreye bagl devrelerin korunmasi icin uygun olan T tipi sigortalar igin asagidaki tabloda listelenen uygun UL ve cUL

degerlerini segin.

FR-A741-000-K 5.5 7.5 \ 1 \ 15 ] 018.5 \ 22 \ 30 37 45 55
Nominal gerilim [V] 480 V veya daha ustu

izin verilen maksimum

sigorta deger [A] * 40 70 80 90 110 150 175 200 250 300

* ABD Ulusal Elektrik Kurallari’na gére izin verilen maksimum deger. Her sistem igin uygun tam buyUkligin segilmesi gerekir.

Motor asin yiik korumasi

Motor asir ylik korumasi igin elektronik termik role fonksiyonu kullanilmak istenirse, Pr. 9 Elektronik termik O/L réle motor nominal

akimi set edilmelidir.

Asagidaki sekil motor asiri yiik korumasinin karakteristik egrilerini gdstermektedir.

Pr.9 =inverter

Pr.9 =Inverter nominal akiminin
*

. o 1 %2
nominal akiminin % 50'si * "2 / %1000
~

—_— —_— |
%‘ 70 30Hz—HH~ —— 30Hz ! veya daha ustii 3
= ‘éz‘f; st B 20Hz : ® Motor korumasi aktif
] @ Karakteristik egrisinin
= 5 | gp{20Hz R 10Hz, sag bolgesi ?
= a 10Hz 6Hz | ® Normal calisma
€ 6Hz I Karakteristik egrisinin
(l—: N 0.5HZ sol bolgesi
8 5010.5Hz] - :
E S = I Motor korumasi devre
WYW ™ disiyken egri akisi
240 — (Pr.9=0(A))
|
= 180 ‘
c b1 . I
< o 120 L Transistor
c \\\ \\\ asin yuk
[ korumasi
= |
Y 60
52.5%\“ 105% \\_ |
50 100 150 200

invertdriin cikis glicl
(inverter nominal ¢ikis akiminin %'si)

UYARI

Motor koruma fonksiyonu, motor frekansi ve motor akimini
kapsar. Bu iki faktére ve nominal motor akimina bagh
olarak, elektronik motor korumasi asiri yik durumunda
koruma fonksiyonlarinin tetiklenmesini saglar.
Harici sogutma fanli bir motorun kullaniimasi durumunda,
motorun termik deklasizasyonu olmadan tam devir
araligindan faydalanmak icin, parametre 71 "1, 13 ile
18, 50, 53 vaya 54" de@erlerinden birine set edilmelidir.
Daha sonra, parametre 9 nominal akima ayarlanir.
“Inverter nominal akiminin % 50'si oraninda bir ayar igin gegerlidir.
"2Y{izde bilgisi, inverterin nominal cikis akimina géredir. Motor
nominal akimina gére degildir.
“SKarakteristik egrisi, harici sogutma fanli bir motorun secilmesi ve
6 Hz ve Ustu bir frekansta calisma igin de gegerlidir.

Elektronik termik réle fonksiyonu, beslemenin kapatilmasi ve tekrar agilmasi sonucu inverterin resetlenmesi ya da RESET sinyalinin

devreye sokulmasi sonucu resetlenir. Bu nedenle, inverterin gereksiz sekilde resetlenmesi ve kapatiimasini énleyiniz.

Bir invertere birden ¢ok motor baglanmissa, yeterli termik motor korumasi saglanamaz. Bu durumda, dahili motor kapatiimahdir.

Termik koruma, harici bir motor korumasi (Orn;B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.

e inverter ve motor arasindaki bilyiik kapasite farki ve ayar degerinin klguk olmasi durumunda, yeterli bir termik motor korumasi garanti
edilmez. Termik koruma, harici bir motor korumasi (Orn;B.PTC elemanlarn) ile saglanmahdir.

o Ozel motorlarin termik korumasi, harici bir motor korumasi (Orn; B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.

inverter nominal akiminin %5'i veya daha azi elektronik termal rélesi ayarina ayarlandiginda, elektronik termal rélesi calismaz.

A.1.3 Kisa devre degerleri

5 kA RMS simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim igin uygundur, maksimum 528 V.
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A.2 UL ve cUL icin talimatlar

(Uyulacak standartlar: UL 508C, CSA C22.2 No.14)

A.2.1 Genel Giivenlik Uyarisi

Ana devre kondansatorleri desarj stiresi 10 dakikadir. Kablo baglantisi veya kontrollerden dnce, beslemeyi kapatin, 10 dakikadan
fazla bekleyin ve P/+ ve N/ terminali arasindaki gerilimi 6lcerek elektrik carpmasi tehlikesini engelleyin.

A.2.2 Kurulum

Asagidaki inverter tipleri, pano icinde kullanima yénelik Grtinler olarak onaylanmislardir ve onay testleri asagidaki kosullar altinda
gerceklestirilmistir.

Pano tasarimi inverter calisma ortam sicakhigi, nemi ve atmosferik cevre sartlarina uygun olmalidir. (Bkz. Sayfa 2)

Kablolama korumasi

A.B.D/de kullanilacak ise Ulusal Elektrik Kurallari ve diger uygulanabilir yerel kurallara uygun devre korumasi saglanmalidir.

Kanada'da kullanilacak ise Kanada Elektrik Kurallar ve diger uygulanabilir yerel kurallara uygun devre korumasi saglanmalidir.

Belirtildigi gibi, UL Sinifi T sigortalari veya uygun degere sahip daha hizli kesen sigortalar takilmalidir.

FR-A741-000-K 5.5 7.5 1M [ 15 [ o185 [ 22 [ 30 37 | 45 | 55
Nominal gerilim [V] 480V veya daha ustu

izin verilen maksimum

sigorta degeri [A] * 40 70 80 90 110 150 175 200 250 300

* ABD Ulusal Elektrik Kurallar’'na gore izin verilen maksimum deger. Her sistem igin uygun tam buyukligin segilmesi gerekir.

A.2.3 Kisa devre degerleri
100 kA RMS simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim igin uygundur, maksimum 528 V.

A.2.4 Kablo baglantilari
e 75 °C’ye kadar olan ¢alisma sicakliklari igin tasarlanan bakir kablolar kullaniniz.

® Baglanti vidalarini belirtilen torklarda sikiniz. Bir vidanin belirtilenden daha gevsek sikilmasi, kisa devreye ya da arizaya
neden olabilir. Bir vidanin belirtilenden daha gligli sikilmasi kisa devreye, arizaya, ¢atlama ya da kirlmaya neden olabilir.

e UL sertifikali yuvarlak kablo pabuglar kullaniniz. Pabuglarin sikilimasinda klemens blodu Ureticisinin ¢nerdidi kablo sikma
pensesini kullaniniz.
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A.2.5 Motor asir1 yilkk korumasi

Motor asiri yik korumasi igin elektronik termik réle fonksiyonu kullaniimak istenirse, Pr. 9 Elektronik termik O/L réle motor
nominal akimi set edilmelidir.

Asagidaki sekil motor asiri yik korumasinin karakteristik egrilerini gdéstermektedir.

Motor koruma fonksiyonu, motor frekansi ve motor akimini
kapsar. Bu iki faktére ve nominal motor akimina bagh
olarak, elektronik motor korumasi asiri yik durumunda
koruma fonksiyonlarinin tetiklenmesini saglar.
Harici sogutma fanhi bir motorun kullaniimasi
durumunda, motorun termik deklasizasyonu olmadan
tam devir araliindan faydalanmak igin, parametre 71
"1, 13 ile 18, 50, 53 veya 54" degerlerinden birine set
edilmelidir. Daha sonra, parametre 9 nominal akima
ayarlanir.
“inverter nominal akiminin % 50'si oraninda bir ayar igin gegerlidir.
"2Y{izde bilgisi, inverterin nominal gikis akimina géredir. Motor
nominal akimina gére degildir.
“8Karakteristik egrisi, harici sogutma fanli bir motorun secilmesi ve
6 Hz ve Ustu bir frekansta calisma icin de gegerlidir.

Pr.9 =inverter Pr.9=in\£erter nominal akiminin
nominal akiminin % 50'si "1/ 2 /%1000 2
~ ~ I
% 70 30Hz—HH- — 30Hz! veya daha ustii 3
= ‘éifa st B 20Hz : ® Motor korumasi aktif
T o Karakteristik egrisinin sag
= S | 60 fgnz x - 10Hz bélgesi
= - z I B6Hz | ® Normal galisma
£ 6Hz Karakteristik egrisinin sol
=z ! ) 0.5HZ bolgesi
6 10.5Hz J
G 50 = -
E S L e I Motor korumasi devre
W\V ™ disiyken egri akisi
240 — (Pr.9=0(A)
|
@ 180 :
= |
c 2
3 s [120 ! Transistor
=) I agin yik
= | korumasi
60
0, 0,
52.5&\“ 1056\\ |
50 100 150 200
invertériin gikis giicii
(inverter nominal ¢ikis akiminin %'si)
UYARI

Elektronik termik réle fonksiyonu, beslemenin kapatilmasi ve tekrar agilmasi sonucu inverterin resetlenmesi ya da RESET sinyalinin

devreye sokulmasi sonucu resetlenir. Bu nedenle, inverterin gereksiz sekilde resetlenmesi ve kapatiimasini 6nleyiniz.

Bir invertere birden ¢ok motor baglanmissa, yeterli termik motor korumasi saglanamaz. Bu durumda, dahili motor kapatiimahdir.

Termik koruma, harici bir motor korumasi (Orn;B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.

e inverter ve motor arasindaki bilyiik kapasite farki ve ayar degerinin kUguk olmasi durumunda, yeterli bir termik motor korumasi garanti
edilmez. Termik koruma, harici bir motor korumasi (Orn; B.PTC elemanlar) ile saglanmahdir.

o Ozel motorlarin termik korumasi, harici bir motor korumasi (Orn; B.PTC elemanlari) ile saglanmalidir.

inverter nominal akiminin %5'i veya daha azi elektronik termal rolesi ayarina ayarlandiginda, elektronik termal rélesi galismaz.
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